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Le immagini sono puramente indicative e potrebbero non corrisponde-
re all'aspetto reale del prodotto. | dati riportati potrebbero differire da
quelli reali. Zenit si riserva la facolta di apportare modifiche al prodotto
senza alcun preavviso.

Per ulteriori informazioni consultare il sito www.zenit.com.

The images are indicative only and may not match the actual product.
Details given here may differ from the actual product.

Zenit reserves the right to modify the product without prior warning.
For more information, consult the website www.zenit.com.

Les images sont fournies a titre purement indicatif et pourraient ne pas
correspondre a l'aspect réel du produit. Les données indiquées pourra-
ient différer des éléments réels. Zenit se réserve le droit d’apporter des
modifications au produit sans aucun préavis. Pour tout renseignement
complémentaire, veuillez consulter le site www.zenit.com.
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Die Abbildungen dienen ausschlieBlich der Information und kénnten vom
tatséchlichen Aussehen des Produkts abweichen. Die aufgefiihrten Angaben
kdnnten sich von den tatsdchlichen unterscheiden. Zenit behélt sich das Recht
vor, ohne vorherige Benachrichtigung Anderungen am Produkt anzubringen.
Weitere Informationen sind der Site www.zenit.com zu entnehmen.

Las imagenes tienen fines indicativos Unicamente y podrian no ser
iguales al producto real. Los detalles aqui dados podrian diferir del
producto real. Zenit se reserva el derecho de modificar el producto sin
previo aviso.

Para mayor informacién, consulte el sitio web www.zenit.com.
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Le immagini sono puramente indicative e potrebbero non corrispondere all’aspetto reale del prodotto. | dati riportati potrebbero differire da quelli reali. Zenit si riserva
la facolta di apportare modifiche al prodotto senza alcun preavviso.
Per ulteriori informazioni consultare il sito www.zenit.com.
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Per una corretta installazione ed un uso sicuro del prodotto, leggere con attenzione questo manuale e conservarlo con cura in un luogo
facilmente accessibile e pulito per eventuali futuri riferimenti.

Un uso improprio del prodotto pud provocare danni anche gravi a cose e a persone, causare un funzionamento anomalo e fare decadere
la garanzia.

1. INFORMAZIONI GENERALI

1.1 Identificazione del costruttore
ZENIT ltalia s.r.l. - via dell'Industria, 11 - 41018 S.Cesario sul Panaro (MO) - Italia

1.2 Significato della simbologia utilizzata nel manuale
Pericolo per la sicurezza degli operatori e la salvaguardia dell’elettropompa
Presenza di rischio di natura elettrica

Presenza di superfici molto calde con pericolo di ustioni

Informazioni che riguardano i modelli con certificazione antideflagrante ATEX (-Ex) la cui mancata osservanza puo
essere causa di esplosioni

Informazione importante a cui dedicare particolare attenzione

1.3 Sicurezza
Le principali informazioni sulla sicurezza del prodotto e dell’utilizzatore sono riportate nel fascicolo “Avvertenze sulla sicurezza” allegato al pre-
sente manuale.

1.4 Formazione del personale addetto all’installazione e manutenzione

Il personale addetto all’installazione e manutenzione del prodotto deve essere istruito sui rischi non eliminabili correlati alle apparecchiature elet-
triche che lavorano a contatto con liquidi biologici.

Deve, inoltre, essere in grado di leggere e comprendere il contenuto della documentazione tecnica allegata al prodotto e in particolare degli
schemi elettrici di collegamento.

1.5 Rischi residui

Il prodotto & stato progettato e costruito per garantire un utilizzo sicuro e affidabile. Tuttavia, poiché esso & destinato all’'uso con liquidi pericolosi
per la salute, il personale addetto all'installazione e manutenzione deve prestare la massima attenzione e utilizzare sempre dispositivi di prote-
zione individuale a norma.

Durante tutti gli interventi sul prodotto si raccomanda di impedire qualsiasi caduta accidentale dell’elettropompa e di non sottovalutare i pericoli di
ustione, folgorazione, annegamento e soffocamento o avvelenamento per inalazione di gas tossici.

Per ridurre i rischi legati alle fulminazioni, € a cura dell’utilizzatore I'installazione di eventuali ed adeguate misure di protezione
contro i fulmini.

Qualsiasi intervento che modifichi i componenti dell’elettropompa pud generare una situazione di PERICOLO di ESPLOSIONE.
Le elettropompe DEVONO essere impiegate SOLO negli ambienti compatibili con le caratteristiche riportate in targa.

Durante le operazioni di movimentazione, installazione o disinstallazione, I'elettropompa deve essere scollegata dal quadro di alimenta-
zione.

1.6 Descrizione del prodotto / Destinazioni d’'uso

Zenit UNIQA € una gamma di elettropompe sommergibili con motore ad alta efficienza energetica.

Questi prodotti sono destinati all'uso in impianti di depurazione, stazioni di sollevamento in installazioni civili, industriali e municipali.

Sono idonei al sollevamento e alla movimentazione di fanghi, materiale fecale e acque pulite, reflue e cariche con corpi solidi o fibrosi.

Non possono essere utilizzati con liquidi per uso alimentare e in atmosfere potenzialmente esplosive (ad eccezione dei modelli con certificazione

antideflagrante).
Le elettropompe ATEX, identificate dalla sigla -EX, sono certificate secondo il modo di protezione antideflagrante riportato in targa per il
funzionamento in pozzi, vasche e, nella versione DRY, in camere a secco con presenza di GAS E POLVERI ESPLOSIVI o in ogni modo
ambienti classificati come zona 1 0 21; & compito dell’utilizzatore definire un adeguato programma di ispezione al fine di evitare
che lo spessore della polvere sulla superficie dell’elettropompa non superi i 50 mm.
Possono essere utilizzate per drenaggio, movimentazione e/o sollevamento di liquami di fognatura e di fosse biologiche in ambienti con
PRESENZA DI GAS E POLVERI ESPLOSIVE (-EX); sollevamento di liquidi contenenti particelle solide e filamentose; acque di drenaggio,
depurazione e di lavaggio dei processi civili e industriali in atmosfere contenenti gas del gruppo Il A e/o Il B (tipicamente gas di idrocarburi)
e/o atmosfere contenenti miscele di polveri combustibili.

L’omologazione -EX perde la propria validita in seguito ad interventi o riparazioni eseguiti da officine o personale
non autorizzato. Ne consegue che I’elettropompa non potra piu essere impiegata in zone con pericolo di esplosione. La targhet-
ta -EX dovra essere rimossa.
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1.7 Copertura della garanzia

Zenit si impegna a riparare o sostituire il prodotto qualora i guasti siano dovuti a difetti di progettazione, lavorazione e assemblaggio e siano se-
gnalati a Zenit entro il periodo di garanzia. Non sono coperti da garanzia i guasti dovuti a:

* normale usura;

* movimentazione, installazione ed utilizzo non conformi;

* impiego con sistemi di controllo non correttamente collegati;

» interventi svolti da personale non qualificato;

* impiego di ricambi non originali.

Qualsiasi modifica apportata al prodotto senza I'autorizzazione della casa costruttrice puo generare situazioni di pericolo
e causare un decadimento delle prestazioni e la perdita della garanzia.

Qualsiasi intervento su elettropompe in versione -EX deve essere eseguito da Zenit o da un suo Centro Assistenza autorizzato
utilizzando esclusivamente ricambi originali. Non rispettare questo comportamento implica la perdita della certificazione ATEX
della macchina ed il decadimento della garanzia.

1.8 Dati tecnici
Le caratteristiche e i dati tecnici del prodotto sono riportati sulla scheda tecnica.

1.8.1 Limiti di impiego

Per un corretto utilizzo, rispettare i seguenti limiti di impiego:

* Temperatura ambiente

La temperatura del liquido pompato deve essere inferiore al valore Tamb max riportato sulla targa dati.

¢ Livello minimo di liquido

Il livello minimo di liquido all'interno della vasca non deve mai scendere al di sotto del coperchio motore al fine di garantire un adeguato raffred-
damento della macchina (Fig. 1A pag. 69).

Nota: in caso di installazione di modelli con camicia di raffreddamento o per i quali &€ consentito il funzionamento a secco, il livello minimo di liquido
pud scendere al di sotto del coperchio motore ma deve rimanere sempre almeno al di sopra del corpo pompa allo scopo di evitare la formazione
di vortici con conseguente ingresso di aria (Fig. 1B pag. 69); & opportuno verificare sempre il corretto funzionamento dell’elettropompa nelle
condizioni di minimo livello.

A seconda della specifica installazione potrebbe essere necessario adottare ulteriori accorgimenti per garantire le corrette condizioni di funzio-
namento in aspirazione dell’elettropompa.

Attenzione: per garantire la conformita Atex dichiarata prevedere un sistema di controllo del livello con riarmo obbligatoriamen-
te manuale, attraverso I'impiego di galleggianti, sonde di livello o, in alternativa, con funzionamento presidiato (uomo presente).

L’elettropompa in versione -EX puo essere utilizzata con convertitore di frequenza (inverter) con condizione obbligatoria che
le protezioni termiche interne al motore siano correttamente collegate al quadro di comando (eventualmente, per quadri non
idonei, fuori dall’area di rischio).

1.9 Targa dati elettropompa

Sull’elettrompompa sono applicate due targhe metalliche: una targa principale (Fig. 26 pag. 78) che riporta i dati caratteristici del prodotto e, per
i modelli in versione -EX, una targa secondaria (Fig. 27 pag. 78) che specifica I'idoneita all’utilizzo in atmosfere potenzialmente esplosive, ovvero
la conformita alla norma 94/9/CE (ATEX).

Significato della marcatura ATEX (atmosfera potenzialmente esplosiva)

C € & 12GExdbk IIB T4

0000 €x 112D Ex tb lliC T135°C

C € Il simbolo riportato & conforme all’allegato X della direttiva 94/9/CE ed identifica che il prodotto & conforme ai requisiti essenziali di sicu-
rezza e salute (R.E.S.S.) della direttiva stessa;
0000 Numero identificativo dell’organismo che esegue il controllo di produzione;

Simbolo specifico della direttiva ATEX 94/9/CE, riportato all’allegato Il della direttiva stessa;

I} Gruppo di appartenenza dell'apparecchio in oggetto. Il gruppo Il si riferisce alle apparecchiature di utilizzo NON in miniera;

2 categoria dell’'apparecchio oggetto della certificazione (prodotti progettati per il funzionamento in zona 1);

G le atmosfere esplosive ammissibili attorno agli apparecchi possono essere sotto forma di gas, vapori e nebbie;

Ex Simbolo Ex per le apparecchiature elettriche destinate ad essere utilizzate in ambiente potenzialmente esplosivo richiesto dalla normati-
va tecnica;

db il modo di protezione elettrico utilizzato per 'apparecchio corrisponde al confinamento in una custodia flameproof - costruzioni elettriche
idonee per zone 1;

k il modo di protezione meccanico utilizzato per I'apparecchio corrisponde al modo di protezione per immersione in liquidi;

1B classe di gas per cui & idonea I'apparecchiatura;

T4 la temperatura massima superficiale degli apparecchi (T4=135°C);

D le atmosfere esplosive ammissibili attorno agli apparecchi possono essere sotto forma di polveri;

tb protezione costruzioni elettriche con custodia per polveri — costruzioni elettriche idonee per zone 21;

nc classe di polveri per cui € idonea I'apparecchiatura (polveri combustibili);

T135°C indica la temperatura massima superficiale.
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1.10 Descrizione nome prodotto

ZUGV 100 A15/2 AW 160 X A

P20 ® @ PO O® ® O

Tipo prodotto

@ Denominaziong prodotto Diametro bocca di mandata in mm
ZU = Zenit UNIQA . ) ‘
(@ Materiale di costruzione Variante idraulica
G = Ghisa Potenza in kW
B = Bronzo Poli motore
X = Inox Variante motore

Funzionamento
D = a secco (dry)
W = immerso (wet)
Diametro nominale girante (in mm)

@ Tipologia girante
OC = a canali aperta
CC = a canali chiusa
V = vortex
GR = Trituratrice
HP = Alta prevalenza
CP = A canali con sistema di taglio

Tipologia di installazione

PO OCELPE®

Tipologia di foratura per installazione/accessori

Versione prodotto

AA BA 104Y 5T1 EX NN
B ® 6 © O© @

@ Materiale di costruzione
- complesso idraulico
- albero motore
e trattamento superficiale

@ Accessori elettrici

@ Lunghezza cavo (m)

@ Tensione di alimentazione

@ Frequenza/nr fasi

@ Variante speciale/certificazione
Personalizzazione cliente

1.11 Etichette adesive applicate al prodotto
Fig. 2a pag. 69 - Sticker di identificazione delle superfici a rischio di surriscaldamento

Fig. 2b pag. 69 - Sticker di identificazione del corretto senso di rotazione della girante (vista dall’alto)
Fig. 3a pag. 69 - Etichetta adesiva argentata. Riproduce la targa dati applicata al prodotto e deve essere applicata nell’apposito spazio del
presente manuale e ad essa occorre fare riferimento per qualsiasi informazione o richiesta.
Fig. 3b pag. 69 - Etichetta adesiva applicata all'imballo del prodotto

1.12 Identificazione del modello
Per identificare un modello in relazione alla dotazione di accessori e alle installazioni consentite, Zenit utilizza la sigla relativa ai motori con poten-
za P2 e poli riportata nella seguente tabella:

Versione WET (W) Versione DRY (D)
Tipo P2 (kW) - Versione AW P2 (kW) - Versione HW P2 (kW) - Versione AD P2 (kW) - Versione HD
4/2 +5.5/2
M08S 3/4 5.5/2 +7.5/2 - -
1.5/6 + 1.8/6
7.5/12+11/2 .
MOSL | 4/4 + 5.5/ P 42 (No Ex) -
2.2/6 ++ 3/6 DO
7.5/2 +11/2
7.5/4 . < 9/2 +13/2
M10S 4/6 7.5/4 = 9/4 27&}) = 7.5/4 5.5/4 + 9/4
15/2 + 18.5/2 18.5/2 + 22/2 15/2 + 18.5/2 18.5/2 + 22/2
M10L 9/4 114 9/4 114
5.5/6 5.5/6
22/2 = 30/2 25/2 + 37/2 22/2 = 30/2 25/2 +30/2 (37/2 No Ex)
M12N 11/4 = 15/4 13/4 + 18.5/4 11/4 = 15/4 13/4 + 18.5/4
7.5/6 + 11/6 9/6 + 13/6 7.5/6 + 11/6 9/6 + 13/6
8712 = 48/2 22/4 + 37/4 3712 4512 22/4 + 37/4
M13N 18.5/4 + 30/4 18.5/6 + 22/6 18.5/4 + 30/4 18.5/6 = 22/6
15/6 + 18.5/6 R 15/6 + 18.5/6 T
37/4 = 45/4 37/4 + 45/4
M15N 22/6 + 37/6 - 22/6 + 37/6 -
15/8 + 18.5/8 15/8 + 18.5/8
55/4 + 75/4 55/4 + 75/4
M17N 45/6 + 55/6 45/6 + 65/6 45/6 + 55/6 45/6 + 65/6
22/8 + 30/8 22/8 + 30/8
90/4 + 110/4 90/4 = 110/4
M21S 75/6 + 90/6 - 75/6 + 90/6 -
37/8 = 55/8 37/8 = 55/8
132/4 + 160/4 132/4 + 145/4 (160/6 No Ex)
M21L 110/6 + 132/6 185/4 (No Ex) 110/6 + 132/6 -
65/8 65/8
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2. TRASPORTO E STOCCAGGIO

2.1 Controllo visivo

Verificare visivamente che I'imballo non abbia subito danni. Segnalare sui documenti di trasporto se il prodotto dovesse risultare danneggiato in
modo significativo. Se dovessero presentarsi articoli mancanti rivolgersi a Zenit (o al suo distributore) o alla societa di spedizione.

Rimuovere i materiali da imballaggio e smaltirli in accordo alla normativa vigente. Prestare attenzione a non ferirsi con utensili taglienti e a non
danneggiare il prodotto, in particolare i cavi elettrici.

Ispezionare il prodotto per accertare che non vi siano parti danneggiate o mancanti.

Verificare che i dati riportati sulla targhetta corrispondano a quelli del prodotto richiesto.

2.2 Protezioni dei cavi elettrici

Le estremita dei cavi elettrici sono protette con una guaina termoretraibile che impedisce I'ingresso di liquidi o umidita.

Questa protezione non garantisce la tenuta stagna ed & in grado di preservare il cavo solo da spruzzi d’acqua o simili (IP44).

Si raccomanda pertanto di non immergere le estremita dei cavi in alcun liquido nemmeno con le protezioni presenti e di rimuovere la guaina solo
immediatamente prima di effettuare il collegamento elettrico dell’elettropompa.

Se il luogo di stoccaggio € soggetto ad allagamenti, avere cura di posizionare le estremita dei cavi in modo che risultino ad un livello piu elevato
del livello di allagamento massimo possibile.

Per rimuovere la guaina termoretraibile operare nel modo seguente (Fig. 4 pag. 69):

1. tagliare la parte terminale della guaina termoretraibile in senso trasversale;

2. praticare un taglio sulla guaina in senso longitudinale, facendo attenzione a non danneggiare i conduttori all’'interno;

3. aprire i lembi della guaina fino a scoprire i conduttori e sfilare la guaina dal cavo.

2.3 Movimentazione e sollevamento
Il sollevamento e la movimentazione della macchina devono avvenire mediante una catena o una cinghia fissata alla maniglia superiore, utilizzan-
do un mezzo meccanico idoneo (gru, paranco, ecc.).
Prima di procedere al sollevamento, prendere nota del peso del prodotto riportato sulla targa dati ed utilizzare cinghie, catene e ganci adeguata-
mente dimensionati e certificati.
Accertare che I'elettropompa sia agganciata saldamente e che non possa cadere, rotolare o oscillare.
La maniglia superiore € stata progettata per garantire il bilanciamento dell’elettropompa durante il sollevamento, tuttavia potrebbero verificarsi
delle oscillazioni della macchina al momento del distacco dal suolo (Fig. 5 pag. 69).
Si raccomanda di non rimanere nei pressi dell’elettropompa durante la sua movimentazione.
Indossare sempre i dispositivi di protezione individuale.
NON utilizzare MAI i cavi elettrici di alimentazione o di segnale per movimentare il prodotto.

All’interno dell’area di rischio, eseguire le operazioni di movimentazione con cautela evitando sfregamenti e urti dell’elettropom-
pa con altre parti metalliche in quanto si potrebbero generare scintille con conseguente pericolo di esplosione.

2.4 Stoccaggio

Durante il periodo di stoccaggio, I'elettropompa deve essere riposta in un luogo idoneo, fuori dalla portata di bambini o persone non responsabili,
adeguatamente assicurata contro cadute accidentali e protetta dall’'umidita, dalle vibrazioni, dalla polvere e dalle temperature estreme (inferiore
a -20°C/-4°F e superiore a +60°C/140°F).

Se l'elettropompa dovesse risultare congelata, non usare fiamme per liberarla dal ghiaccio ma immergerla, fino a scongelamento, nel liquido nel
quale sara installata.

| modelli con camicia di raffreddamento utilizzano come refrigerante una miscela di acqua e glicole propilenico al 30% che mantiene inalterate
le proprie caratteristiche fino alla temperatura di -13°C (9°F). A temperature piu basse, la miscela aumenta la propria viscosita senza solidificare
completamente e pud essere pertanto utilizzata senza danni al prodotto.

Tuttavia, si consiglia di controllare lo stato della miscela refrigerante e dell’olio della camera delle tenute meccaniche prima di utilizzare il prodotto

ualora sia stato esposto a basse temperature.
m Ruotare occasionalmente (almeno una volta ogni 2 mesi) la girante attraverso la bocca di mandata o di aspirazione per
evitare che le tenute meccaniche aderiscano fra loro.

3. INSTALLAZIONE

3.1 Avvertenze generali

Circoscrivere I'area di lavoro con protezioni adeguate e utilizzare i dispositivi di protezione individuale.

L’elettropompa deve essere calata nella vasca per mezzo di una cinghia o di una catena adeguatamente dimensionata ancorata alla maniglia.

Verificare l'integrita del cavo elettrico e delle guarnizioni e accertare che la girante ruoti liberamente.

Le dimensioni della vasca nella quale I'elettropompa ¢ installata devono essere tali da:

- consentire ai regolatori di livello a galleggiante, se presenti, di muoversi liberamente;

- evitare che il numero di cicli accensione/spegnimento dell’elettropompa sia superiore a quello consentito riportato sulla scheda tecnica.

® Per evitare problemi di cavitazione dovuti all’aspirazione dell’aria, accertare che l'ingresso dei liquidi nella vasca non avvenga in prossimita
dell’elettropompa o sia diretto verso di essa.

® Verificare che il livello minimo di liquido sia corretto in relazione al punto di lavoro allo scopo di ottenere un funzionamento regolare e un ade-
guato raffreddamento dell’elettropompa.

® Accertare che I'elettropompa non lavori al di fuori della sua curva caratteristica.

® Non installare I'elettropompa in zone a rischio di esplosione (ad eccezione dei modelli con certificazione antideflagrante).

La scarica di cariche elettrostatiche accumulate su componenti isolati puo essere causa di esplosione. Le elettropompe -EX non
presentano componenti isolati caricabili elettrostaticamente e sono tutte equipaggiate con una vite per il collegamento alla rete equi-
potenziale di terra (Fig. 6 pag. 69).

Eventuali componenti aggiuntivi installati nella zona di rischio devono essere collegati alla rete di terra secondo la norma EN 1127-1,
par. 6.4.7.

Verificare I'idoneita all'impiego in atmosfera potenzialmente esplosiva di ogni componente aggiuntivo installato nell’area di rischio.

7



www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10

Manuale di prima installazione - Istruzioni originali

3.2 Verifica del verso di rotazione della girante

Prima di procedere al collegamento elettrico definitivo, un tecnico qualificato deve verificare la correttezza del verso di rotazione della girante.
Sull’elettropompa € applicata un’etichetta adesiva che indica il verso di rotazione che deve avere la girante (freccia verde) e la direzione del con-
traccolpo (freccia rossa) quando I'elettropompa € vista dall’alto (Fig. 2b pag. 69).

Tutte le operazioni seguenti devono essere eseguite in luogo sicuro, in assenza di atmosfera potenzialmente esplosiva; se non
& possibile, occorre eseguire la verifica attraverso un dispositivo di controllo sequenza delle fasi installato all’interno del quadro
elettrico.

Operare nel modo seguente:

1. Applicare le precauzioni previste nel manuale “Avvertenze per la sicurezza”.

2. Posizionare I'elettropompa verticalmente, appoggiandola ai piedi di supporto o al basamento.

3. Assicurare I'elettropompa con una catena o cinghia di dimensioni adeguate agganciata alla maniglia superiore per evitare cadute accidentali
che potrebbero verificarsi in seguito al contraccolpo.

Il contraccolpo puo essere molto forte. Non rimanere nei pressi dell’elettropompa durante la procedura.

4. Collegare provvisoriamente il conduttore giallo-verde alla presa di terra dellimpianto e successivamente i cavi di alimentazione al teleruttore.

5. Allontanare le persone e gli oggetti dall’elettropompa ad una distanza di almeno 2 metri.

6. Azionare l'interruttore di marcia, alimentare I'elettropompa per alcuni secondi e quindi interrompere I'alimentazione azionando l'interruttore di
arresto.

7. Verificare che il verso di rotazione sia corretto.

Se il verso di rotazione fosse contrario, invertire il collegamento al quadro di due delle tre fasi di alimentazione dell’elettropompa e riprovare ripe-
tendo nuovamente la procedura descritta.

Stabilito il collegamento corrispondente al corretto verso di rotazione, CONTRASSEGNARE I'esatta sequenza di collegamento dei cavi al quadro,
SCOLLEGARE i cavi di alimentazione dell’elettropompa e procedere con l'installazione definitiva.

Se piu elettropompe sono collegate ad un unico quadro elettrico, la verifica del verso di rotazione deve essere fatta singo-
larmente per ciascuna unita installata.

3.3 Installazione del sistema di controllo tramite galleggianti (Fig. 7 pag. 69)

| galleggianti consentono di controllare I'avviamento e I'arresto di una o piu elettropompe in base ai livelli di liquido raggiunti nella vasca.

Inoltre, possono essere collegati a dispositivi di allarme per evitare che possano verificarsi condizioni anomale (tracimazione o funzionamento a secco).
Essi devono essere installati lontano da vortici o cadute d’acqua.

In presenza di forti turbolenze, si consiglia di fissare i galleggianti ad un’asta rigida posizionata all’interno del pozzo.

Assicurarsi che non vi sia alcun oggetto che possa ostacolare il movimento dei galleggianti e che i cavi non si intralcino a vicenda, né possano
attorcigliarsi o incastrarsi in sporgenze all’'interno della vasca.

| galleggianti devono essere installati in modo tale che sia garantito il corretto livello minimo del liquido (vedere paragrafo 1.8.1)

In caso l'installazione di elettropompe ATEX preveda un sistema di controllo di livello tramite interruttori a galleggiante, questi
dovranno essere almeno 2 (marcia e arresto) e, se installati nell’area di rischio, certificati per 'atmosfera potenzialmente esplo-
siva. In quest’ultimo caso, il collegamento al quadro elettrico di controllo deve essere eseguito interponendo un interfaccia a
Sicurezza Intrinseca tipo le Barriere Zener o le Barriere a Separazione Galvanica.

Assicurarsi che la commutazione da arresto a marcia avvenga solo ed esclusivamente se entrambi i galleggianti si trovano nella posizio-
ne rappresentata in Fig 8 pag. 69.

Assicurarsi che la commutazione da marcia ad arresto avvenga solo ed esclusivamente se entrambi i galleggianti si trovano nella posi-
zione rappresentata in Fig 9 pag. 69.

| collegamenti elettrici dei galleggianti devono essere realizzati in modo tale da assicurare I'arresto dell’elettropompa in caso di malfun-
zionamento del galleggiante.

3.4 Tipi di installazione ammessi

Foratura flangia Foratura flangia T
mandata aspirazione 8 h =
* I3 4] b 3 © x ¢ =
g | 5 g | 5 g u ]
© - 2 © - 2 a @ o
= 510 o = ;10 o © o ©
Q |ce| & | 3 |g8| €| 5| & | 3
S |8 | T S |8 | 5 3 ®
[ [ © =
i i ° |2 B 2|3 85| E| 5
Tipo Accessorio z |z S > | 2 3 e 6 w
installazione Zenit w < @ w < @ -
P DAC-V / DAC-H ® | O [ (@)
S KBS o (@) (] o (o]
T KBC ® | O o*
z KBS-H ® | O (o) () ® Standard
X - [ ] o (] o o o O  Optional

* Foratura possibile per accessori non Zenit.
Per la tipologia di foratura vedere la scheda tecnica del prodotto.

Le elettropompe in versione WET sono realizzate per funzionamento in servizio S1 immerso. Per un eventuale impiego in versione DRY con
funzionamento intermittente periodico, contattare Zenit.

Le elettropompe in versione DRY sono progettate per funzionamento in servizio S1 a secco.
I modelli di tipo MO8S e MO8L sono costruiti senza camicia di raffreddamento ma con motore freddo, mentre tutti gli altri sono dotati di camicia
BREVETTATA con sistema di raffreddamento a circuito chiuso.
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3.5 Installazione con dispositivo di accoppiamento da fondo DAC (TIPO P) (Fig. 12 pag. 70)

Questo tipo di installazione permette di estrarre I'elettropompa dalla vasca e di riposizionarla in modo rapido senza richiedere interventi sull'im-
pianto.

3.5.1 Componenti del sistema (Fig. 13 pag. 70):

1a. Dispositivo di accoppiamento DAC V (mandata verticale)

1b. Dispositivo di accoppiamento DAC H (mandata orizzontale)

2. Flangia o gancio di accoppiamento (cambia a seconda del modello di elettropompa)
3. Viti

4. Tubi-guida (non inclusi)

5. Staffa distanziale

3.5.2 Procedura di installazione (Fig. 14A pag. 70)

1. Accertare che I'elettropompa sia scollegata dalla rete di alimentazione e che il verso di rotazione della girante sia corretto secondo la procedura
descritta al paragrafo 3.2 “Verifica del verso di rotazione della girante”.

2. Fissare la flangia alla bocca di mandata dell’elettropompa per mezzo delle viti in dotazione. Per i modelli con gancio, fissare il gancio al corpo
pompa per mezzo delle viti in dotazione.

3. Disporre il dispositivo di accoppiamento sul fondo della vasca e segnare la posizione dei fori per il fissaggio.

4. Praticare i fori di diametro opportuno in base alle asole di fissaggio del dispositivo di accoppiamento e fissarlo stabilmente al fondo della vasca
per mezzo di tasselli chimici o ad espansione. Utilizzare viteria in acciaio INOX o proteggere le viti e i dadi con un prodotto idoneo a prevenire
la corrosione.

5. Collegare la tubazione di mandata al dispositivo di accoppiamento. Si raccomanda di installare una saracinesca di intercettazione ed una
valvola di ritegno a palla a passaggio libero integrale utilizzando un tubo di raccordo di lunghezza uguale ad almeno 5 volte il diametro della
bocca di mandata.

6. Innestare i tubi-guida tagliati a misura sul dispositivo di accoppiamento. Possono essere utilizzati dei tubi in ferro zincato, o preferibilmente in
acciaio INOX, di diametro adeguato (vedere la scheda tecnica).

7. Innestare la staffa-distanziale nell'estremita superiore dei tubi-guida e segnare la posizione dei fori per il suo fissaggio ad una delle pareti della
vasca; accertare che i tubi guida siano perfettamente verticali utilizzando un filo a piombo o una livella a bolla.

Prima di fissare la staffa-distanziale accertare che, sollevando I'elettropompa, la flangia di accoppiamento possa essere
completamente estratta dai tubi guida (Fig. 14B pag. 70).

8. Praticare i fori di diametro opportuno in base alle asole di fissaggio della staffa distanziale e fissarla stabilmente per mezzo di tasselli chimici o
ad espansione. Proteggere le viti e i dadi con un prodotto idoneo a prevenire la corrosione.

9. Pulire la vasca da detriti e rifiuti residui.

10.Assicurare una catena o cinghia adeguatamente dimensionata alla maniglia e calare I'elettropompa nella vasca facendo scorrere la flangia
lungo i tubi-guida fino all'unione con il dispositivo di accoppiamento.
In caso di installazione di elettropompe in versione ATEX, prestare la massima attenzione durante il sollevamento o la calata dell’e-
lettropompa nel pozzo poiché lo scorrimento reciproco delle parti metalliche puo dare origine a scintille.

11.Assicurare i cavi elettrici in modo che non siano soggetti a torsione e strappi e che non possano essere aspirati dall’elettropompa.

12.Fare uscire i cavi elettrici dalla vasca attraverso un condotto pulito e privo di asperita. Evitare che il cavo compia curve strette e possa essere
schiacciato o danneggiato.

13.Rimuovere la guaina termoretraibile che protegge I'estremita del cavo seguendo le indicazioni riportate al paragrafo 2.2.

14.Collegare i cavi elettrici al quadro di comando secondo lo schema riportato al paragrafo 4.2 “Collegamento elettrico”.

3.6 Installazione mobile (TIPO S) (Fig. 15 pag. 71)

Nell'installazione mobile (TIPO S) I'elettropompa & fissata a uno specifico basamento che la mantiene in posizione verticale sul fond odella vasca
e garantisce la corretta altezza della bocca di aspirazione.

3.6.1 Procedura di installazione (Fig. 16 pag. 71)

1. Accertare che I'elettropompa sia scollegata dalla rete di alimentazione e che il verso di rotazione della girante sia corretto secondo la procedura
descritta al paragrafo 3.2 “Verifica del verso di rotazione della girante”.

2. Calare l'elettropompa sul basamento utilizzando una catena o cinghia adeguatamente dimensionata assicurata alla maniglia. Accertare che
non possa cadere e/o oscillare.

3. Fissare I'elettropompa al basamento utilizzando le viti in dotazione.

4. Collegare la bocca di mandata alla tubazione tramite la flangia unificata. Utilizzare viteria in acciaio INOX o proteggere le viti e i dadi con un
prodotto idoneo a prevenire la corrosione. Si raccomanda di installare una saracinesca di intercettazione ed una valvola di ritegno a palla a
passaggio libero integrale utilizzando un tubo di raccordo di lunghezza uguale ad almeno 5 volte il diametro della bocca di mandata.

Se la tubazione ¢ di tipo flessibile, utilizzare un raccordo portagomma flangiato. Usare preferibilmente un tubo con rinforzo a spirale o di tipo
semirigido per garantire che il passaggio libero rimanga costante anche in corrispondenza di curve o cambi di direzione. Assicurare il tubo al
raccordo per mezzo di una fascetta metallica.

5. Calare I'elettropompa nella vasca fino a farla appoggiare stabilmente al fondo utilizzando una catena o cinghia adeguatamente dimensionata
assicurata alla maniglia. Accertare che I'elettropompa non possa cadere e/o oscillare.

6. Assicurare i cavi elettrici in modo che non siano soggetti a torsione e strappi e che non possano essere aspirati dall’elettropompa.

7. Fare uscire i cavi elettrici dalla vasca attraverso un condotto pulito e privo di asperita. Evitare che il cavo compia curve strette e possa essere
schiacciato o danneggiato.

8. Rimuovere la guaina termoretraibile che protegge I'estremita del cavo seguendo le indicazioni riportate al paragrafo 2.2.

9. Collegare i cavi elettrici al quadro di comando secondo lo schema riportato al paragrafo 4.2 “Collegamento elettrico”.
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3.7 Installazione verticale in camera a secco (TIPO T) (Fig. 17 pag. 72)

Per l'installazione verticale in camera a secco, I'elettropompa viene fornita, a richiesta, con la flangia di aspirazione predisposta per il fissaggio di
un basamento curvo (KBC).

3.7.1 Procedura di installazione (Fig. 18 pag. 72):

1. Realizzare sul fondo della vasca due supporti in materiale idoneo a sostenere il peso e le sollecitazioni dell’elettropompa (cemento, calce-
struzzo, muratura, ecc) al fine di ottenere la corretta altezza della bocca di aspirazione. Le dimensioni consigliate sono riportate sulla scheda
tecnica;

2. Accertare che I'elettropompa sia scollegata dalla rete di alimentazione e che il verso di rotazione della girante sia corretto secondo la procedura
descritta al paragrafo 3.2 “Verifica del verso di rotazione della girante”;

3. Posizionare I'elettropompa sul basamento e bloccarlo con le viti di fissaggio;

4. Collegare la curva flangiata alla bocca di aspirazione dell’elettropompa con le viti di fissaggio. Se necessario, coricare I'elettropompa e assi-
curarla per impedire movimenti accidentali;

5. Assicurare una catena o cinghia adeguatamente dimensionata alla maniglia dell’elettropompa e calarla nella vasca posizionando il basamento
sui supporti a fondo vasca;

6. Contrassegnare la posizione dei fori di fissaggio;

7. Praticare i fori di diametro opportuno in base alle asole di fissaggio del basamento;

8. Fissare stabilmente il basamento ai due supporti per mezzo di tasselli chimici o ad espansione. Utilizzare viteria in acciaio INOX o proteggere
le viti e i dadi con un prodotto idoneo a prevenire la corrosione;

9. Collegare il tubo di aspirazione alla curva flangiata;

10.Collegare il tubo di mandata all’elettropompa. Si raccomanda di installare una saracinesca di intercettazione ed una valvola di ritegno a palla a
passaggio libero integrale utilizzando un tubo di raccordo di lunghezza uguale ad almeno 5 volte il diametro della bocca di mandata.

11.Pulire la vasca da detriti e rifiuti residui.

12.Assicurare i cavi elettrici in modo che non siano soggetti a torsione e strappi.

13.Fare uscire i cavi elettrici dalla vasca attraverso un condotto pulito e privo di asperita. Evitare che il cavo compia curve strette e possa essere
schiacciato o danneggiato.

14.Rimuovere la guaina termoretraibile che protegge I'estremita del cavo seguendo le indicazioni riportate al paragrafo 2.2.

15.Collegare i cavi elettrici al quadro di comando secondo lo schema riportato al paragrafo 4.2 “Collegamento elettrico”.

3.8 Installazione orizzontale in camera a secco (TIPO Z) (Fig. 19 pag. 73)

Per l'installazione orizzontale, I'elettropompa presenta la predisposizione per il fissaggio alla struttura di sostegno in carpenteria metallica (KBS-H).

3.8.1 Procedura di installazione (Fig. 20 pag. 73)

1. Accertare che I'elettropompa sia scollegata dalla rete di alimentazione e che il verso di rotazione della girante sia corretto secondo la procedura

descritta al paragrafo 3.2 “Verifica del verso di rotazione della girante”.

. Posizionare I'elettropompa verticalmente su un piano regolare e stabile.

. Svitare le viti di bloccaggio della maniglia di sollevamento, se presente, e rimuoverla. In alternativa, svitare e rimuovere i golfari.

. Fissare la staffa superiore al coperchio motore dell’elettropompa. Prestare attenzione a non danneggiare i cavi elettrici.

. Fissare il distanziale alla staffa superiore senza serrare i dadi di fissaggio.

. Fissare la staffa inferiore al corpo pompa.

Utilizzando un filo a piombo, regolare la posizione del distanziale affinché la sua piastra di appoggio sia complanare a quella della staffa infe-

riore; serrare i dadi del distanziale.

8. Mettere I'elettropompa in posizione con l'ausilio di un mezzo meccanico idoneo (gru, paranco). Per il sollevamento, utilizzare una catena o
cinghia di dimensioni idonee al peso dell’elettropompa. Prestare attenzione alle oscillazioni dell’elettropompa che possono verificarsi in seguito
al distacco dal suolo.

9. Fissare stabilmente il sistema al fondo della vasca utilizzando tasselli chimici o ad espansione. Utilizzare viteria in acciaio INOX o proteggere
le viti e i dadi con un prodotto idoneo a prevenire la corrosione.

10.Collegare le tubazioni di aspirazione e di mandata. Si raccomanda di installare una saracinesca di intercettazione ed una valvola di ritegno a
palla a passaggio libero integrale utilizzando un tubo di raccordo di lunghezza uguale ad almeno 5 volte il diametro della bocca di mandata.

11.Pulire la vasca da detriti e rifiuti residui.

12.Assicurare i cavi elettrici in modo che non siano soggetti a torsione e strappi.

13.Fare uscire i cavi elettrici dalla vasca attraverso un condotto pulito e privo di asperita. Evitare che il cavo compia curve strette e possa essere
schiacciato o danneggiato.

14.Rimuovere la guaina termoretraibile che protegge I'estremita del cavo seguendo le indicazioni riportate al paragrafo 2.2.

15.Collegare i cavi elettrici al quadro di comando secondo lo schema riportato al paragrafo 4.2 “Collegamento elettrico”.

N UOAWN

3.9 Installazione non predefinita (TIPO X)

L’elettropompa €& predisposta con tutte le forature per l'installazione standard con accessori Zenit.
Per conoscere il dettaglio delle forature disponibili vedere la scheda tecnica.
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4. COLLEGAMENTI ELETTRICI

4.1 Avvertenze generali
® Tutte le operazioni di collegamento alla rete elettrica devono essere eseguite da personale qualificato, nel rispetto delle normative vigenti:
collegamenti elettrici eseguiti non correttamente possono generare incendi, rischio di folgorazione e danni al prodotto.
* Prima di qualsiasi operazione accertare che I'elettropompa ed il quadro elettrico siano isolati dalla rete e non possano essere messi inavver-
titamente in tensione.
® Accertare che i conduttori non utilizzati siano opportunamente isolati e fissati allinterno del quadro elettrico.
* Prima dell'installazione assicurarsi che la tensione e la frequenza della linea di alimentazione siano quelle indicate sulla targa dati e che I'as-
sorbimento sia inferiore alla corrente massima che I'impianto puo erogare.
® La variazione massima ammessa sul valore della tensione nominale di targa é:
+10% per elettropompe in servizio intermittente S3;
+ 5% per elettropompe in servizio continuo S1.
Squilibrio di tensione tra le fasi ammesso: max 2%
| fusibili e gli interruttori di protezione devono essere adeguatamente dimensionati alle caratteristiche dell'impianto.
Per la protezione del motore dell’elettropompa utilizzare un salvamotore adeguato alle caratteristiche elettriche riportate sulla targa dati.
Accertare che le protezioni termiche siano sempre collegate correttamente: il mancato collegamento della protezione termica, oltre a fare
decadere la garanzia, pu0 costituire pericolo.
® La funzionalita e la sicurezza elettrica delle elettropompe ZENIT sono garantite per la configurazione fornita dalla fabbrica: qualsiasi modifica
(es: aggiunta di uno spezzone di cavo a quello originale) puo determinare un decadimento delle caratteristiche dell’elettropompa.

4.1.1 Cavi

® Accertare che i cavi elettrici non siano in alcun modo danneggiati e che le estremita non siano state sottoposte ad umidita e/o immersione in
acqua.

® | terminali liberi del cavo devono essere collegati ad un quadro elettrico omologato e con un grado di isolamento idoneo al’ambiente in cui &
installato.

Fissare i cavi elettrici in modo che non siano soggetti a torsione, strappo e/o schiacciamento.

Se il cavo risultasse danneggiato non provvedere alla sua sostituzione ma rivolgersi a Zenit o ad un Centro Assistenza Autorizzato.

Non sottovalutare i problemi correlati alla caduta di tensione.

In caso di utilizzo con convertitore di frequenza, impiegare cavi schermati secondo la normativa vigente.
| terminali liberi del cavo di alimentazione devono essere collegati ad un quadro elettrico certificato per ’'ambiente potenzial-
mente esplosivo se é installato nell’area di rischio.

4.1.2 Messa a terra

* Accertare la presenza e |'efficienza dell'impianto di messa a terra e dell’interruttore differenziale.

® Accertare che il conduttore di terra sia circa 150 mm piu lungo degli altri conduttori in modo che sia 'ultimo a sconnettersi dal quadro in caso
di strappo accidentale.

4.1.3 Protezione termica

La protezione termica € costituita, di serie, da sensori termici bimetallici integrati nello statore. Essa consente di proteggere il motore dal surriscal-

damento e si ripristina automaticamente dopo il raffreddamento del motore.

Come optional & possibile utilizzare termistori PTC o PT100.

| cavi della protezione termica sono contrassegnati da un’etichetta che riporta la scritta “PROTEZIONE TERMICA - THERMAL PROTECTION” e

devono essere collegati ai corrispondenti morsetti del quadro elettrico di controllo.

Il quadro elettrico deve essere inoltre predisposto per evitare il riavvio automatico dell’elettropompa che deve avvenire solo manualmente con

I'intervento di un operatore dopo aver rimosso le cause dell’anomalia.

I mancato collegamento della protezione termica, oltre a fare decadere la garanzia, puo costituire pericolo.
In caso di installazione di elettropompe certificate ATEX, & obbligatorio che il quadro elettrico sia predisposto per garantire
I’arresto del motore in caso di intervento della protezione termica interna e deve essere evitato il riavvio automatico dell’elettro-
pompa che deve avvenire solo manualmente con I'intervento di un operatore.

4.1.4 Sonda di umidita
L’elettropompa & corredata, di serie, da una doppia sonda ad unico segnale (Fig. 10 pag. 69) in grado di rilevare la presenza di acqua o umidita
nella camera olio delle tenute meccaniche e nel motore.
La sonda é del tipo a singolo elettrodo e utilizza il conduttore di messa a terra per la chiusura del circuito; il circuito deve essere alimentato attra-
verso un trasformatore di isolamento.
Il cavo é contrassegnato da un’etichetta che riporta la lettera “S” e deve essere collegato al corrispondente morsetto del quadro elettrico di con-
trollo.
Su richiesta, I'elettropompa puo essere equipaggiata con sonde singole per il rilevamento di acqua o umidita all'interno della camera olio delle
tenute meccaniche (S1), del vano motore (S2) e del vano morsettiera (S3) (Fig. 11 pag. 69).
In caso di installazione di elettropompe certificate ATEX, il collegamento al quadro elettrico di controllo deve essere eseguito
interponendo un interfaccia a Sicurezza Intrinseca tipo le Barriere Zener o le Barriere a Separazione Galvanica.
In caso di segnalazione, procedere con un intervento di manutenzione.

4.2 Collegamento elettrico (Versione standard)

Per effettuare il collegamento elettrico della elettropompa operare nel modo seguente:

1. Verificare sulla targa dati il tipo di connessione elettrica richiesta (avviamento diretto o Y/D).

2. Collegare per primo il conduttore di terra al relativo morsetto del quadro elettrico secondo lo schema di collegamento riportato in fig. 21
A/BICID pag. 74.

3. Collegare i conduttori di potenza ai relativi morsetti del quadro elettrico secondo lo schema di collegamento riportato in fig. 21 A/B/C/D pag. 74.

4. Collegare i conduttori dei dispositivi di controllo ai morsetti del relativo quadro.

4.3 Collegamento elettrico di sensori e protezioni diversi dallo standard
Fare riferimento alla documentazione specifica a corredo della macchina.
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5. MESSA IN SERVIZIO

5.1 Avvertenze generali

® Ogni operazione deve essere eseguita da personale tecnico competente.

* |’elettropompa deve essere sempre utilizzata con i dispositivi di sicurezza installati ed efficienti.

®* Mantenere oggetti e persone ad una distanza di sicurezza dalle macchine installate e impedire il contatto di persone e animali con il liquido
nel quale sono immerse.

® Prima di collegare I'elettropompa al quadro di alimentazione, verificare che la girante possa ruotare liberamente.

® Accertare che la rotazione della girante sia corretta seguendo la procedura descritta al paragrafo 3.2 “Verifica del verso di rotazione della
girante”.

5.2 Avviamento dell’elettropompa
Ultimata l'installazione & opportuno effettuare un collaudo dell'impianto per accertare la sua perfetta funzionalita.
Controllare con un amperometro che I'assorbimento delle elettropompe installate sia entro il limite indicato sulla targa dati.

Il numero massimo di avviamenti orari consentiti & indicato sulla scheda tecnica e deve essere rispettato per evitare danni
al motore.

5.3 Livello di pressione acustica

Il livello di pressione acustica dell’elettropompa in funzione € inferiore a 70 dB.

Tuttavia, in alcuni impianti e in alcuni punti di lavoro sulla curva delle prestazioni questa soglia pud essere superata.

Verificare il livello di pressione acustica ammesso nell’ambiente in cui & installato il prodotto per evitare la violazione di leggi locali.

6. MANUTENZIONE

6.1 Premessa

Le elettropompe sommergibili Zenit UNIQA sono sottoposte ad un accurato controllo finale prima di essere immesse sul mercato ed installate.
L’affidabilita del prodotto & determinata dall'impiego di componenti di alta qualita ma dipende anche da controlli periodici che devono essere svolti
dall’utilizzatore.

Le istruzioni relative a controllo e manutenzione di queste elettropompe non devono essere intese per interventi di tipo
“fai-da-te” ma richiedono una conoscenza tecnica specifica.
Qualsiasi intervento su elettropompe in versione -EX deve essere eseguito da Zenit o da un suo Centro Assistenza autorizzato
utilizzando esclusivamente ricambi originali.

Non rispettare questo comportamento pud comportare la perdita della garanzia e compromettere la sicurezza della macchina. Un contratto di
assistenza e manutenzione programmata con un Centro Assistenza Autorizzato Zenit garantisce il miglior servizio tecnico.

Le condizioni di garanzia Zenit sono valide solo se i lavori di riparazione e manutenzione straordinaria sono effettuati da un Centro Assistenza
Autorizzato.

6.2 Avvertenze generali
® Applicare le precauzioni previste nel manuale “Avvertenze per la sicurezza”.
Prima delle operazioni di pulizia e/o manutenzione un tecnico competente deve isolare I'elettropompa interrompendo I'alimentazione e accer-
tare che I'elettropompa non possa avviarsi accidentalmente.
Scollegare sempre prima i conduttori delle fasi, poi il conduttore di terra giallo-verde.
Accertare che I'elettropompa non possa cadere o rotolare causando danni a cose o persone.
Lavare abbondantemente con acqua pulita e/o detergenti specifici la superficie dell’elettropompa prima di qualsiasi intervento su di essa.
In seguito ad un uso prolungato, la superficie dell’elettropompa pud diventare molto calda: lasciarla raffreddare adeguatamente per evitare
ustioni.
® Osservare sempre le norme di sicurezza in vigore nel luogo dell'installazione, eventuali norme locali e le regole del comune buon senso.

6.3 Manutenzione ordinaria

La frequenza degli interventi di manutenzione dipende dal tipo di installazione, dal carico di lavoro a cui I'elettropompa & sottoposta e dalla natura
del liquido nel quale € immersa.

Durante le operazioni di manutenzione programmata o in qualsiasi caso in cui le prestazioni dell’elettropompa dovessero diminuire o le vibrazioni
e la rumorosita dovessero essere maggiori di quelle originarie, & necessario procedere ad un controllo delle parti soggette ad usura; allo scopo,
rivolgersi ad un Centro di Assistenza Autorizzato.

Evitare di utilizzare I'elettropompa in condizioni anomale affinché una eventuale improvvisa rottura delle parti rotanti non generi situazione di
pericolo o danni al motore.

Nel caso in cui la parte idraulica risulti ostruita procedere ad un’accurata pulizia.

Per le macchine oggetto di certificazione ATEX, Zenit raccomanda un intervento di manutenzione programmata con intervallo
massimo due anni per il ricondizionamento dell’elettropompa comprensivo di sostituzione dei cuscinetti e delle tenute mecca-
niche.
Un controllo periodico semestrale € comunque raccomandato per la verifica delle condizioni di usura di cuscinetti, tenute mec-
caniche ed altre parti soggette ad usura, in quanto condizioni di installazione particolarmente severe o errate possono mettere
a rischio la durata nel tempo di tutti i componenti della macchina.

6.3.1 Ricambi

Richieste e/o ordini di parti di ricambio utilizzati unicamente su elettropompe antideflagranti certificate ATEX, saranno declinati da Zenit in quanto

eventuali revisioni e/o riparazioni di questi modelli possono essere effettuate soltanto dalla stessa Zenit o da un suo Centro Assistenza autorizzato.

6.3.2 Pulizia
Se I'elettropompa ¢ utilizzata per applicazioni saltuarie, &€ necessario, dopo ogni utilizzo, provvedere al lavaggio della parte idraulica per evitare la
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formazione di incrostazioni facendo compiere alla macchina alcuni cicli di pompaggio di acqua pulita.
Si raccomanda di evitare la formazione di sedimenti anche sui galleggianti per garantire il rispetto delle soglie di start e stop.

6.3.3 Cuscinetti

| cuscinetti sono tutti del tipo volvente, a sfere e a rulli a seconda delle dimensioni del complesso elettromeccanico, tutti dimensionati per una

durata di 50000 ore in condizioni normali di funzionamento.

6.3.4 Tenute meccaniche

La durata di funzionamento sicuro stimata delle tenute meccaniche & di 20000 ore di utilizzo in condizioni normali e di 7000 ore in condizioni di

funzionamento anomalo (a secco o in presenza di liquidi carichi di detriti), dopodiché & necessario sostituirle.

7. GUIDA ALLA RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

DIFETTI

POSSIBILE CAUSA

SOLUZIONE

Il motore non gira

manca tensione

controllare la linea di alimentazione

tensione di alimentazione errata

portare la tensione ai livelli indicati in targhetta

tipo di avviamento errato

verificare il tipo di avviamento

intervento dell’interruttore automatico e/o
dei fusibili

verificare la taratura dell’interruttore automatico e/o
la correttezza dei fusibili installati

girante bloccata

verificare la causa del blocco e rimuoverla

protezione termica intervenuta

attendere il raffreddamento del motore

L’elettropompa funziona ma la portata &
ridotta o nulla

valvola di ritegno bloccata

pulire la valvola e verificarne il funzionamento

tubazione ostruita

identificare I'ostruzione e rimuoverla

girante, valvola o tubazioni ostruite

identificare I'ostruzione e rimuoverla

livello del liquido troppo basso

spegnere subito I'elettropompa e installare un siste-
ma di controllo di livello

errato senso di rotazione

invertire le fasi

Intervento protezione termica

girante bloccata

verificare la causa del blocco e rimuoverla
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The images are indicative only and may not match the actual product. Details given here may differ from the actual product.
Zenit reserves the right to modify the product without prior warning. For more information, consult the website www.zenit.com.
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For correct installation and safe use of the product, read this manual carefully and keep it safe in a clean, easily accessible place for
future reference.
Misuse of the product may cause even serious injury and damage, cause malfunctions and lead to loss of warranty cover.

1. GENERAL INFORMATION

1.1 Manufacturer’s details
ZENIT ltalia s.r.l. - via dell'Industria, 11 - 41018 S.Cesario sul Panaro (MO) — Italy

1.2 Key to the symbols used in the manual
Hazard for operators and pump
Electrical risk

Very hot surfaces with burn hazard

Information on models with explosion proof ATEX (-Ex) certification. Failure to observe this information can lead to
explosions

m Important information to be read with special care

1.3 Safety
The main information for the safety of the product and user is provided in the “Safety Information” leaflet supplied with this manual.

1.4 Training of installation and maintenance staff

The staff assigned to install and maintain the product must be trained in the inevitable residual risks related to electrical equipment operating in
contact with biological liquids.

They must also be capable of reading and understanding the contents of the technical documentation supplied with the product, especially the
electrical wiring diagrams.

1.5 Residual risks

The product is designed and built to ensure safe, reliable use.

However, since it is intended for use with liquids that constitute a health hazard, the installation and maintenance staff must take great care and
always wear regulation personal protection equipment.

During all work on the product, users must take care not to drop the pump and must not underestimate the risks of burns, electrocution, drowning
and suffocation or poisoning due to the inhalation of toxic gases.

To reduce the risks associated with lightning, the user is required to install any necessary and adequate lightning protection mea-
sures.

Any intervention which modifies the pump components can create a DANGER of EXPLOSION.
The pumps MUST be used ONLY in areas compatible with the characteristics recorded on the label.

During handling, installation or disinstallation operations the pump must be disconnected from the power supply panel.

1.6 Product description / Intended use

Zenit UNIQA is a range of submersible electric pumps with energy-saving motor.

These products are intended for use in residential, industrial and municipal sewage treatment plants and lifting stations.

They are designed to lift and pump slurries, faecal material, clean water, waste water or water soiled with solid or fibrous materials.

They may not be used with liquids for human consumption or in potentially explosive atmospheres (except for models with explosion-proof certi-

fication).
ATEX electric pumps, identifiable by the -EX acronym, are certified according to the antideflagrant protection mode recorded on the plate
for the operation within shafts, tanks and, in the version including cooling jacket, in drying chambers where explosive gas/dust is present
or in any area classified as Zone 1 or 21; the user is required to define a suitable inspection programme in order to avoid the layer

of dust on the surface of the electric pump from exceeding 50 mm.
Usage: drainage, evacuation and/or removal of waste from sewers and septic tanks in areas with the PRESENCE OF GAS AND EXPLO-

SIVE DUST (-EX); removal of liquids containing solid and filamentous particles; drainage water, purification water and washing water from
civil and industrial processes in atmospheres containing group Il A and/or B gas (usually hydrocarbon gas) and/or atmospheres containing
a mix of combustible dusts.

The -EX approval lapses following interventions or repair work carried out by unauthorised workshops or staff. Ac-
cordingly, the electric pump can no longer be used in areas with an explosion danger.
The -EX plate will have to be removed.
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1.7 Warranty cover

Zenit undertakes to repair or replace the product if failures are due to design, manufacturing and assembly defects and are reported to Zenit during
the warranty period.

The warranty does not cover failures due to:

® normal wear and tear;

improper handling, installation and use;

use with incorrectly connected control systems;

work done by unskilled staff;

use of non-genuine spare parts.

m Any modifications made to the product without the manufacturer’s authorisation may cause hazards and lead to a deterio-
ration in performance and loss of warranty cover.

Any interventions of the pump in -EX versions must be carried out by an authorised Service Centre or by authorised technicians
using only original spare parts. Failure to comply with this conduct infers the loss of the ATEX certification of the machine and
invalidates the guarantee.

1.8 Technical data
The product’s technical data and characteristics are provided in the technical information.

1.8.1 Operating limits
For correct use, comply with the following operating limits:
* Ambient temperature:
The temperature of the pumped liquid must be below the Tamb max value specified on the nameplate.
¢ Minimum level of liquid
Note: The minimum level of the liquid in the tank must never drop below the motor cover in order to ensure that the pump is cooled effectively
(Fig. 1A page 69).
If models with cooling jacket or allowing dry operation are installed, the minimum level of the liquid may fall below the motor cover but must always
at least be above the body of the pump to prevent the formation of turbulence which may allow air to be drawn in (Fig. 1B page 69); a check should
always be performed to ensure that the electric pump operates correctly with the minimum liquid level.
Depending on the specific installation, additional measures may be necessary to ensure correct operating conditions for the pump on the intake
side.
Attention: to ensure the declared ATEX conformity, a level control system will have to be implemented, with strict manual re-
arming, through the use of tank balls, level probes or, alternatively, manned-operation.

The -EX version electric pump can be used with a frequency converter (inverter) with the compulsory condition that the breakers
inside the motor are correctly connected to the control panel (possibly, for non-standard panels, outside of the risk area).

1.9 Name plate on the pump

On the pump you can find two metal plates: the main one (Fig. 26 page 78) displays the main features of the product while, on the -EX version
models, a second plate (Fig. 27 page 78) specifies if the model can be used in potentially explosive atmospheres as per 94/9/CE (ATEX) directive.

ATEX brand meaning (potentially explosive atmospheres)

C € € 12G Ex db k IIB T4

0000 €x) 112D Ex tb lliC T135°C

In accordance with the EN 60079-0 Standard the following is assumed:

The symbol shown is in conformity with Annex X of Directive 94/9/CE and identifies that the product meets the essential health and
g safety requirements laid down by that directive;
0000 identification number of the organisation undertaking the production control;

Specific symbol of the ATEX Directive 94/9/CE, shown in Annex Il of the Directive
Il Group to which the appliance concerned belongs. Group Il applies to equipment NOT used in mining;

2 category of the appliance to be certified (products designed for operation in zone 1);

G explosive atmospheres permissible around the equipment may be in the form of gases, vapors and mists;

Ex Ex symbol for electrical equipment for use in potentially explosive atmospheres required by technical legislation;

db the electrical protection mode used for the device corresponds to confinement in a flameproof enclosure - electrical apparatus suita-
ble for zone 1;

k the mechanical protection mode used for the device corresponds to that of protection for immersion in liquids;

1B class of gas for which the equipment is suitable;

T4 The maximum surface temperature of the apparatus (T4 = 135°C);

D explosive atmospheres permissible around the equipment may be in the form of dusts;

tb protection of electrical construction with enclosure for dust - electrical apparatus suitable for zone 21;

nc class of dust for which the equipment is suitable (combustible dust);

T135°C indicates the maximum surface temperature.
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1.10 Product’s name description

Model
ode ZUG V 100 A 15/2 AW 160 X A
DO ® ® @06 G @ @
@ Product designation @ Outlet diameter in mm
ZU = Zenit UNIQA @ Hydraulic variant
@ Construction material Power in kW
G = Castiron @ Motor poles
B = Bronze
X = Stainless steel Motor variant
@ Type of impeller @ Operating mode
OC = open channel D =dry
CC = closed channel W = wet
V = vortex Nominal diameter of impeller (in mm)
GR_= Grinder @ Type of installation
gg ; glr?;n?:?a/ith chopper system @ Holes for installation/accessories
Version

AA BA 104Y 5T1 EX NN
® ® 6 ®© ©

@ Cable length (m)

@ Construction materials

- hydraulic @ Voltage
- shaft
and coating @ Frequency/phases

@ Electrical accessories Special version/certification

@ Customization

1.11 Decals applied to the product

Fig. 2a page 69 - Decal identifying surfaces with high temperature risk
Fig. 2b page 69 - Decal indicating correct impeller rotation direction (viewed from above)
Fig. 3a page 69 - Silver sticker. Reproduces the nameplate affixed to the product. it must be stuck into the space provided in this manual and
be referred to when making any requests or enquiries.
Fig. 3b page 69 - Sticker applied to the production packaging

1.12 Model identification

To identify a model based on its accessories and admissible installations, Zenit uses the abbreviation relative to motors with power P2 and poles,
as stated in the table below:

WET (W) version DRY (D) version
Type P2 (kW) - AW version P2 (kW) - HW version P2 (kW) - AD version P2 (kW) - HD version
42+ 5512
Moss  |3/4 5.5/2 + 7.5/2 - -
1.5/6 + 1.8/6
7.512 + 11/2 .
MOSL | 4/4 + 5.5/ a2, 4/2 (No Ex) -
2.2/6 + + 3/6 B4+ 7.
7512+ 11/2
7.5/4 R 2 9/2 + 132
mios |72 7.5/4 + 9/4 44+ 7.5/ S
1572+ 18.5/2 18.5/2 + 22/2 1572 +18.5/2 18.5/2 + 22/2
mioL  |9/4 182 9/4 1%
5.5/6 5.5/6
22/2 + 30/2 25/2 + 37/2 22/2 + 30/2 25/2 + 30/2 (37/2 No Ex)
M12N | 11/4 + 15/4 13/4 + 18.5/4 11/4 + 15/4 13/4 + 18.5/4
7.5/6 + 11/6 9/6 + 13/6 7.5/6 + 11/6 9/6 + 13/6
3712 = 4512 2214 = 37/4 3712 = 4512 2214 + 37/4
M13N | 18.5/4 + 30/4 a3 s 18.5/4 + 30/4 2 e s
15/6 + 18.5/6 -5/6 + 15/6 + 18.5/6 -5/6 +
37/4 + 45/4 37/4 + 45/4
M15N | 22/6 + 37/6 - 22/6 + 37/6 -
15/8 + 18.5/8 15/8 + 18.5/8
55/4 + 75/4 55/4 + 75/4
M17N | 45/6 + 55/6 4506 + 65/6 4506 + 55/6 45/6 + 65/6
22/8 + 30/8 22/8 + 30/8
90/4 + 110/4 90/4 + 110/4
M21S | 75/6 + 90/6 - 7516 + 90/6 -
37/8 + 55/8 37/8 + 55/8
132/4 + 160/4 132/4 + 145/4 (160/6 No Ex)
M21L [ 110/6 + 132/6 185/4 (No Ex) 110/6 + 132/6 ;
65/8 65/8
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2. TRANSPORT AND STORAGE

2.1 Visual inspection

Make a visual inspection of the packaging for damage. Record any significant damage to the product in the transport documents.

If articles are missing, contact Zenit (or its dealer) or the forwarders.

Remove the packaging materials and dispose of them as required by law. Take special care not to injure yourself with sharp tools and not to da-
mage to the product, especially the electrical wiring.

Inspect the product to ensure that there are no damaged or missing parts.

Check that the data on the nameplate are the same as those of the product required.

2.2 Electrical cables protections

The ends of the electrical cables are protected with a heat-shrink sheath that stops liquids or humidity from getting in.

This protection does not ensure a water-tight seal and is only able to preserve the cable from water spray or similar (IP44).

Accordingly, do not immerse the ends of the cables in any sort of liquid, not even with the protections on, and only take the sheath off immediately
before setting up the electrical connection to the electric pump.

If the storage location is subject to flooding, be careful to set the ends of the cable up at a higher level than the maximum possible flooding level.
Follow the instructions below to remove the heat-shrink sheath (Fig. 4 page 69):

1. cut across the end of the heat-shrink sheath;

2. make a lengthwise cut in the heat-shrink sheath, taking care not to damage the wires inside;

3. open the flaps of the sheath to expose the wires, and slide the sheath off the cable.

2.3 Handling and lifting
The pump must be lifted and handled using a chain or sling secured to the handle on top, with suitable machinery (crane, hoist, etc.).
Before lifting, make a note of the weight of the product stated on the nameplate and use certified slings, chains and hooks of suitable load capacity.
Ensure that the electric pump is firmly secured and cannot fall, rotate or swing.
The handle on top is designed to ensure that the pump will be balanced during lifting; however, it may swing when lifted off the ground (Fig. 5
page 69).
Do not stand close to the pump during handling.
Always wear personal protection equipment.

NEVER handle the product by means of the power supply or signalling wiring.

Within a hazardous area, handle any moving with caution, avoiding bumps or friction of the pump with other metallic objects as
this could cause sparks, therefore increasing the risk of explosions.

2.4 Storage

During storage, the electric pump must be kept in a suitable place, out of the reach of children or those with diminished responsibility, suitably
secured against falling and protected from damp, vibrations, dust and extreme temperatures (below -20°C/-4°F and above +60°C/140°F).

If the pump should freeze, do not use flames to remove the ice; immerse it in the liquid in which it is to be installed until it thaws out.

Models with cooling jacket use a 30% water-glycol mixture as coolant; this mixture retains its properties intact down to a temperature of -13°C
(9°F). At lower temperatures, the mixture becomes more viscose but it does not solidify completely, and it can therefore be used without damaging
the pump.

However, the condition of the coolant mixture and the mechanical seal sump oil should be checked before using the product if it has been exposed
to low temperatures.

m Turn the impeller by hand occasionally (at least every 2 months) through the outlet or intake, to prevent the mechanical
seals from sticking together.

3. INSTALLATION

3.1 General safety precautions
Fence off the working area by appropriate means and wear personal protection equipment.
The pump must be lowered into the tank using a sling or chain of suitable size tied to the handle.
Check the electric cable and gaskets for damage and make sure that the impeller turns freely.
The size of the tank in which the pump is installed must be such that:
any level float switches are able to move freely;
the number of pump switch on/switch off cycles does not exceed the permitted number stated in the technical information;
To prevent the cavitation problems caused if the pump draws in air, ensure that the liquids do not flow into the tank near to or towards the pump.
Check that the minimum liquid level is correct in relation to the duty point to obtain trouble-free operation and satisfactory cooling of the pump.
Make sure that the pump does not operate off its characteristic curve.
Do not install the pump in zones with an explosion risk (except for models with explosion-proof certification).

The shock from built up electrostatic charges on isolated components could cause an explosion. -EX pumps do not have isolated
components that are electrostatically chargeable and they are all equipped with screw for connection to the equipotential ground
network (Fig. 6 page 69).

Any additional components installed in the hazardous area must be connected to the earthing network according to the EN 1127-
1 rule, part 6.4.7.

Check the suitability for use in potentially explosive atmospheres of each additional component installed in the hazardous area.

3.2 Checking the impeller rotation direction

Before making the definitive electrical connection, a skilled technician must make sure the impeller rotation direction is correct.

The pump carries a decal which indicates the correct impeller rotation direction (green arrow) and the relative kickback direction (red arrow) when
the pump is viewed from above (Fig. 2b page 69).
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All of the following operations should be carried out in a secure place, in absence of potentially explosive atmospheres; if this is
not possible, you must carry out the testing with a device which controls the sequence phases installed inside the electric panel.

Proceed as follows:

1. Take the precautions detailed in the “Safety Precautions” manual.

2. Place the pump vertical on its feet or base.

3. Secure the pump by tying a suitably sized chain or sling to the handle on the top to prevent it from falling over after the kickback.

m The kickback may be very strong. Do not stand close to the pump during the procedure.

4. Temporarily connect the yellow-green wire to the system ground connector and then connect the power supply wires to the contactor.
5. Make sure there are no people or objects within a distance of at least 2 metres of the pump.

6. Operate the start switch, power up the pump for a few seconds and then shut off the power by flicking the stop switch.

7. Check that the rotation direction is correct.

If the pump is rotating in the wrong direction, invert two of the pump’s three power supply phases and try again, repeating the procedure described.
Once the connection which provides the correct rotation direction has been obtained, MARK the precise order in which the wires have been con-
nected to the system, DISCONNECT the power supply wires from the pump and proceed with definitive installation.

m If more than one pump is connected to a single control panel, the rotation direction must be checked individually for each
unit installed.

3.3 Installing the float switch control system (Fig. 7 page 69)

Float switches allow one or more pumps to be started and stopped in response to the level of liquid in the tank.

They can also be connected to alarm devices to prevent operational problems (overflow or dry running).

They must be installed well away from turbulence or inflows of water.

In the event of strong turbulence, float switches should be installed on a rigid rod mounted inside the pit.

Make sure that there are no items which may obstruct movement of the floats and that the wires do not interfere with each other, and cannot
become tangled or trapped on projections inside the tank.

Float switches must be installed in such a way that the correct minimum liquid level is guaranteed (see point 1.8.1).

In the case where installation of an ATEX pump provide a level control system through float switches, there needs to be at least
2 (start-up and shutdown) and, if installed in a hazardous area, they must be certified for potentially explosive atmospheres. In
this instance, the connection to the electric control panel must be carried out using an Intrinsic Safety interface such as a Zener
safety barrier or a galvanic isolation barrier.

Ensure that the switch from shut down to start-up occurs only and exclusively if both of the floats find themselves in the position shown
in Fig 8 page 69.

Ensure that the switch from start-up to shut down occurs only and exclusively if both of the floats find themselves in the position shown
in Fig 9 page 69.

The electric connection of the floats must be carried out in such a way that ensures the shutdown of the pump in cases of a malfunctioning
float.

3.4 Permitted installation types

Discharge flange Suction flange -
[7) T >
[72]
K K 28z
Fe e 2R Se| B 8| 5| 8
32/€3) 5 (321635 | 8|3 |3
gz |98 2 | gz |9E&| B S o S
-2 | » =] -2 | » =) T [] T
Type of Zenit accessory z z z z T
installation i < i <
P DAC-V / DAC-H ® | O (] ©)
S KBS ([ (@] (] ([ J (@]
T KBC g o ® | O*
(
z KBS-H L O @ Standard
X - ® | O ® | O (0] ®) O  Optional

* Possible holes for non Zenit accessories
(For the mounting holes required, refer to the product technical sheet)

WET version electric pumps are built to operate in immersed S1 service. Contact Zenit for periodic, intermittent use with a DRY version.
DRY version electric pumps are designed to operate in dry S1 service.

Models M08S and MOSL are built without cooling jackets, and with cold motors.
All the other pumps are fitted with a PATENTED jacket, with a closed circuit cooling system.
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3.5 Installation with DAC coupling device (TYPE P) (Fig. 12 page 70)

With this type of installation, the pump can be removed from and replaced in the tank quickly without any work on the system.

3.5.1 System components (Fig. 13 page 70):

1a. DAC V coupling device (vertical outlet)

1b. DAC H coupling device (horizontal outlet)

2. Coupling flange or hook (changes depending on pump model)
3. Screws

4. Pipe guides (not included)

5. Spacer bracket

3.5.2 Installation procedure (Fig. 14A page 70)

1. Check that the pump is disconnected from the power supply panel and the impeller turns in the correct direction using the procedure described
in point 3.2 “Checking the impeller rotation direction”.

2. Fix the flange to the pump’s outlet port with the screws provided.For models with hooks, fix the hook to the pump body using the screws pro-
vided.

3. Place the coupling device on the bottom of the tank and mark the position of the holes required to fix it.

4. Make holes of suitable diameter for the coupling device fixing slots and secure it firmly to the bottom of the tank using chemical or expansion
plugs. Use stainless steel metal fasteners or protect the screws and nuts with a suitable product to prevent corrosion.

5. Connect the outlet pipeline to the coupling device. A shut-off valve and a ball type check valve with full free passage should be installed using
a connection pipe with length equal to at least 5 times the diameter of the outlet.

6. Fit the pipe guides, cut to the correct length, to the coupling device. Galvanised steel pipes, or preferably stainless steel pipes, of suitable
diameter can be used (see technical information).

7. Connect the spacer bracket to the top end of the pipe guide and mark the positions of the holes required to fix it to one of the sides of the tank;
make sure that the pipe guides are perfectly vertical with the aid of a plumb-line or a spirit-level.

Before connecting the bracket spacer check, by lifting the pump up, if it is possible to extract the coupling flange from
the pipe guides (Fig. 14B page 70).

8. Make holes of suitable diameter for the spacer bracket fixing slots and secure it firmly using chemical or expansion plugs. Protect the screws
and nuts with a suitable product to prevent corrosion.

9. Clean the tank to remove any remaining debris and waste.

10.Secure a chain or sling of suitable size to the handle and lower the pump into the tank, sliding the flange along the pipe guides until it reaches
the coupling device.
During the installation of ATEX version electric pumps, be very careful when lifting or lowering the electric pump into the well, as the
metal parts can generate sparks if they rub against each other.

11.Secure the electric cables so that they cannot be twisted or torn or drawn in by the pump.

12.Bring the cables out of the tank through a clean, smooth duct. Do not lay cables with tight bends or in positions with risk of crushing or damage.

13.Take off the heat-shrink sheath that protects the end of the cable, following the instructions provided in paragraph 2.2.

14.Connect the electric cables to the control panel as shown in the diagram provided in point 4.2 “Connection diagrams”.

3.6 Mobile installation (TYPE S) (Fig. 15 page 71)

In mobile installation (TYPE S), the pump is mounted on a specific base which keeps it vertically on the bottom of the tank and ensures that the
intake is at the correct height.

3.6.1 Installation procedure (Fig. 16 page 71)

1. Check that the pump is disconnected from the power supply panel and the impeller turns in the correct direction using the procedure described

in point 3.2 “Checking the impeller rotation direction”.

2. Lower the pump onto the base using a chain or sling of suitable strength secured to the handle. Ensure that it cannot fall and/or swing.

3. Secure the pump to the base with the screws provided.

4. Connect the outlet to the piping using the standardised flange. Use stainless steel metal fasteners or protect the screws and nuts with a suitable
product to prevent corrosion. A shut-off valve and a ball type check valve with full free passage should be installed using a connection pipe with
length equal to at least 5 times the diameter of the outlet. If a hose is used, fit a flanged hose connector.

A hose with reinforcing coil or semi-rigid hose is recommended to ensure that the free passage remains constant even at bends in the hose or
points where it changes direction.
Secure the hose to the union by means of a metal band clamp.

. Lower the pump into the tank until it rests firmly on the bottom using a chain or sling of suitable strength secured to the handle. Ensure that the
pump cannot fall and/or swing.

. Secure the electric cables so that they cannot be twisted or torn or drawn in by the pump.

. Bring the cables out of the tank through a clean, smooth duct. Do not lay cables with tight bends or in positions with risk of crushing or damage.

. Take off the heat-shrink sheath that protects the end of the cable, following the instructions provided in paragraph 2.2.

. Connect the electric cables to the control panel as shown in the diagram provided in point 4.2 “Connection diagrams”.

[$,]
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3.7 Vertical installation in dry chamber (TYPE T) (Fig. 17 page 72)

For vertical installation in a dry chamber, the pump is supplied, on request, with intake flange designed for fixing to a curved base (KBC).

3.7.1 Installation procedure (Fig. 18 page 72):

1. Construct two supports on the bottom of the tank in a material which will support the weight of the pump and the stresses which it generates
(cement, concrete, brickwork, etc.), in order to set the intake port at the correct height. The recommended dimensions are provided in the
technical information sheet;

2. Check that the pump is disconnected from the power supply system and that the impeller turns in the correct direction using the procedure
described in point 3.2 “Checking the impeller rotation direction”.

20



www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10

ZENIT First installation manual - Translation of original instructions

3. Place the pump on the base andsecure it with the fixing screws;

4. Connect the flanged elbow to the pump intake port with the fixing screws. If necessary, lay the pump on its side and fix it in position to prevent
accidental movements;

. Secure a chain or sling of suitable strength to the pump handle and lower the pump into the tank, placing the base on the supports in the bottom;

. Mark the positions of the mounting holes;

. Make holes of suitable diameter for the base fixing slots;

. Fix the base firmly to the two supports using chemical or expansion plugs. Use stainless steel metal fasteners or protect the screws and nuts
with a suitable product to prevent corrosion.

9. Connect the intake pipeline to the flanged elbow;

10.Connect the discharge pipeline to the pump.A shut-off valve and a ball type check valve with full free passage should be installed using a

connection pipe having length at least 5 times the inside diameter of the discharge port).

11.Clean the tank to remove any remaining debris and waste.

12.Secure the electric cables so that they cannot be twisted or torn.

13.Bring the cables out of the tank through a clean, smooth duct. Do not lay cables with tight bends which may be crushed or damaged.

14.Remove the heat-shrink sheathing which protects the end of the cable and follow the instructions provided in point 2.2.

15.Connect the electric cables to the control panel as shown in the diagram provided in point 4.2 “Electrical connection”.

©~NO O,

3.8 Horizontal installation in dry chamber (TYPE Z) (Fig. 19 page 73)

For horizontal installation, the pump has a fitting for fixing to the supporting metal structural work (KBS-H).

3.8.1 Installation procedure (Fig. 20 page 73)

1. Check that the pump is disconnected from the power supply panel and the impeller turns in the correct direction using the procedure described

in point 3.2 “Checking the impeller rotation direction”.

Position the pump vertical on a firm, even surface.

Unscrew the screws which secure the lifting handle, if present, and remove it. As an alternative, unscrew and remove the eyebolts.

Secure the top bracket to the motor lid of the electric pump. Be very careful not to damage the electric cables.

Secure the spacer to the top bracket without tightening the fixing nuts.

Secure the bottom bracket to the body of the pump.

Using a plumb line, adjust the position of the spacer so that its supporting plate lines up with the bottom bracket; tighten the spacer nuts

Put the pump in position by using a suitable mechanical device (crane, tackle). Lift with a chain or sling of suitable size for the weight of the

pump. Take care since the pump, fixed to the metal structure, may swing as it is lifted off the ground.

9. Fix the system firmly to the bottom of the tank using chemical or expansion plugs. Use stainless steel metal fasteners or protect the screws and
nuts with a suitable product to prevent corrosion.

10.Connect the intake and outlet pipelines. A shut-off valve and a ball type check valve with full free passage should be installed using a connec-
tion pipe with length equal to at least 5 times the diameter of the outlet.

11.Clean the tank to remove any remaining debris and waste.

12.Secure the electric cables so that they cannot be twisted or torn.

13.Bring the cables out of the tank through a clean, smooth duct. Do not lay cables with tight bends or in positions with risk of crushing or damage.

14.Take off the heat-shrink sheath that protects the end of the cable, following the instructions provided in paragraph 2.2.

15.Connect the electric cables to the control panel as shown in the diagram provided in point 4.2 “Connection diagrams”.

NGO WD

3.9 Unspecified installation (TYPE X)

The pump has all the holes required for standard installation with Zenit accessories.
Refer to the technical sheet for a detailed illustration of the available holes.
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4. ELECTRICAL CONNECTIONS

4.1 General safety precautions
¢ Allthe procedures involved in connecting the unit to the electrical mains must be carried out by skilled staff in accordance with the relevant legal
requirements: incorrect electrical connections may cause fires and an electrocution hazard, or the risk of damage to the product.
® Before carrying out any operation, make sure that the pump and electrical panel are disconnected from the electrical mains and cannot be
accidentally powered up.
® Check that the unused conductors are properly insulated and fixed in the electrical panel.
* Before installation, make sure that the power supply line voltage and frequency are as stated on the nameplate and that the power absorption
of the pump is below the maximum current the system is able to deliver.
® The maximum voltage variation allowed for rated value is:
S1 continuously running: + 5%
S3 intermittent running: +10%
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Voltage imbalance between phases: max 2%

The fuses and protective cut-outs must be of suitable rating for the system’s characteristics.

Protect the pump motor using an overload cut-out suitable for the electrical data provided on the nameplate.

Make sure that the thermal protection devices are properly connected: apart from leading to forfeiture of warranty cover, failure to connect the
thermal protection may constitute a hazard.

® The electrical operation and safety of ZENIT electric pumps are guaranteed for the configuration supplied by the manufacturer: any changes
(e.g. addition of extra lengths of cable to the original power lead) may cause a deterioration in the pump’s characteristics.

4.1.1 Wiring

Make sure that the electrical cables are not damaged in any way and the ends have not be exposed to damp and/or immersed in water.

The cable’s free terminals must be connected to a regulation control panel with a degree of insulation suitable for the installation environment.
Secure the electric cables so that they cannot be twisted, torn and/or crushed.

If the cable is damaged, do not replace it; contact Zenit or an Authorised Service Centre.

Do not underestimate the problems caused by voltage drops.

In case of use with a variable frequency drive, use screened cables compliant with the relevant regulations.

The ends of the power supply cable must be connected to an electric panel certified for use in potentially explosive atmospheres
if it is installed in a hazardous area

4.1.2 Ground connection

® Make sure that the ground system and differential security breaker are present and in good working order.

® Check that the ground conductor is about 150 mm longer than the other conductors so that it will be the last to become disconnected from the
panel in the event of accidental tugs.

4.1.3 Thermal protection

The standard thermal protection consists of bimetal thermal sensors integral in the stator.

It protects the motor from overheating and resets automatically once the motor has cooled down.

PTC thermostats can be used as an optional.

The thermal protection cables are marked with a label stating “PROTEZIONE TERMICA - THERMAL PROTECTION” and must be connected to
the corresponding terminals of the control panel.

The electrical panel must be set in a way to avoid the automatic restart of the submersible pump. The pump has to be exclusively restarted ma-
nually by a technician after having fixed the causes of the anomaly.

Apart from leading to forfeiture of warranty cover, failure to connect the thermal protection may constitute a hazard.

For installations with ATEX-certified models, the electric panel must be predisposed to guarantee the shutdown of the motor
when the thermal protection intervenes and to avoid the automatic start-up of the pump which must only be started manually with
the intervention of an operator.

4.1.4 Water sensor

The standard electric pump is equipped with a single-signal dual probe (Fig. 10 page 69) that can detect the presence of water or humidity in the
oil chamber of the mechanical seals and in the motor.

The water sensor is of single electrode type and uses the ground conductor to close the circuit; the circuit must be supplied with power by means
of an insulating transformer.

The cable is marked with a label with the letter “S” and must be connected to the corresponding terminal of the control panel.

On request, the electric pump can be equipped with single probes for the detection of water or humidity inside the oil chamber of the mechanical
seals (S1), the motor compartment (S2) and the terminal board compartment (S3) (Fig. 11 page 69).

For installations with ATEX-certified models, the connection to the electric control panel must be carried out by inserting an
Intrinsic Safety interface such as the Zener safety barrier or the galvanic isolation barrier. In the case of a warning, proceed with
maintenance.

4.2 Connection diagrams (standard version)

To set up the electrical connection of the electric pump, do the following:

1. Check which type of electrical connection is required on the identification plate (direct starting or Y/D).

2. Firstly, connect the earth wire to the relative terminal in the electrical panel, according to the connection diagram illustrated in Fig. 21 A/B/C/D
page 74.

3. Connect the power wires to the relative terminals in the electrical panel, according to the connection diagram illustrated in Fig. 21 A/B/C/D page 74.

4. Connect the wires of the control devices to the terminals on the relative panel.

4.3 Non-standard electrical connections to sensors and protective devices
Please refer to the specific documentation supplied with the unit.
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5. COMMISSIONING

5.1 General safety precautions
® All operations must be carried out by skilled technical staff.
® The pump must always be used with the safety devices installed and in good working order.
* Keep objects and people at a safe distance from the machines installed and do not allow people or animals to come into contact with the liquid
in which they are immersed.
® Before connecting the pump to the power supply panel, check that the impeller can turn freely.
® Check that the impeller turns in the correct direction using the procedure described in point 3.2 “Checking the impeller rotation direction”.

5.2 Starting the electric pump
Once installation is complete, the system should be tested to ensure that it is fully operational.
Use an ammeter to check that the power absorption of the pumps installed is within the limit stated on the nameplate.

m The maximum permitted number of starts per hour is stated in the technical information and must be complied with to
prevent damage to the motor.

5.3 Acoustic pressure level

The pump’s acoustic pressure level when in operation is below 70 dB.

However, in some systems and in some duty points on the performance curve this threshold may be exceeded.

Check the permitted acoustic pressure level in the environment where the product is installed to avoid breaching local legal requirements.

6. MAINTENANCE

6.1 Introduction

Zenit UNIQA electric submersible pumps undergo through final inspection before they are offered for sale and installed.

The product’s reliability derives from the use of top quality components but also depends on regular inspections which must be carried out by the
user.

m The instructions for inspection and maintenance of these pumps must never be viewed as “DIY” procedures; they require
specific technical knowledge.

Any interventions of the pump in -EX versions must be carried out by an authorised Service Centre or by authorised technicians
using only original spare parts.

Failure to comply with this rule may cause loss of warranty rights and put the pump’s safety at risk. A service and planned maintenance contract
with the Zenit Authorised Service Centre guarantees the best technical service. The Zenit warranty is only valid if repairs and reactive maintenance
are performed by an Authorised Service Centre.

6.2 General safety precautions
® Take the precautions detailed in the “Safety Precautions” manual.
Before cleaning and/or maintenance procedures, a skilled technician must disconnect the pump from the power supply and ensure that it
cannot start up accidentally.
Always disconnect the phase wires first and then the yellow-green ground wire.
Ensure that the pump cannot fall or roll, causing injury or damage.
Wash the surface of the pump thoroughly with clean water and/or specific detergent before doing any work on it.
After prolonged use, the surface of the pump may become very hot: allow it to cool sufficiently to avoid burns.
Always comply with the safety regulations in force in the place of installation, any local regulations and the dictates of common sense.

6.3 Planned maintenance

Maintenance intervals depend on the type of installation, the workload to which the pump is subjected and the type of liquid in which it is immersed.
During planned maintenance or in any circumstances when the pump’s performance deteriorates or its vibrations and noise level increase, the
parts subject to wear and tear must be inspected; have this done by an Authorised Service Centre.

Do not use the pump if malfunctioning because sudden failure of the rotating parts may cause hazardous situations or damage to the motor.

If the hydraulic part is fouled, clean it thoroughly.

For machines subject to ATEX certification, Zenit recommends a scheduled maintenance plan with a maximum 2-year interval
for electric pump re-conditioning, which includes changing the bearings and the mechanical seals. A six-month control is also
recommended to check the wear of the bearings, the mechanical seals and all other parts subject to wear, as particularly adver-
se or incorrect installation conditions can affect the duration of the service life of all machine parts.

6.3.1 Spare Parts
Requests and/or orders of spare parts used only in explosion-proof ATEX certified pumps will be declined by Zenit as any revision and /or repairs
of these models can only be carried out by Zenit or by an authorised Service Centre.

6.3.2 Cleaning

If the pump is used only occasionally, after each use flush out the hydraulic part to prevent the formation of deposits; run the pump for a few cycles
with clean water.

Also take care not to allow sediments to form on the float switches, to ensure that the start and stop thresholds remain correct.
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6.3.3 Bearings

The bearings are either rolling, ball or roller, depending on the size of the electro-mechanical unit, and are all sized to last for 50,000 hours of

operation under normal conditions.

6.3.4 Mechanical seals

The estimated duration of safe operation for the mechanical seals is 20,000 hours under normal conditions and 7,000 hours in faulty operating

conditions (dry operation or with fluids containing debris), at which point they need to be changed.

7. TROUBLESHOOTING GUIDE

DEFECTS

POSSIBLE CAUSE

SOLUTION

Motor does not run

no power

check power supply line

incorrect power supply voltage

set voltage at level stated on nameplate

incorrect starting type

check starting type

circuit breaker and/or fuses tripped

check calibration of circuit breaker and/or that the
correct type of fuses are fitted

impeller jammed

identify the cause of the jam and remove it

thermal protection tripped

wait for motor to cool

The pump works but little or no liquid is
delivered

check valve jammed

clean valve and check its operation

pipeline obstructed

find and remove the obstruction

impeller, valve or pipelines obstructed

find and remove the obstruction

liquid level too low

stop the pump at once and install a level control
system

wrong rotation direction

swap phases

Thermal protection tripped

impeller jammed

identify the cause of the jam and remove it
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Les images sont fournies a titre purement indicatif et pourraient ne pas correspondre a I'aspect réel du produit. Les données indiquées pourraient différer des éléments
réels. Zenit se réserve le droit d’apporter des modifications au produit sans aucun préavis.
Pour tout renseignement complémentaire, veuillez consulter le site www.zenit.com.
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De sorte a bien installer et utiliser le produit, lire attentivement ce manuel et le conserver avec soin a un endroit facile d'accés et propre
pour toute consultation ultérieure.

Toute utilisation incorrecte du produit peut mettre en danger les personnes, provoquer des graves dommages matériels, entrainer des
dysfonctionnements et annuler la garantie.

1. GENERALITES

1.1 Identification du fabricant
ZENIT ltalia s.r.l. - via dell'Industria, 11 - 41018 S.Cesario sul Panaro (Modéne) - Italie

1.2 Symboles utilisés dans le manuel
Danger pour la sécurité des opérateurs et pour |'électropompe
Danger de nature électrique

Surfaces trés chaudes avec risque de brilures

Informations relatives aux modéles certifiés antidéflagrants ATEX (-Ex), dont le non-respect peut provoquer un
risque d'explosion

Information importante qui exige une attention particuliere

1.3 Sécurité
Les principales informations sur la sécurité du produit et sur celle de I'utilisateur figurent dans la brochure « Consignes de sécurité » jointe a ce
manuel.

1.4 Formation des préposés a l'installation et a la maintenance

Les préposés a l'installation et a la maintenance du produit doivent recevoir une formation sur les risques résiduels liés a I'appareillage électrique
au contact des liquides biologiques.

lls doivent également étre en mesure de lire et de comprendre le contenu de la documentation technique jointe au produit, et notamment les
schémas électriques.

1.5 Risques résiduels

Le produit a été congu et fabriqué pour garantir une utilisation sare et fiable. Néanmoins, en raison de son emploi au contact de liquides dangereux
pour la santé, les préposés a l'installation et a la maintenance doivent faire trés attention et toujours porter I'équipement de protection individuelle
réglementaire.

Pendant les interventions sur le produit, il est conseillé de prévenir la chute accidentelle de I'électropompe et de ne pas sous-estimer les risques
de bralure, d'électrocution, de noyade, d'asphyxie ou d'empoisonnement par inhalation de gaz toxiques.

Pour réduire les risques liés a la foudre, I'utilisateur doit se charger de prendre des mesures de protection adéquates.

Toute intervention modifiant les composants de I'électropompe peut donner lieu a un RISQUE D'EXPLOSION.
Les électropompes DOIVENT étre utilisées UNIQUEMENT dans les environnements compatibles avec les caractéristiques figurant sur la
plaque signalétique.

Pendant les opérations de manutention, d'installation ou de démontage, I'alimentation de I'électropompe doit étre débranchée.

1.6 Description du produit / Domaines d'application

Zenit UNIQA est une série d'électropompes submersibles avec moteur a haute performance énergétique.

Ces produits sont congus pour étre utilisés dans des stations d'épuration et de relevage civiles, industrielles et municipales.

lls sont faits pour le relevage et pour le transport des boues, des matiéres fécales, des eaux propres, des eaux sales et des eaux chargées con-

tenant des corps solides ou fibreux.

lls ne conviennent pas aux liquides alimentaires ni aux atmospheres explosibles (a I'exception des modeéles certifiés antidéflagrants).
Les électropompes ATEX, identifiées par le sigle -EX, sont certifiées selon le mode de protection antidéflagrante figurant sur la plaque
signalétique. Elles peuvent fonctionner en puits, en cuves, et en version DRY, en fosses séches, en présence de GAZ et POUSSIERES
EXPLOSIVES ou, quoi qu'il en soit, dans les environnements classés zone 1 ou 21. L'utilisateur est tenu d'établir un programme
de contréle approprié pour éviter que I'accumulation de la poussiére a la surface de I'électropompe ne dépasse pas 50 mm
d'épaisseur.
Elles peuvent étre utilisées pour le drainage, le transport et/ou le relevage des eaux usées et des eaux-vannes dans les environnements
avec PRESENCE DE GAZ ET DE POUSSIERES EXPLOSIVES (-EX) ; pour le relevage des liquides chargés de particules solides et
filamenteuses ; pour les eaux de drainage, d'épuration et de lavage provenant des secteurs civils et industriels en atmosphéres contenant
des gaz du groupe Il A et/ou |l B (notamment, les hydrocarbures gazeux) et/ou en atmosphéres contenant des mélanges de poussieres
combustibles.

L'homologation -EX n'est plus valable en cas d'interventions ou de réparations effectuées par un personnel non
agréé. Dans ce cas, I'électropompe ne peut plus étre utilisée en zones explosibles. La plaquette -EX doit étre démontée.
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1.7 Couverture de la garantie

Zenit s'engage a réparer ou a remplacer le produit dans la mesure ou les pannes sont provoquées par des défauts de conception, d'usinage et
d'assemblage, et que celles-ci sont signalées a Zenit dans la période de garantie. La garantie ne couvre pas les pannes occasionnées par :

e [l'usure normale ;

» des opérations de manutention, d'installation et d'utilisation non conformes ;

« une utilisation avec systémes de controle pas correctement connectés ;

» des interventions effectuées par un personnel non qualifié ;

« [utilisation de piéces détachées autres que celles d'origine.

Toute modification apportée au produit sans I'autorisation du fabricant peut comporter un danger, diminuer la performance
et annuler la garantie.

Toutes les interventions sur les électropompes en version -EX doivent étre faites par Zenit ou par I'un de ses Centres d'assistan-
ce agréés et exclusivement avec des piéces détachées d'origine. L'inobservation de cette obligation entraine I'annulation de la
certification ATEX et la déchéance de la garantie.

1.8 Données techniques
Les caractéristiques et les données techniques figurent dans la fiche technique.

1.8.1 Limites d'utilisation

Pour garantir le bon fonctionnement, respecter les limites d'utilisation suivantes :

¢ Température ambiante

La température du liquide pompé doit étre inférieure a la valeur T.amb max. précisée sur la plaque signalétique.

¢ Hauteur minimum de liquide

La hauteur minimum de liquide, a l'intérieur de la cuve, ne doit jamais descendre sous le couvercle moteur de sorte a toujours bien refroidir I'ap-
pareil (Fig. 1A page 69).

Remarque : pour les modéles avec chemise de refroidissement ou pour ceux en mesure de fonctionner a sec, la hauteur minimum de liquide
peut descendre sous le couvercle moteur, mais elle doit toujours rester au moins au-dessus du corps de pompe de sorte a éviter la formation de
tourbillons et l'infiltration d'air (Fig. 1B page 69). Il est préférable de s'assurer toujours du bon fonctionnement de I'électropompe en conditions
de hauteur minimum.

En fonction de l'installation, plusieurs mesures pourraient étre nécessaires pour garantir le bon fonctionnement en aspiration de I'électropompe.

Attention : pour garantir la conformité Atex déclarée, prévoir un systéme de contréle du niveau, obligatoirement avec réarme-
ment manuel, via flotteurs ou sondes de niveau ou, en alternative, avec surveillance opérateur (homme mort).

L'électropompe en version -EX peut étre utilisée avec un inverseur de fréquence a la condition expresse que les protections
thermiques internes du moteur soient correctement branchées sur le tableau électrique (le cas échéant, pour les tableaux non
certifiés antidéflagrants, en dehors de la zone de risque).

1.9 Plaque signalétique de I’électropompe

L’électropompe comporte deux plaques signalétiques en métal : une plaque principale (Fig. 26 page 78) qui énumére les caractéristiques
du produit et, pour les modéles en version -EX, une plaque secondaire (Fig. 27 page 78) qui précise la compatibilité avec les atmosphéres
explosibles, autrement dit avec la norme 94/9/CE (ATEX).

Signification du marquage ATEX (atmosphére explosible)

C € €x) 112G Ex db k IIB T4

0000 €x) 112D Ex tb lliC T135°C

Le symbole est conforme a I'annexe X de la directive 94/9/CE. Il garantit que le matériel répond aux exigences essentielles de santé
€ et de sécurité (E.E.S.S.) de cette directive.

0 Numéro d'identification de I'organisme notifié qui intervient dans la phase de contréle de la production.

@ Symbole spécifique de la directive ATEX 94/9/CE visé a l'annexe |l de la directive.

I Groupe d'appartenance de l'appareil. Le groupe |l comprend les appareils destinés a étre utilisés AILLEURS que dans les mines.

2 Catégorie de l'appareil visé par la certification (appareils congus pour le fonctionnement en zone 1).

G

Les atmosphéres explosibles admissibles pour I'utilisation du matériel peuvent étre constituées de gaz, vapeurs et brouillards.

Ex Symbole Ex pour les appareils électriques destinés a étre utilisés en atmosphéres explosibles (conformément a la réglementation
technique).

db Le mode de protection électrique utilisé sur I'appareil est une enveloppe antidéflagrante - appareils électriques pour zone 1.

k Le mode de protection mécanique utilisé sur I'appareil est une protection par immersion dans un liquide.

1B Groupe de gaz compatible avec 'appareil.

T4 Classe de température qui définit la température maximale de surface de I'appareil (T4=135°C)

D Les atmosphéres explosibles admissibles pour I'utilisation du matériel peuvent étre constituées de poussieres.

tb Protection des appareils électriques avec enveloppe pour poussiéres - appareils électriques pour zone 21.

Hnc Groupe de poussiéres compatible avec l'appareil (poussieres combustibles).

T135°C Est la température maximale de surface.
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1.10 Description nom du produit

ZUGV 100 A15/2 AW 160 X A

Type produit

Diameétre de l'orifice de refoulement en mm
Variante hydraulique

@ Dénomination du produit
ZU = Zenit UNIQA

@ Matériaux de fabrication Puissance en kW

G = Fonte .
_ Péles moteur
B = Bronze
X = lnox Variante moteur

Fonctionnement

D = a sec (Dry)

W = immergé (Wet)
Diamétre nominal de la roue (en mm)
Type d'installation

@ Type de roue
OC = a canaux ouverte

CC = a canaux fermée

V = Vortex

GR = Broyeur

HP = Grande hauteur d’élévation

CP = A canaux avec systéme de coupe

AA BA 104Y 5T1 EX NN
® ® 6 © O© @

@ Matériaux de fabrication
- bloc hydraulique
- arbre d'entrainement
et traitement superficiel

@ Accessoires électriques

PO OEPRAPO®E®

Type de pergage pour installation/accessoires

Version produit

@ Longueur de cable (m)

@ Tension d'alimentation

@ Fréquence/nbre phases

@ Variante spéciale/certification

Personnalisation client

1.11 Autocollants sur le produit

Fig. 2a page 69 - Autocollant identifiant les surfaces soumises a un risque de surchauffe

Fig. 2b page 69 - Autocollant identifiant le sens de rotation de la roue (vue supérieure)

Fig. 3a page 69 - Autocollant argenté. Reproduit la plaque signalétique du produit, doit étre collé dans le manuel a I'endroit prévu a cet effet. Le
consulter pour toute information.

Fig. 3b page 69 - Autocollant appliqué sur I'emballage du produit

1.12 Identification du modéle
Pour identifier un modéle et connaitre ses accessoires et les installations admises, Zenit utilise le sigle relatif aux moteurs avec puissance P2 et
pbles figurant dans le tableau suivant :

Version WET (W) Version DRY (D)
Type P2 (kW) - Version AW P2 (kW) - Version HW P2 (kW) - Version AD P2 (kW) - Version HD
412+ 5502
Moss  |3/4 552 + 7.5/2 - -
1.5/6 + 1.8/6
7.512 + 11/2 .
MOSL | 4/4 + 5.5/ 213, 4/2 (Non Ex) ;
2.2/6 + + 3/6 -S4+ 7.
7512+ 11/2
7.5/4 . = 9/2 + 13/2
mios |12 7.5/4 +9/4 44+ 7,504 2132
152 +18.5/2 18.5/2 + 22/2 152 = 18.5/2 18.5/2 + 22/2
mioL  |9/4 1% 9/4 1%
5.5/6 5.5/6
22/2 + 30/2 25/2 + 37/2 22/2 + 30/2 25/2 + 30/2 (37/2 Non Ex)
M12N | 11/4 + 15/ 13/4 + 18.5/4 11/4 + 15/4 13/4 + 18.5/4
7.5/6 + 11/6 9/6 + 13/6 7.506 + 11/6 9/6 + 13/6
3772 = 45/2 2214 + 37/4 3772 = 45/2 2214 + 37/4
M13N | 18.5/4 + 30/4 2 e 18.5/4 + 30/4 2 e
15/6 + 18.5/6 -5/6 + 15/6 + 18.5/6 -5/6 +
37/4 + 45/4 37/4 + 45/4
M15N | 22/6 + 37/ ; 22/6 + 37/6 -
15/8 + 18.5/8 15/8 + 18.5/8
55/4 + 75/4 55/4 + 75/4
M17N | 45/6 + 55/6 4506 + 65/6 45/6 + 55/6 45/6 + 65/6
22/8 + 30/8 22/8 + 30/8
90/4 + 110/4 90/4 + 110/4
M21S  |75/6 + 90/6 - 75/6 + 90/6 -
37/8 + 55/8 37/8 + 55/8
132/4 + 160/4 132/4 + 145/4 (160/6 Non Ex)
M21L | 110/6 + 132/6 185/4 (Non Ex) 110/6 + 132/6 -
65/8 65/8
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2. TRANSPORT ET STOCKAGE

2.1 Controéle visuel

Faire un contréle visuel pour s'assurer que I'emballage n'est pas abimé. Si le produit est fort endommagé, le signaler sur les documents de tran-
sport. S'il manque des articles, contacter Zenit (ou son revendeur) ou I'entreprise de transport.

Déballer le produit, puis jeter I'emballage conformément a la réglementation en vigueur. Faire attention a ne pas se blesser avec les outils cou-
pants et a ne pas abimer le produit, et notamment les cables électriques.

Controler le produit pour s'assurer qu'aucune partie n'est abimée ou manquante.

Vérifier que les données figurant sur la plaque signalétique correspondent a celles du produit commandé.

2.2 Protections des cables électriques

Les extrémités des cables électriques sont protégées par une gaine thermorétractable qui bloque l'infiltration des liquides ou de I'humidité.

Cette protection ne garantit pas I'étanchéité. Elle n'est faite que pour protéger le cable contre les éclaboussures d'eau ou autres liquides du méme
genre (IP44).

Par conséquent, il est conseillé de ne pas immerger les extrémités des cables dans les liquides, méme si les protections sont installées. Il est
préférable de retirer la gaine uniquement juste avant le branchement électrique de I'électropompe.

Si le lieu de stockage est exposé au risque d'inondation, veiller a placer les extrémités des cables a une hauteur supérieure au plus haut niveau
que pourraient atteindre les eaux lors d'une inondation.

Pour retirer la gaine thermorétractable, procéder comme suit (Fig. 4 page 69) :

1. couper la partie finale de la gaine thermorétractable dans le sens de la largeur ;

2. couper la gaine dans le sens de la longueur en faisant attention a ne pas abimer les conducteurs ;

3. ouvrir la gaine pour dénuder les conducteurs, puis retirer la gaine.

2.3 Manutention et levage
Le levage et la manutention de I'appareil doivent se faire avec une chaine ou avec une courroie fixée sur la poignée supérieure, et a I'aide d’un
engin mécanique prévu a cet effet (grue, palan, etc.).
Avant le levage, vérifier le poids de I'appareil mentionné sur la plaque signalétique et utiliser des courroies, des chaines et des crochets dimen-
sionnés et certifiés.
S’assurer que I'électropompe est bien attachée et qu’elle ne peut pas tomber, rouler ou basculer.
La poignée supérieure a été congue pour équilibrer I'électropompe pendant le levage. Néanmoins, I'appareil peut basculer au moment ou il quitte
le sol (Fig. 5 page 69).
Il est conseillé de ne pas rester a proximité de I'électropompe pendant la manutention.

Toujours porter les équipements de protection individuelle.
m NE JAMAIS utiliser les cables électriques d’alimentation ou de signal pour la manutention du produit.

Dans la zone de risque, faire les opérations de manutention avec précaution en évitant les frottements et les chocs de I’'électro-
pompe avec d’autres piéces métalliques susceptibles de donner des étincelles et de causer un risque d’explosion.

2.4 Stockage

Pendant toute la durée de stockage, I'électropompe doit étre entreposée dans un lieu approprié, hors de la portée des enfants ou des personnes

non responsables. Toutes les précautions doivent étre prises contre les chutes accidentelles. L’électropompe doit étre protégée contre 'humidité,

les vibrations, les poussieres et les températures extrémes (inférieures a 20°C/-4°F et supérieures a +60°C/140°F).

Si I'électropompe est congelée, ne pas utiliser de flammes pour dégeler la glace, mais plonger I'électropompe, jusqu’a décongélation, dans le

liquide dans lequel elle sera installée.

Les modéles avec chemise de refroidissement utilisent, comme liquide de refroidissement, un mélange eau/propyléne glycol 30% qui conserve

les caractéristiques jusqu’a la température de -13°C (9°F). A des températures plus basses, le mélange subit une hausse de viscosité mais sans

congélation totale. Le mélange est donc sans risques pour le produit.

Cependant, il est conseillé de contrdler les conditions du mélange de refroidissement et celles de I'huile contenue dans la chambre d’huile des
arnitures mécaniques avant I'utilisation de I'appareil aprés une exposition a des températures basses.

m Tourner la roue (au moins une fois tous les 2 mois) par I'orifice de refoulement ou par celui d’aspiration pour éviter que

les garnitures mécaniques ne se collent.

3. INSTALLATION

3.1 Avertissements généraux
Délimiter le périmétre de travail avec des protections adéquates et utiliser un équipement de protection individuelle.
Pour descendre I'électropompe dans la cuve, utiliser une courroie ou une chaine dimensionnée, fixée au préalable sur la poignée.
S'assurer que le cable électrique et les garnitures sont en bon état et que la roue tourne librement.
La cuve ou sera installée I'électropompe doit avoir des dimensions qui :
- permettent aux régulateurs de niveau a flotteur (si présents) de bouger librement ;
- évitent que le nombre des cycles de marche /arrét de I'électropompe soit supérieur a celui figurant dans la fiche technique.
Pour éviter les problémes de cavitation causés par |'aspiration d'air, s'assurer que I'entrée des liquides dans la cuve ne se fait pas a proximité
de I'électropompe ni dans sa direction.
Vérifier que la hauteur minimum de liquide est correcte par rapport au point de fonctionnement de sorte a avoir un fonctionnement régulier et
un bon refroidissement de I'électropompe.
S'assurer que I'électropompe ne sort pas de sa courbe de fonctionnement.
Ne pas installer I'électropompe dans des zones a risque d'explosion (a I'exception des modéles certifiés antidéflagrants).

Les décharges d'origine électrostatique sur les composants isolés peuvent provoquer un risque d'explosion. Les électropompes
-EX ne possédent aucune piéce isolée susceptible de se charger électrostatiquement. De plus, elles sont toutes équipées d'une vis
de terre pour la liaison équipotentielle (Fig. 6 page 69). Si d'autres accessoires sont installés dans la zone de risque, les mettre a
la terre conformément a la norme EN 1127-1, par. 6.4.7. S'assurer que tous les accessoires supplémentaires installés dans la zone
de risque peuvent étre utilisés en atmosphéres explosibles.
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3.2 Controéle du sens de rotation de la roue

Avant la mise sous tension définitive, un technicien qualifié doit contréler le sens de rotation de la roue.

L'électropompe présente un autocollant qui précise le sens de rotation de la roue (fleche verte) et le contrecoup de démarrage (fleche rouge),
quand I'électropompe est vue depuis le haut (Fig. 2b page 69).

Toutes les opérations suivantes doivent étre faites dans un lieu sir, en dehors d'une atmosphére explosible. Si ceci est impos-
sible, faire la vérification par l'intermédiaire d'un contréleur de phases installé dans le tableau électrique.

Procéder comme suit :

1. Prendre les mesures de précaution précisées dans le manuel au chapitre « Consignes de sécurité » ;

2. Mettre I'électropompe a la verticale sur son dispositif d'accouplement ou sur son embase ;

3. Attacher I'électropompe a la chaine ou a la courroie dimensionnée qui est accrochée a la poignée supérieure pour éviter les chutes acciden-
telles suite a un contrecoup ;

Le contrecoup peut étre trés fort. Ne pas rester a proximité de I’électropompe pendant les opérations.

4. Brancher temporairement le conducteur jaune-vert sur la prise de terre du systéme, puis les fils électriques sur le contacteur ;

5. Eloigner les personnes et les objets de I'électropompe & une distance de 2 métres au moins ;

6. Appuyer sur l'interrupteur de marche pour faire fonctionner I'électropompe pendant quelques secondes, puis appuyer sur l'interrupteur d’arrét
pour l'arréter.

7. S’assurer que le sens de rotation est correct.

Si le sens de rotation n’est pas correct, inverser deux des trois phases d’alimentation sur le tableau électrique, puis refaire les opérations décrites
pour recontroler.

Une fois que le branchement des phases correspond au bon sens de rotation, MARQUER I'ordre exact des fils électriques sur le tableau électri-
que, DEBRANCHER les cables d’alimentation de I'électropompe et procéder a l'installation définitive.

Si plusieurs électropompes sont branchées sur le méme tableau électrique, contréler le sens de rotation pour chacune
d’entre elles.

3.3 Installation du systéme de commande par flotteurs (Fig. 7 page 69)

Les flotteurs permettent de piloter la marche et I'arrét d’'une ou de plusieurs électropompes en fonction des hauteurs de liquide dans la cuve.

lls peuvent aussi étre raccordés a des alarmes pour prévenir le fonctionnement dans des conditions anormales (trop-plein ou fonctionnement a
sec).

lls doivent étre installés a I'écart des tourbillons ou des chutes d’eau.

En cas de fortes turbulences, il est préférable de fixer les flotteurs a une tige rigide positionnée a l'intérieur du puits.

S’assurer qu’aucun objet ne géne le mouvement des flotteurs et que les cables ne risquent pas de s’emméler, de s’entortiller ou de s’encastrer
dans les éventuelles saillies présentes a l'intérieur de la cuve.

L’installation des flotteurs doit garantir la hauteur minimum de liquide (voir paragraphe 1.8.1).

Si les électropompes ATEX comportent un systéme de contréle du niveau par interrupteurs a flotteur, ces interrupteurs devront
étre au moins 2 (marche et arrét), et en cas d’installation dans une zone de risque, étre certifiés pour I'utilisation en atmosphéres
explosibles. Dans ce cas, le raccordement au tableau électrique doit se faire par une interface a sécurité intrinséque type les
Barriéres Zener ou les Barriéres a isolement galvanique.

S’assurer que le passage de I’arrét a la marche se produit uniguement si les deux flotteurs se trouvent dans la position représentée sur
la Fig 8 page 69.

S’assurer que le passage de la marche a I’arrét se produit uniquement si les deux flotteurs se trouvent dans la position représentée sur
la Fig 9 page 69.

Les branchements électriques des flotteurs doivent assurer 'arrét de I'électropompe en cas de dysfonctionnement des flotteurs.

3.4 Installations autorisées

Percage Bride de Percage Bride * T
refoulement d'aspiration E @ E
) ) = X -
3 |2 |23 (2 |8]38|5]3
Swn | gw O | S| gw o by b °
=8| m8| & |=8|af| 8| 8| & | %
mE | ZF g |@WF | ZF @ S g &
Type Accessoire w z [ w Z ] K3 5 e
d'installation Zenit = < 1% < @ o
P DAC-V / DAC-H ® | O [ (@)
S KBS o (@) ( ( o
T KBC ® | O ® | O*
z KBS-H ® | O ® O () ® De série
X - [ ) (@] [ ) (@) (@] (@) (@] O  En option

* Pergage possible pour les accessoires non Zenit.
Pour le type de pergage, consulter la fiche technique du produit.

Les électropompes en version WET sont congues pour fonctionner en service S1, en mode immergé. Pour les utiliser en version DRY en mode
intermittent périodique, contacter Zenit.

Les électropompes en version DRY sont congues pour fonctionner en service S1, a sec.

Les modé]es MO08S et MO8L n'ont pas de chemise de refroidissement, mais un moteur froid. Tous les autres modéles sont équipés d'une chemise
BREVETEE avec systéme de refroidissement a circuit fermé.
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3.5 Installation avec dispositif d'accouplement au fond (DAC) (TYPE P) (Fig. 12 page 70)

Ce genre d'installation permet de retirer I'électropompe de la cuve et de la réinstaller rapidement sans intervenir sur le systeme.

3.5.1 Composants du systéme (Fig. 13 page 70) :

1a. Dispositif d’accouplement DAC V (refoulement vertical)

1b. Dispositif d’accouplement DAC H (refoulement horizontal)

2. Bride ou crochet d’accouplement (dépend du modele de I'électropompe)
3. Vis

4. Barres de guidage (non incluses)

5. Entretoise

3.5.2 Procédure d’installation (Fig. 14A page 70)

1. Contréler que I'alimentation de I'électropompe est débranchée et que la roue tourne dans le bon sens via la procédure décrite au paragraphe
3.2 « Contréle du sens de rotation de la roue ».

2. Fixer la bride sur le refoulement de I'électropompe par I'intermédiaire des vis fournies. Pour les modéles avec crochet, fixer le crochet au corps
de pompe par le biais des vis fournies.

3. Placer le dispositif d’'accouplement sur le fond de la cuve et faire un repére pour positionner les trous de fixation.

4. Percer les trous avec un diametre correspondant aux ceillets du dispositif d’accouplement, puis le fixer sur le fond de la cuve avec des chevilles
chimiques ou avec des chevilles a expansion. Utiliser les vis en acier INOX ou protéger les vis et les écrous avec un produit anticorrosion.

5. Raccorder le tuyau de refoulement au dispositif d’accouplement. Il est conseillé d’installer un robinet-vanne d’arrét et un clapet anti-retour a
bille a passage libre intégral avec un tuyau de raccordement d’'une longueur au moins égale a 5 fois le diametre de I'orifice de refoulement.

6. Accrocher les barres de guidage, découpées sur mesure, sur le dispositif d’accouplement. Utiliser des barres en fer galvanisé ou, de préféren-
ce en acier inox, de bon diamétre (voir la fiche technique).

7. Accrocher I'entretoise sur I'extrémité supérieure des barres de guidage, puis faire un repére pour positionner les trous de fixation sur I'une des
cloisons de la cuve. Utiliser un fil a plomb ou un niveau a bulle pour s’assurer que les barres de guidage sont parfaitement verticales.
Avant de fixer I’entretoise, vérifier que, si I’électropompe est soulevée, la bride d’accouplement se retire facilement sur
les barres de guidage (Fig. 14B page 70).

8. Percer les trous avec un diamétre correspondant aux ceillets de I'entretoise, puis la fixer avec des chevilles chimiques ou avec des chevilles a
expansion. Protéger les vis et les écrous avec un produit anticorrosion.

9. Nettoyer la cuve pour éliminer les détritus et les déchets résiduels.

10.Attacher une chaine ou une courroie dimensionnée sur la poignée, puis descendre I'électropompe dans la cuve en faisant coulisser la bride le
long des barres de guidage jusqu’a toucher le dispositif d’accouplement.
En cas d’installation d’électropompes en version ATEX, faire trés attention pendant le levage et la descente de I’électropompe dans
le puits, parce que le frottement des parties métalliques peut donner des étincelles.

11.Fixer les cables électriques pour prévenir leur torsion, leur déchirement ou leur aspiration par I'électropompe.

12.Faire sortir les cables électriques de la cuve par une conduite propre et lisse. S’assurer que le cable ne présente pas de courbes trop étroites,
et le protéger contre tout écrasement ou endommagement.

13.Retirer la gaine thermorétractable qui protége I'extrémité du cable, selon la procédure décrite au paragraphe 2.2.

14.Raccorder les cables électriques au tableau électrique selon le schéma représenté au paragraphe 4.2 « Branchement électrique ».

3.6 Installation mobile (TYPE S) (Fig. 15 page 71)

Dans le cas de l'installation mobile (TYPE S), I'électropompe est fixée sur une embase spéciale qui la garde a la verticale sur le fond de la cuve
et place l'orifice d'aspiration a la bonne hauteur.

3.6.1 Procédure d’installation (Fig. 16 page 71)

1. Contréler que I'alimentation de I'électropompe est débranchée et que la roue tourne dans le bon sens via la procédure décrite au paragraphe
3.2 « Contréle du sens de rotation de la roue ».

2. Attacher une chaine ou une courroie dimensionnée sur la poignée, puis descendre I'électropompe et la déposer sur 'embase. S’assurer qu’elle
ne peut ni tomber ni basculer.

3. Fixer I'électropompe sur son embase avec les vis fournies.

4. Raccorder l'orifice de refoulement a la tuyauterie par le biais de la bride standardisée. Utiliser les vis en acier INOX ou protéger les vis et les
écrous avec un produit anticorrosion. Il est conseillé d’installer un robinet-vanne d’arrét et un clapet anti-retour a bille a passage libre intégral
avec un tuyau de raccordement d’une longueur au moins égale a 5 fois le diameétre de l'orifice de refoulement.

Se la tuyauterie est flexible, utiliser un embout bridé. Utiliser de préférence un tuyau avec spirale de renfort ou un tuyau semi-rigide pour
garantir la continuité du passage libre au niveau des courbes ou des changements de direction. Attacher 'embout sur le tuyau avec un collier
métallique.

5. Attacher une chaine ou une courroie dimensionnée sur la poignée, puis descendre I'électropompe dans la cuve et la déposer sur le fond en

position stable. S’assurer que I'électropompe ne peut ni tomber ni basculer.

Fixer les cables électriques pour prévenir leur torsion, leur déchirement ou leur aspiration par I'électropompe.

7. Faire sortir les cables électriques de la cuve par une conduite propre et lisse. S’assurer que le cable ne présente pas de courbes trop étroites,

et le protéger contre tout écrasement ou endommagement.

Retirer la gaine thermorétractable qui protége I'extrémité du cable, selon la procédure décrite au paragraphe 2.2.

Raccorder les cables électriques au tableau électrique selon le schéma représenté au paragraphe 4.2 « Branchement électrique ».

*

© x
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3.7 Installation verticale en fosses séches (TYPE T) (Fig. 17 page 72)

Per l'installation verticale en fosses seches, I'électropompe est fournie, sur demande, avec une bride d'aspiration pour fixation sur une embase

courbe (KBC).

3.7.1 Procédure d’installation (Fig. 18 page 72) :

1. Sur le fond de la cuve, réaliser deux supports avec un matériau capable de résister au poids et aux contraintes de I'électropompe (ciment,
béton, magonnerie, etc.) pour mettre I'orifice d’aspiration a la bonne hauteur. Consulter la fiche technique pour connaitre les dimensions re-
commandées ;

2. Controler que I'alimentation de I'électropompe est débranchée et que la roue tourne dans le bon sens via la procédure décrite au paragraphe
3.2 « Contréle du sens de rotation de la roue » ;

3. Placer I'électropompe sur I'embase et la bloquer avec les vis de fixation ;

4. Raccorder le coude bridé a l'orifice d’aspiration de I'électropompe et bloquer avec les vis de fixation. Le cas échéant, coucher I'électropompe
et I'attacher pour prévenir tout mouvement accidentel ;

5. Attacher une chaine ou une courroie dimensionnée sur la poignée de I'électropompe, puis la descendre dans la cuve et déposer 'embase sur
les supports dans le fond de la cuve.

6. Marquer la position des trous de fixation ;

7. Percer les trous avec un diamétre correspondant aux ceillets de 'embase ;

8. Fixer'embase sur les deux supports avec des chevilles chimiques ou avec des chevilles a expansion. Utiliser les vis en acier INOX ou protéger
les vis et les écrous avec un produit anticorrosion ;

9. Raccorder le tuyau d’aspiration au coude bridé ;

10.Raccorder le tuyau de refoulement a I'électropompe.ll est conseillé d’installer un robinet-vanne d’arrét et un clapet anti-retour a bille a passage
libre intégral avec un tuyau de raccordement d’'une longueur au moins égale a 5 fois le diameétre de I'orifice de refoulement.

11.Nettoyer la cuve pour éliminer les détritus et les déchets résiduels.

12.Fixer les cables électriques pour prévenir leur torsion ou leur déchirement.

13.Faire sortir les cables électriques de la cuve par une conduite propre et lisse. S’assurer que le cable ne présente pas de courbes trop étroites,
et le protéger contre tout écrasement ou endommagement.

14.Retirer la gaine thermorétractable qui protége I'extrémité du céble, selon la procédure décrite au paragraphe 2.2.

15.Raccorder les cables électriques au tableau électrique selon le schéma représenté au paragraphe 4.2 « Branchement électrique ».

3.8 Installation horizontale en fosses séches (TYPE Z) (Fig. 19 page 73)

Pour l'installation horizontale, I'électropompe peut étre fixée au support en métal (KBS-H).

3.8.1 Procédure d’installation (Fig. 20 page 73)
1. Contréler que I'alimentation de I'électropompe est débranchée et que la roue tourne dans le bon sens via la procédure décrite au paragraphe
3.2 « Contréle du sens de rotation de la roue ».
. Placer I'électropompe a la verticale sur une surface lisse et stable.
. Dévisser les vis de la poignée de levage, si présente, puis la retirer. En alternative, dévisser et retirer les anneaux a ceil.
. Fixer I'étrier supérieur au couvercle moteur de I'électropompe. Faire attention a ne pas abimer les cables électriques.
. Fixer I'entretoise a I'étrier supérieur sans serrer les écrous de fixation.
. Fixer I'étrier inférieur au corps de pompe.
. Ajuster la position de I'entretoise avec un fil a plomb pour que sa plaque d’appui soit coplanaire avec celle de I'étrier inférieur, puis serrer les
écrous de I'entretoise.
. Positionner I'électropompe avec un engin mécanique prévu a cet effet (grue, palan). Pour le levage, utiliser une chaine ou une courroie dimen-
sionnée en fonction du poids de I'électropompe. Faire attention aux éventuelles oscillations de I'électropompe au moment ou elle quitte le sol.
9. Fixer le systéme sur le fond de la cuve avec des chevilles chimiques ou avec des chevilles a expansion. Utiliser les vis en acier INOX ou pro-
téger les vis et les écrous avec un produit anticorrosion.
10.Raccorder les tuyaux d’aspiration et de refoulement. |l est conseillé d’installer un robinet-vanne d’arrét et un clapet anti-retour a bille a passage
libre intégral avec un tuyau de raccordement d’'une longueur au moins égale a 5 fois le diametre de I'orifice de refoulement.
11.Nettoyer la cuve pour éliminer les détritus et les déchets résiduels.
12.Fixer les cables électriques pour prévenir leur torsion ou leur déchirement.
13.Faire sortir les cables électriques de la cuve par une conduite propre et lisse. S’assurer que le cable ne présente pas de courbes trop étroites,
et le protéger contre tout écrasement ou endommagement.
14.Retirer la gaine thermorétractable qui protége I'extrémité du cable, selon la procédure décrite au paragraphe 2.2.
15.Raccorder les cables électriques au tableau électrique selon le schéma représenté au paragraphe 4.2 « Branchement électrique ».
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3.9 Installation non prédéfinie (TYPE X)

L'électropompe comporte tous les percages nécessaires pour l'installation standard avec accessoires Zenit.
Pour plus d'informations sur les pergages, voir la fiche technique.
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4. BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

4.1 Avertissements généraux
® Tous les branchements électriques doivent étre effectués par un personnel qualifi¢, conformément aux normes en vigueur. Les branchements
électriques incorrects peuvent provoquer des incendies, donner lieu a un risque d'électrocution et endommager le produit.
® Avant toute intervention, s'assurer que I'électropompe et le tableau électrique ne sont pas sous tension, et que toute mise sous tension invo-
lontaire est impossible.
® Contréler que les conducteurs non utilisés sont correctement isolés et fixés a l'intérieur du tableau électrique.
® Avant l'installation, s'assurer que la tension et la fréquence d'alimentation correspondent a la tension et a la fréquence figurant sur la plaque
signalétique, et que la consommation électrique est inférieure au courant maximal de la ligne.
® La variation maximale admissible par rapport a la valeur de tension nominale donnée par la plaque est :
+10% pour les électropompes en mode intermittent S3 ;
+5% pour les électropompes en mode continu S1.
® Déséquilibre de tension admissible entre phases : max. 2%.
* Les fusibles et les disjoncteurs doivent étre dimensionnés en fonction des caractéristiques du systéme.
® Pour protéger le moteur de I'électropompe, utiliser un discontacteur dimensionné en fonction des caractéristiques électriques figurant sur la
plaque signalétique.
® Contréler que les protections thermiques sont toujours bien raccordées : I'absence de raccordement de la protection thermique annule la
garantie et peut constituer un danger.
® La fonctionnalité et la sécurité électrique des électropompes ZENIT sont garanties pour la configuration d'usine : toute modification (ex. : ajout
d'une rallonge au cable d'origine) peut diminuer la performance de I'électropompe.

4.1.1 Cables
® Controler que les cables électriques ne sont pas endommagés, et que leurs extrémités n'ont pas été exposées a I'humidité ni immergées dans
I'eau.

® Les bornes libres du cable doivent étre raccordées a un tableau électrique homologué, avec une isolation conforme a I'environnement d'in-

stallation.

Fixer les cables électriques pour prévenir leur torsion, leur déchirement ou leur écrasement.

Si le cable est endommagé, ne pas procéder a son remplacement et contacter Zenit ou un centre d'assistance agréé.

Ne pas sous-estimer les probleémes liés a la chute de tension.

Si un inverseur de fréquence est utilisé, utiliser des cables blindés conformes aux réglementations en vigueur.
Les bornes libres du cable d'alimentation doivent étre raccordées a un tableau électrique certifié pour I'utilisation en atmo-
sphéres explosibles, en cas d'installation dans une zone de risque.

4.1.2 Mise a la terre

® Controler la présence et I'efficacité de la mise a la terre et du disjoncteur différentiel.

® S’assurer que le conducteur de terre est environ 150 mm plus long que les autres conducteurs, de sorte a étre le dernier a se débrancher du
tableau électrique en cas d’arrachage accidentel.

4.1.3 Protection thermique

La protection thermique comprend, de série, des capteurs thermiques bimétalliques intégrés au stator. Elle protége le moteur contre les surchauf-

fes. Son réarmement est automatique dés que le moteur est froid.

Des thermistors PTC ou PT100 sont disponibles en option.

Les cables de la protection thermique sont identifiés par I'étiquette « PROTECTION THERMIQUE - THERMAL PROTECTION ». lIs doivent étre

branchés sur les bornes correspondantes du tableau électrique.

Le tableau électrique doit étre configuré pour prévenir le redémarrage automatique de I'électropompe. En effet, le redémarrage doit se faire exclu-

sivement en mode manuel, par un opérateur, aprés la résolution de la panne.

L’absence de raccordement de la protection thermique annule la garantie et peut constituer un danger.
En cas d’installation d’électropompes certifiées ATEX, il est obligatoire que le tableau électrique soit configuré pour garantir
I'arrét du moteur lorsque la protection thermique se déclenche et pour prévenir le redémarrage automatique de I’électropompe.
En effet, le redémarrage doit se faire exclusivement en mode manuel, par un opérateur.

4.1.4 Sonde d’humidité
L’électropompe est équipée, de série, d’'une double sonde a signal unique (Fig. 10 page 69) en mesure de détecter la présence d’eau ou d’humi-
dité dans la chambre d’huile des garnitures mécaniques et dans le moteur.
Cette sonde a électrode unique utilise le conducteur de terre pour fermer le circuit. Le circuit doit étre alimenté via un transformateur d’isolement.
Le cable est identifié par I'étiquette « S ». Il doit étre branché sur la borne correspondante du tableau électrique.
Sur demande, I'électropompe peut étre équipée de sondes simples pour la détection de I'eau ou de I'humidité dans la chambre d’huile des garni-
tures mécaniques (S1), dans le compartiment moteur (S2) et dans le compartiment de la plaque a bornes (S3) (Fig. 11 page 69).
En cas d’installation d’électropompes certifiées ATEX, le raccordement au tableau électrique doit se faire par une interface a
sécurité intrinséque type les Barriéres Zener ou les Barriéres a isolement galvanique.
Si la sonde se déclenche, procéder a une intervention de maintenance.

4.2 Branchement électrique (version standard)

Pour le branchement électrique de I'électropompe, procéder comme suit :

1. Contréler la plaque signalétique pour connaitre le type de branchement électrique (démarrage direct ou Y/D, soit étoile-triangle).

2. Raccorder en premier le conducteur de terre sur la borne correspondante du tableau électrique selon le schéma électrique représenté sur les
fig. 21 A/B/C/D page 74.

3. Raccorder les conducteurs de puissance sur les bornes correspondantes du tableau électrique selon le schéma électrique représenté sur les
fig. 21 A/B/C/D page 74.

4. Raccorder les conducteurs des systémes de commande sur les bornes du tableau électrique.

4.3 Branchement électrique de capteurs et protections autres que I’équipement standard
Consulter la documentation spécifique fournie avec 'appareil.
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5. MISE EN SERVICE

5.1 Avertissements généraux
®* Toutes les interventions doivent étre faites par un technicien compétent.
® L'électropompe doit toujours étre utilisée avec les protections installées et en bon état de fonctionnement.
® Garder les objets et les personnes a une distance de sécurité des appareils installés et empécher tout contact des personnes ou des animaux
avec le liquide dans lequel ces appareils sont immergés.
® Avant de brancher l'alimentation de I'électropompe, s'assurer que la roue tourne librement.
® Controler que la roue tourne dans le bon sens via la procédure décrite au paragraphe 3.2 « Contréle du sens de rotation de la roue ».

5.2 Démarrage de I'électropompe

Une fois que l'installation est terminée, il est préférable de tester le fonctionnement du systéme.

Avec un ampéremetre, contréler que la consommation des électropompes installées ne dépasse pas la valeur limite précisée sur la plaque si-
gnalétique.

La fiche technique donne le nombre maximum de démarrages/heure. Cette valeur doit étre respectée pour éviter d'endom-
mager le moteur.

5.3 Niveau de pression acoustique

Le niveau de pression acoustique de I'électropompe, pendant le fonctionnement, est inférieur a 70 dB.

Néanmoins, sur certains systémes et pour certains points de fonctionnement sur la courbe de performance, cette valeur plafond peut étre dépas-
sée.

Vérifier le niveau de pression acoustique admissible dans le lieu d'installation pour éviter d'enfreindre les lois locales.

6. MAINTENANCE

6.1 Introduction

Les électropompes submersibles Zenit UNIQA passent un contrdle minutieux avant leur mise sur le marché et avant leur installation.

La fiabilité du produit est garantie non seulement par ses composants de premiére qualité, mais aussi par les contréles périodiques a la charge
de l'utilisateur.

Les instructions relatives au contréle et a la maintenance de ces électropompes ne doivent pas donner lieu a des interven-
tions faites directement par I'utilisateur, car elles exigent une connaissance technique spécifique.
Toutes les interventions sur les électropompes en version -EX doivent étre faites par Zenit ou par I'un de ses Centres d'assistan-
ce agréés et exclusivement avec des piéces détachées d'origine.

L'inobservation de cette obligation peut entrainer la déchéance de la garantie et compromettre la sécurité de I'appareil. Un contrat d'assistance et
de maintenance programmée avec un Centre d'assistance agréé Zenit garantit le meilleur service technique.

La garantie Zenit n'est valable que si les travaux de réparation et de maintenance extraordinaire ont été effectués par un Centre d'assistance
agréé.

6.2 Avertissements généraux
® Prendre les mesures de précaution précisées dans le manuel au chapitre « Consignes de sécurité ».
Avant les interventions de nettoyage et/ou de maintenance, un technicien compétent doit couper I'alimentation de I'électropompe pour l'isoler,
puis s'assurer que I'électropompe ne peut pas redémarrer accidentellement.
Toujours débrancher en premier les conducteurs de phase, puis le conducteur de terre jaune-vert.
S'assurer que I'électropompe ne peut ni tomber ni basculer pour éviter tout dommage corporel et matériel.
Avant toute intervention, laver abondamment la surface de I'électropompe avec de I'eau claire et/ou avec des détergents spéciaux.
Apres une utilisation prolongée, la surface de I'électropompe peut devenir trés chaude : la laisser refroidir pour prévenir les bralures.
Toujours observer les consignes et normes de sécurité en vigueur dans le lieu d'installation, ainsi que les éventuelles réglementations locales
et les regles de bon sens.

6.3 Maintenance ordinaire

La fréquence de maintenance dépend du type d'installation, de la charge de travail attribuée a I'électropompe et de la nature du liquide dans lequel
elle est immergée.

Pendant les opérations de maintenance programmée ou dans la mesure ou la performance de I'électropompe a diminué ou les vibrations et le
bruit ont augmenté par rapport aux conditions d'origine, contrdler les piéces d'usure. Dans ce cas, contacter un Centre d'assistance agréé.
Eviter de faire fonctionner I'électropompe dans des conditions anormales, car les organes mobiles pourraient se casser & l'improviste et mettre en
danger les personnes ou abimer le moteur.

Si la partie hydraulique est bouchée, procéder a un nettoyage minutieux.

Pour les pompes certifiées Atex, Zenit recommande d'effectuer la maintenance programmée maximum tous les deux ans pour
remettre I'électropompe en parfait état de fonctionnement (avec remplacement des roulements et des garnitures mécaniques).
Il est, toutefois, conseillé de faire un contréle périodique une fois tous les six mois pour vérifier I'état des roulements, des gar-
nitures mécaniques et des autres piéces d'usure. En effet, en cas d'installations incorrectes ou de conditions de travail particu-
lierement rigoureuses, les composants de I'appareil peuvent durer moins longtemps.

6.3.1 Piéces détachées

Zenit rejettera/annulera toutes les demandes et/ou commandes relatives aux piéces détachées pour électropompes antidéflagrantes certifiées
ATEX, car seuls Zenit ou I'un de ses centres agréés sont autorisés a les réviser et/ou réparer.
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6.3.2 Nettoyage

Si I'électropompe est utilisée pour des applications occasionnelles, aprés chaque utilisation, il est nécessaire de laver la partie hydraulique pour
éviter la formation de dép6ts ou d’incrustations. Pour le nettoyage, faire plusieurs cycles de pompage d’eau claire.

Il est préférable de prévenir aussi la formation de dépbts sur les flotteurs pour garantir le respect des valeurs limites de marche/arrét.

6.3.3 Roulements
Les roulements sont a billes ou a rouleaux selon les dimensions du bloc électromécanique. lls sont tous dimensionnés pour une durée de vie de
50 000 heures en conditions normales de fonctionnement.

6.3.4 Garnitures mécaniques

La durée de fonctionnement sans panne des garnitures mécaniques est estimée a 20 000 heures en conditions normales de fonctionnement et
a7 000 heures en conditions anormales de fonctionnement (a sec ou avec des liquides chargés de déchets). Les remplacer dés que ces valeurs
sont atteintes.

7. RESOLUTION DES PROBLEMES

PROBLEME

Le moteur ne tourne pas

CAUSE POSSIBLE

pas de tension

SOLUTION

contréler la ligne d'alimentation électrique

tension d'alimentation incorrecte régler la tension aux niveaux mentionnés sur la

plaquette

type de démarrage incorrect

contréler le type de démarrage

déclenchement de l'interrupteur automati-
que et/ou des fusibles

contrdler le réglage de l'interrupteur automatique et/

ou la conformité des fusibles installés

roue bloquée

chercher la cause du blocage et I'éliminer

déclenchement de la protection thermique

attendre le refroidissement du moteur

L'électropompe fonctionne, mais le débit
est faible ou nul

clapet anti-retour bloqué nettoyer le clapet et vérifier son fonctionnement

tuyauterie bouchée chercher la cause de I'obstruction et I'éliminer

roue, clapet ou tuyauterie bouchés chercher la cause de I'obstruction et I'éliminer

niveau du liquide trop bas éteindre immédiatement I'électropompe et installer

un systéme de contréle du niveau

sens de rotation incorrect inverser les phases

déclenchement de la protection thermique | roue bloquée chercher la cause du blocage et I'éliminer
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Die Abbildungen dienen nur der Erlduterung und entsprechen nicht unbedingt dem tatsédchlichen Aussehen des Produkts. Die angegebenen Daten kénnen von den
tatséchlichen Daten abweichen. Zenit behélt sich das Recht vor, jederzeit ohne Vorankiindigung Anderungen an den Produkten vorzunehmen.
Besuchen Sie fiir weitere Informationen die Website www.zenit.com.
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Zur Gewadbhrleistung der ordnungsgemafBen Installation und des sicheren Betriebs der Maschine muss diese Anleitung aufmerksam
durchgelesen werden. Die Anleitung ist an einem leicht zuganglichen geschiitzten Ort sorgféltig aufzubewahren, damit sie auch spéter
jederzeit zu Rate gezogen werden kann.

Bei zweckwidriger Verwendung der Maschine kann es nicht nur zu Fehlfunktionen kommen, sondern besteht auch die Gefahr von
schwerwiegenden Personen- und Sachschaden. AuBerdem wird in diesem Fall die Garantie hinfallig.

1. ALLGEMEINE INFORMATIONEN

1.1 Hersteller
ZENIT ltalia s.r.l. - via dell'Industria, 11 - 41018 S.Cesario sul Panaro (MO) - Italien

1.2 Bedeutung der in der Anleitung verwendeten Symbole
Warnung vor Gefahren fiir das Bedienungspersonal und die Elektromotorpumpe
Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung

Warnung vor heil3er Oberflache

Warnung vor explosionsfahiger Atmosphéare. Diese Informationen betreffen die explosionsgeschiitzten Modelle mit
ATEX-Zertifizierung (-Ex).

Wichtige Informationen, die besondere Beachtung erfordern:

1.3 Sicherheit
Die wichtigsten Informationen zur Sicherheit des Produkts und des Benutzers sind in dem Heft “Sicherheitshinweise” enthalten, das dieser Anlei-
tung beigeflugt ist.

1.4 Ausbildung des Installations- und Wartungspersonals

Das fur Installation und Wartung des Produkts zustdndige Personal muss uber die unvermeidbaren Risiken unterrichtet werden, die mit dem
Betrieb von elektrischen Geraten verbunden sind, die in Kontakt mit fakalienhaltigem Schmutzwasser arbeiten.

Auflerdem muss es imstande sein, den Inhalt der dem Produkt beigefligten technischen Unterlagen und insbesondere der Anschlussplane zu
lesen und zu verstehen.

1.5 Restrisiken

Das Produkt ist so konstruiert und gebaut, dass sein sicherer und zuverlassiger Betrieb gewahrleistet ist. Da es jedoch fir die Verwendung mit
Flussigkeiten bestimmt ist, die eine Gefahr fir die Gesundheit darstellen, muss das fir die Installation und Wartung zustandige Personal mit
erhohter Vorsicht zu Werke gehen und stets die vorschriftsmaRige personliche Schutzausristung verwenden.

Bei allen Arbeiten an der Elektromotorpumpe ist unbedingt zu verhindern, dass sie herabfallt. Das zustéandige Personal darf keinesfalls die Gefahr
von Verbrennungen, eines Stromschlags, des Ertrinkens und des Erstickens oder einer Vergiftung durch Einatmen von giftigen Gasen unter-
schatzen.

Um die Gefahr durch Blitzschlag zu verringern, muss der Benutzer geeignete BlitzschutzmaRnahmen treffen.

Jedweder Eingriff an der Elektromotorpumpe, der ihre Komponenten verandert, kann zu EXPLOSIONSGEFAHR fihren.
Die Elektromotorpumpen DURFEN NUR in Umgebungen betrieben werden, die mit den Angaben auf ihrem Typenschild in Einklang
stehen.

Die Elektromotorpumpe muss vom Schaltschrank getrennt werden, bevor sie transportiert, installiert oder ausgebaut wird.

1.6 Beschreibung des Produkts / Zweckbestimmung

Zenit UNIQA ist eine Baureihe von Tauchmotorpumpen, die mit einem Motor mit hoher Energieeffizienz ausgeristet sind.

Diese Produkte sind flir den Einsatz in privaten, industriellen und kommunalen Klar- und Hebeanlagen bestimmt.

Sie eignen sich zum Heben und Fordern von Schldammen, Gllle, sauberem Wasser und Abwasser mit Fest- oder Faseranteilen.

Sie durfen weder zum Fordern von Flissigkeiten fiir Lebensmittelzwecke verwendet noch in explosionsfahiger Atmosphéare eingesetzt werden

(ausgenommen die explosionsgeschitzten Modelle).
Die mit dem Kirzel "-EX" gekennzeichneten Elektromotorpumpen mit ATEX-Zulassung haben die auf dem Typenschild angegebene
Ziindschutzart fiir den Betrieb in Schéchten, Becken und, in der Version DRY, Trockenschéchten bei Vorliegen von EXPLOSIONSFAHI-
GEN GASEN UND STAUBEN und in jedem Fall in Umgebungen, die als Zone 1 oder 21 klassifiziert sind; es obliegt dem Benutzer,
einen angemessenen Inspektionsplan vorzusehen, um sicherzustellen, dass die Dicke der Staubschicht auf der Oberflache der
Elektromotorpumpe nicht 50 mm liberschreitet.
Sie kénnen wie folgt eingesetzt werden: zum Ableiten, Férdern und Heben von Abwéssern aus der Kanalisation und aus Klargruben in
Umgebungen, in denen EXPLOSIONSFAHIGE GASE UND STAUBE vorhanden sind (-EX); zum Heben von Medien mit Feststoff- und
Faseranteilen; Dranage-, Klar- und Waschwasser von kommunalen und industriellen Anlagen in Atmospharen, die Gase der Gruppe ||
A und/oder Il B enthalten (typischerweise Kohlenwasserstoffgase), und/oder in Atmosphéren, die ein Gemisch aus brennbaren Stauben
enthalten.

Die Ex-Zulassung verliert ihre Giiltigkeit im Anschluss an Eingriffe oder Reparaturen, die von unbefugten Werkstat-
ten oder Personen durchgefiihrt werden. Das heiBt, dass die Elektromotorpumpe dann nicht mehr in explosionsgefahrdeten
Zonen eingesetzt werden darf. Das Schild "-EX" muss dann entfernt werden.
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1.7 Garantieumfang

Zenit verpflichtet sich zur Reparatur oder zum Austausch des Produkts im Falle von Mangeln, die auf Konstruktions-, Verarbeitungs- oder Mon-
tagefehler zuriickzufiihren sind und Zenit rechtzeitig innerhalb des Garantiezeitraums angezeigt werden. Von der Garantie ausgeschlossen sind
Schéaden aufgrund von:

* normalem Verschleif;

» unsachgemaRer Handhabung, Installation und Verwendung;

» Betrieb mit Hilfe von nicht ordnungsgemaf angeschlossenen Steuersystemen;

» Eingriffen von Personen ohne die erforderliche Fachausbildung;

» Verwendung von anderen als Originalersatzteilen.

Jede Anderung, die ohne Genehmigung des Herstellers an dem Produkt vorgenommen wird, kann zu Gefahrensituationen
fiihren, die Leistungsmerkmale beeintréachtigen und das Erléschen der Garantie nach sich ziehen.

Eingriffe an den Elektromotorpumpen in der Ex-geschiitzten Ausfiihrung diirfen nur von der Firma Zenit oder einem ihrer auto-
risierten Kundendienstzentren und nur unter Verwendung von Originalersatzteilen vorgenommen werden. Andernfalls verlieren
die ATEX-Zertifizierung und die Garantie der Maschine ihre Giiltigkeit.

1.8 Technische Daten
Die Eigenschaften und die technischen Daten des Produkts sind in seinem technischen Datenblatt aufgefiihrt.

1.8.1 Einsatzbeschriankungen

Zur sachgemaBen Verwendung sind die folgenden Einsatzbeschrankungen zu beachten:

* Umgebungstemperatur

Die Temperatur des geférderten Mediums muss unter dem Wert Tamb max liegen, der auf dem Typenschild angegeben ist.

* Mindeststand der Fliissigkeit

Der Mindeststand der Flissigkeit im Becken darf nie unter die Héhe des Motordeckels sinken, damit die angemessene Kiihlung der Pumpe
gewahrleistet ist (Abb. 1A Seite 69).

Hinweis: Im Falle von Modellen mit Kiihimantel und von Modellen, bei denen die Trockenaufstellung zulassig ist, darf der Fliissigkeitsstand unter
den Motordeckel sinken, muss aber in jedem Fall mindestens Gber dem Pumpenkorper liegen, um die Entstehung von Wirbeln zu verhindern,
die bewirken, dass Luft eintritt (Abb. 1B Seite 69). Es sollte stets geprift werden, ob die Elektromotorpumpe beim Mindeststand der Flissigkeit
ordnungsgemaf funktioniert.

Bestimmte Installationen kénnen weitere Malnahmen erfordern, um sicherzustellen, dass saugseitig die korrekten Betriebsbedingungen gegeben
sind.

Achtung: Zur Gewihrleistung der erklirten ATEX-Konformitit ist ein System zur Uberwachung des Fiillstands durch Schwim-
merschalter, Niveausensoren oder, alternativ, beaufsichtigten Betrieb vorzusehen, das zwingend von Hand wieder scharf ge-
schaltet werden muss.

Die Elektromotorpumpe in der Ex-geschiitzten Version darf nur unter der Bedingung mit einem Frequenzumrichter betrieben
werden, dass die internen thermischen Schutzeinrichtungen des Motors richtig an den Schaltschrank angeschlossen sind (ggf.
bei ungeeigneten Schaltschrinken auBerhalb des Gefahrenbereichs).

1.9 Typenschild der Elektromotorpumpe

An der Elektromotorpumpe kénnen zwei Metallschilder angebracht sein: das Typenschild (Abb. 26 Seite 78) mit den Kenndaten des Produkts
und, bei den Ex-geschiitzten Modellen, ein zweites Schild (Abb. 27 Seite 78), das darauf hinweist, dass sie sich zum Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphare eignet, also der Richtlinie 94/9/EG (ATEX) entspricht.

Bedeutung der ATEX-Kennzeichnung (explosionsfdahige Atmosphare)

C E € 12G Ex db k IIB T4

0000 €x) 112D Ex tb lliC T135°C

Dieses Zeichen entspricht Anhang X der Richtlinie 94/9/EG und bescheinigt, dass das Produkt den grundlegenden Gesundheits- und
C E Sicherheitsanforderungen dieser Richtlinie entspricht.
0000 Kennnummer der benannten Stelle fiir die Uberwachung der Qualititssicherung.
ATEX-Logo gemaR Anhang Il der Richtlinie 94/9/EG.
Il Geréategruppe. Zur Gerategruppe Il gehéren die Geréte, die NICHT zur Verwendung in Bergbau-/Ubertage-/Untertagebetrieben vor-
gesehen sind.

2 Kategorie des zertifizierten Gerats (Produkte, die fiir den Betrieb in Zone 1 ausgelegt sind).

G Die explosionsfahigen Atmosphéaren um die Gerate kénnen die Form von Gasen, Dampfen und Nebeln haben.

Ex VorschriftsmaBige Explosionsschutzkennzeichnung der elektrischen Gerate, die fur den Betrieb in Umgebungen mit explosionsfahi-
ger Atmosphare bestimmt sind.

db Die beim Gerat angewandte Ziindschutzart fir elektrische Betriebsmittel ist der Einschluss in eine druckfeste Kapselung (Flame
Proof) - fir Zone 1 geeignete elektrische Konstruktionen.

k Die beim Gerat angewandten Zundschutzarten fir mechanische Betriebsmittel sind die Flissigkeitskapselung

IIB Explosionsgruppe Gas, fiir die das Gerat zugelassen ist.

T4 Maximale Oberflachentemperatur der Gerate (T4=135°C).

D Die explosionsfahigen Atmospharen um die Gerate kénnen die Form von Stauben haben.

tb Schutz der elektrische Konstruktionen durch Gehause - fiir Zone 21 geeignete elektrische Konstruktionen.

nc Explosionsgruppe Staub, fiir die das Gerat zugelassen ist (brennbare Staube)

T135°C Maximale Oberflachentemperatur.
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1.10 Erlduterung der Produktbezeichnung

Produkityp ZUGV 100 A15/2 AW 160 X A

P®® O 0@

@ Durchmesser Druckstutzen in mm

@ Produktbezeichnung

ZU = Zenit UNIQA @ Variante Hydraulik
@ Werkstoffe @ Leistung in kW

G = Gusseisen @ Pole Motor

B = Bronze

X = Edelstahl Variante Motor

Funktionsweise
D = Trockenaufstellung (Dry)
W = Nassaufstellung (Wet)

Durchmesser Laufrad (in mm)

@ Laufradtyp
OC = Kanallaufrad offen

CC = Kanallaufrad geschlossen
V = Freistromlaufrad

GR = Schneidwerk
HP = groRRe Forderhohe

CP = mit Kanallaufrad mit Schneidesystem

Produktversion

Installationstyp

PO

AA BA 104Y 5T1 EX NN

B ® ® ®©@ © 6 O

@ Werkstoffe
- Hydraulik
- Motorwelle

und Oberflichenbehandlung
@ Elektrisches Zubehor

1.11 Am Produkt angebrachte Klebeschilder

Abb. 2a Seite 69 - Aufkleber zur Warnung vor heif3er Oberflache

@ Kabellange (m)
Versorgungsspannung
@ Frequenz/Anz. Phasen

Bohrungstyp fiir Installation/Zubehor

Sondervariante/Zertifikation

Abb. 2b Seite 69 - Aufkleber mit Angabe der richtigen Drehrichtung des Laufrads (von oben gesehen)
Abb. 3a Seite 69 - Silberfarbenes Klebeschild. Eine Reproduktion des am Produkt angebrachten Typenschilds, muss in das hierfir vorge-
sehene Feld in der vorliegenden Anleitung eingeklebt werden. Die in ihm enthaltenen Daten miissen bei allen Anfragen um

Informationen oder Sonstigem angegeben werden.
Abb. 3b Seite 69 - An der Verpackung des Produkts angebrachter Aufkleber

1.12 Modellkennzeichnung
Zur Kennzeichnung eines Modells beziiglich der Zubehdrausstattung und der zuldssigen Installationen verwendet Zenit das Kirzel, das die
Nennleistung (P2) und die Polzahl angibt, wie es in der nachstehenden Tabelle aufgefihrt ist:

Kundenspezifische Anpassung

Version WET (W) Version DRY (D)
Typ P2 (kW) - Version AW P2 (kW) - Version HW P2 (kW) - Version AD P2 (kW) - Version HD
4/2 + 5.5/2
M08S 3/4 5.5/2 + 7.5/2 - -
1.5/6 + 1.8/6
7.5/2 +11/2 .
MOSL | 4/4 + 5.5/4 o2, 4/2 (keine Ex) -
2.2/6 + + 3/6 DO
7.512 + 11/2
7.5/4 . < 9/2 +13/2
M10S 4/6 7.5/4 + 9/4 ﬂg +7.5/4 5.5/4 = 9/4
15/2 + 18.5/2 18.5/2 = 22/2 15/2 + 18.5/2 18.5/2 = 22/2
M10L 9/4 11/4 9/4 11/4
5.5/6 5.5/6
22/2 + 30/2 25/2 = 37/2 22/2 + 30/2 25/2 + 30/2 (37/2 keine Ex)
M12N 11/4 + 15/4 13/4 + 18.5/4 11/4 + 15/4 13/4 + 18.5/4
7.5/6 + 11/6 9/6 + 13/6 7.5/6 = 11/6 9/6 + 13/6
3712 + 45/2 22/4 + 37/4 3712 + 45/2 22/4 + 37/4
M13N 18.5/4 + 30/4 18.5/6 = 29/6 18.5/4 + 30/4 18.5/6 = 22/6
15/6 + 18.5/6 : ) 15/6 + 18.5/6 : ’
37/4 + 45/4 37/4 + 45/4
M15N 22/6 + 37/6 - 22/6 + 37/6 -
15/8 + 18.5/8 15/8 + 18.5/8
55/4 + 75/4 55/4 + 75/4
M17N 45/6 + 55/6 45/6 + 65/6 45/6 + 55/6 45/6 + 65/6
22/8 +30/8 22/8 +30/8
90/4 + 110/4 90/4 + 110/4
M21S 75/6 + 90/6 - 75/6 + 90/6 -
37/8 = 55/8 37/8 + 55/8
132/4 + 160/4 132/4 + 145/4 (160/6 keine Ex)
M21L 110/6 + 132/6 185/4 (keine Ex) 110/6 + 132/6 -
65/8 65/8
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2. TRANSPORT UND LAGERUNG

2.1 Sichtkontrolle

Sicherstellen, dass die Verpackung keine sichtbaren Schaden aufweist. Wenn das Produkt erheblich beschadigt ist, ist das in den Versandunter-
lagen zu vermerken. Sollten Artikel fehlen, muss man sich an die Firma Zenit (oder ihren Handler) oder an das Transportunternehmen wenden.
Das Verpackungsmaterial entfernen und vorschriftsmaRig entsorgen. Bei der Verwendung von Schneidwerkzeugen darauf achten, weder sich
selbst zu verletzten noch das Produkt, insbesondere die Stromkabel, zu beschadigen.

Das Produkt auf beschadigte oder fehlende Teile kontrollieren.

Sicherstellen, dass die auf dem Typenschild aufgefiihrten Daten mit denen des bestellten Produkts Gibereinstimmen.

2.2 Schutz der Stromkabel

Die Kabelenden sind durch einen Schrumpfschlauch gegen das Eindringen von Feuchtigkeit geschitzt.

Dieser Schutz ist nicht hermetisch dicht und schitzt das Kabel nur gegen Spritzwasser und dergleichen (IP44).

Die Kabel diirfen daher, auch wenn sie mit dem Schrumpfschlauch versehen sind, nichtin Fliissigkeiten eingetaucht werden. Der Schrumpfschlauch
darf erst entfernt werden, wenn der elektrische Anschluss der Elektromotorpumpe ausgefiihrt wird.

Wenn es am Lagerort zu Uberflutungen kommen kann, ist darauf zu achten, die Kabelenden auf einer Hhe anzuordnen, die (iber dem maximal
méglichen Uberflutungspegel liegt.

Zum Entfernen des Schrumpfschlauchs wie folgt verfahren (Abb. 4 Seite 69):

1. Das Ende des Schrumpfschlauchs in Querrichtung abschneiden.

2. Dann den Schrumpfschlauch in Langsrichtung einschneiden; dabei darauf achten, die Leiter des Kabels nicht zu beschadigen.

3. Den Schrumpfschlauch &ffnen, um die Leiter freizulegen, und dann vom Kabel ziehen.

2.3 Handhabung und Anheben
Die Maschine muss mit einem geeigneten Hebezeug (Kran, Flaschenzug usw.) angehoben und gehandhabt werden. Hierzu ist eine Kette oder Rundschlin-
ge am oberen Griff anzuschlagen.
Vor dem Anheben das auf dem Typenschild des Produkts angegebene Gewicht priifen und nur geprifte Rundschlingen, Ketten und Haken verwenden,
die angemessen ausgelegt sind.
Sicherstellen, dass die Elektromotorpumpe sicher angeschlagen ist und nicht herabfallen, wegrollen oder ins Schwingen geraten kann.
Der obere Griff ist so konzipiert, dass sich die Elektromotorpumpe beim Anheben im Gleichgewicht befindet. Doch besteht die Mdglichkeit, dass die Ma-
schine ins Schwingen gerét, wenn sie sich vom Boden I6st (Abb. 5 Seite 69).
Daher muss man einen geeigneten Sicherheitsabstand zur Elektromotorpumpe einhalten, wahrend sie angehoben wird.
Stets bei der Arbeit die vorgeschriebene personliche Schutzausriistung tragen.

Das Produkt KEINESFALLS an seinen Strom- oder Signalkabeln anheben.

Die Handhabungstatigkeiten innerhalb des Gefahrenbereichs mit Vorsicht ausfiihren. Dabei Reibung und StéRe zwischen der
Elektromotorpumpe und anderen Metallteilen vermeiden, da es hierdurch zu Funkenbildung und folglich zu Explosionsgefahr
kommen koénnte.

2.4 Lagerung

Die Elektromotorpumpe muss an einem geeigneten Ort auf3er der Reichweite von Kindern und gefahrdeten Personen gelagert werden. Sie ist gegen He-
rabfallen, Feuchtigkeit, Vibrationen, Staub und extreme Temperaturen (unter -20°C/-4°F und Uber +60°C/140°F) zu schitzen.

Sollte die Elektromotorpumpe eingefroren sein, darf sie nicht mit einer Flamme vom Eis befreit werden. Man muss sie vielmehr zum Auftauen in die Flus-
sigkeit eintauchen, in die sie installiert werden soll.

Die Modelle mit Kihimantel arbeiten mit einem Gemisch aus Wasser und 30% 1,2-Propandiol als Kihimittel, das bis zu einer Temperatur von -13°C (9°F)
seine Eigenschaften unverandert beibehélt. Bei tieferen Temperaturen erhoht sich die Viskositat des Gemischs, ohne dass es allerdings ganz erstarrt, so
dass es ohne Nachteile fiir das Produkt verwendet werden kann.

Doch ist es ratsam, den Zustand des Kiihigemischs und des Ols der Olkammer der Gleichringdichtungen vor Verwendung des Produkts zu kontrollieren,
falls es tiefen Temperaturen ausgesetzt war.

Gelegentlich (mindestens einmal alle 2 Monate) das Laufrad durch den Druckstutzen oder den Saugstutzen drehen, um zu
verhindern, dass die Gleitringdichtungen aneinander haften bleiben.

3. INSTALLATION

3.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

* Den Arbeitsbereich mit geeigneten Schutzeinrichtungen abgrenzen und die vorgeschriebene personliche Schutzausriistung verwenden.

* Die Elektromotorpumpe muss mit Hilfe einer angemessen ausgelegten Rundschlinge oder Kette, die am Griff angeschlagen ist, in das Becken herabge-
lassen werden.

® Sicherstellen, dass das Netzkabel und die Dichtungen nicht beschadigt sind und dass das Laufrad frei drehen kann.

* Das Becken, in dem die Elektromotorpumpe installiert wird, muss so bemessen sein, dass:
- sich die Schwimmer der Niveauregler (falls vorhanden) frei bewegen kénnen;
- die Anzahl der Ein-/Ausschaltzyklen der Elektromotorpumpe nicht den im technischen Datenblatt angegebenen Hochstwert iberschreitet.

® Zur Vermeidung von Kavitationsproblemen aufgrund von Luftansaugung ist sicherzustellen, dass die Fliissigkeiten nicht in der Nahe der Elektromotor-
pumpe und nicht in ihrer Richtung in das Becken eingeleitet werden.

® Sicherstellen, dass der Mindeststand der Fliissigkeit in Bezug auf den Arbeitspunkt stimmt, damit die Kiihlung der Elektromotorpumpe ordnungsgeman
und ausreichend erfolgt.

® Sicherstellen, dass die Elektromotorpumpe nicht auBBerhalb ihrer Kennlinie arbeitet.

* Die Elektromotorpumpe nicht in explosionsgefahrdeten Bereichen installieren (ausgenommen die Ex-geschiitzten Modelle).

Die Entladung von elektrostatischen Aufladungen von isolierten Komponenten kann Explosionen verursachen. Die Ex-geschiitzten
Elektromotorpumpen haben keine isolierten Komponenten, die sich elektrostatisch aufladen konnen; auBerdem sind sie alle mit einer
Schraube fiir den Anschluss an die Erdungsschiene fiir den Potentialausgleich versehen (Abb. 6 Seite 69).
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Etwaige zusatzliche Komponenten, die in dem Gefahrenbereich installiert werden, miissen ebenfalls gemaR Norm EN 1127-1, Abs. 6.4.7,
mit dem Erdungsnetz verbunden werden.

Bei jeder im Gefahrenbereich zu installierenden zuséatzlichen Komponente sicherstellen, dass sie fiir den Betrieb in einer explosion-
sfahigen Atmosphare zugelassen ist.

3.2 Kontrolle der Drehrichtung des Laufrads

Bevor der endgliltige Anschluss ans Stromnetz vorgenommen wird, muss ein Fachmann die Drehrichtung des Laufrads kontrollieren.

An der Elektromotorpumpe ist ein Aufkleber mit Angabe der vorgeschriebenen Drehrichtung des Laufrads (griiner Pfeil) und der RiickstoRrichtung (roter
Pfeil) bei von oben betrachteter Elektromotorpumpe angebracht (Abb. 2b Seite 69).

Alle nachstehend beschriebenen Arbeiten miissen an einem sicheren Ort ausgefiihrt werden, an dem keine explosionsfiahige Atmo-
sphére vorhanden ist. Sollte dies nicht mdglich sein, muss die Priifung mit Hilfe einer im Schaltschrank installierten Einrichtung fiir die
Kontrolle der Phasenfolge ausgefiihrt werden.

Verfahrensweise:

1. Die im Handbuch “Sicherheitshinweise” angegebenen Sicherheitsvorkehrungen treffen.

2. Die Elektromotorpumpe auf ihren FliRen oder dem Untergestell senkrecht anordnen.

3. Die Elektromotorpumpe mit einer angemessen ausgelegten Kette oder Rundschlinge, die am oberen Griff angeschlagen ist, sichern, um zu verhindern,

dass sie infolge des RiickstoRes umfallt.

Der RiickstoB kann sehr stark sein. Wahrend dieses Vorgangs nicht in der Ndhe der Elektromotorpumpe aufhalten.

4. Den griin-gelben Leiter provisorisch an die Erdungsbuchse der Anlage anschlieBen und anschlieRend die Phasenleiter an den Fernschalter anschlieRen.

5. Personen und Gegenstande miissen sich in einem Sicherheitsabstand von mindestens 2 m zur Elektromotorpumpe befinden.

6. Den Start-Schalter betatigen, um die Elektromotorpumpe einige Sekunden mit Strom zu versorgen, und dann den Stopp-Schalter betétigen, um die
Stromversorgung wieder zu unterbrechen.

7. Sicherstellen, dass die Drehrichtung stimmt.

Stimmt die Drehrichtung nicht, muss man im Schaltschrank zwei der drei Phasenleiter der Elektromotorpumpe vertauschen. Dann die Kontrolle in der oben
beschriebenen Weise erneut ausfiihren.

Die der richtigen Drehrichtung entsprechende Phasenfolge am Schaltschrank KENNZEICHNEN, die Phasenleiter der Elektromotorpumpe wieder abklem-
men und dann die endgliltige Installation vornehmen.

Wenn mehrere Elektromotorpumpen an einen einzigen Schaltschrank angeschlossen werden, muss die Kontrolle der Drehrichtung
bei jeder einzelnen Pumpe durchgefiihrt werden.

3.3 Installation des Kontrollsystems mit Schwimmerschaltern (Abb. 7 Seite 69)

Die Schwimmerschalter gestatten die kontrollierte Ein- und Ausschaltung von einer oder mehreren Elektromotorpumpen in Abhangigkeit von den Flis-
sigkeitsstanden im Becken.

AuRerdem kénnen Alarmeinrichtungen angeschlossen werden, um anomale Bedingungen (Uberlaufen oder Trockenlauf) zu verhindern.

Sie missen entfernt von Wirbeln und von oben einstromendem Wasser installiert werden.

Bei Vorliegen von starken Turbulenzen ist es ratsam, die Schwimmerschalter an einer im Schacht angeordneten starren Stange zu befestigen.
Sicherstellen, dass die Bewegung der Schwimmerschalter nicht durch irgendwelche Gegenstande behindert wird und dass sich ihre Kabel nicht ineinander
verschlingen, verdrehen oder an Vorspriingen im Becken verfangen kénnen.

Die Schwimmerschalter sind so zu installieren, dass der richtige Mindestfiillstand der Fliissigkeit gewahrleistet ist (sieche Abschnitt 1.8.1).

Wenn die Installation von Elektromotorpumpen mit ATEX-Zulassung ein System zur Steuerung des Fiillstands mit Schwim-
merschaltern vorsieht, miissen mindestens 2 Schwimmerschalter (Start und Stopp) installiert werden, die, wenn sie im Gefah-
renbereich installiert werden, fiir die explosionsfihige Atmosphare zertifiziert sein miissen. Im letztgenannten Fall muss der
Anschluss an den Schaltschrank liber eine eigensichere Schnittstelle wie eine Zenerbarriere oder eine galvanische Trennstufe
erfolgen.

Sicherstellen, dass die Umschaltung von Halt auf Betrieb ausschlieRlich dann erfolgt, wenn sich beide Schwimmerschalter in der in Abb.
8 Seite 69 dargestellten Position befinden.

Sicherstellen, dass die Umschaltung von Betrieb auf Halt ausschlieflich dann erfolgt, wenn sich beide Schwimmerschalter in der in
Abb. 9 Seite 69 dargestellten Position befinden.

Die elektrischen Anschliisse der Schwimmerschalter sind so auszufiihren, dass gewabhrleistet ist, dass die Elektromotorpumpe im Falle
einer Fehlfunktion der Schwimmerschalter abgeschaltet wird.

3.4 Zulassige Installationstypen Bohrung Bohrung -
Druckflansch Saugflansch @ g x
[} (<2} X LI;
o | | E o B E|5|zs¢
o o ~10 £ [N ~10 £ o = =]
85154| 3 (%5/54| 38| F| 2| ¢
- z - = [ z - = (] < £ -g
Installationstyp Zubehor von w 2 £ w 2 £ K 3 0

Fremdfirmen < © < °
P DAC-V/DAC-H ® | O [ (@)
S KBS o (@) o o (@)
T KBC ® | O ® | O*

V4 KBS-H ® | O ® | O ()

X - [ ] o [ ] (] o o

* Mégliche Bohrung fiir Zubehér von Fremdfirmen.
Fir den Bohrungstyp siehe das technische Datenblatt des Produkts.

Die Elektromotorpumpen in der Version WET sind fiir die Betriebsart S1 bei untergetauchtem Motor konstruiert. Fur die Verwendung in der Ver-
sion DRY im periodischen Aussetzbetrieb wenden Sie sich bitte an Zenit.
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Die Elektromotorpumpen in der Version DRY sind fiir die Betriebsart S1 bei trocken aufgestelltem Motor konstruiert.
Die Modelle M08S und MO8L haben keinen Kithimantel, sondern einen gekiihlten Motor, wahrend alle anderen Modelle mit dem PATENTIERTEN
KihIimantel mit interner Umwalzung im geschlossenen Kreislauf ausgeristet sind.

3.5 Installation mit bodenbefestigtem KupplungsfuR DAC (TYP P) (Abb. 12 Seite 70)

Dieser Installationstyp ermdglicht den schnellen Aus- und Einbau der Elektromotorpumpe aus dem bzw. in das Becken, ohne dass Eingriffe an
der Anlage erforderlich sind.

3.5.1 Komponenten des Systems (Abb. 13 Seite 70):

1a. Kupplungsvorrichtung DAC V (vertikaler Druckstutzen)

1b. Kupplungsvorrichtung DAC H (horizontaler Druckstutzen)

2. Kupplungsflansch oder -haken (je nach Modell der Elektromotorpumpe)
3. Schrauben

4. Fuhrungsrohre (nicht im Lieferumfang enthalten)

5. Abstandsbugel

3.5.2 Installationsverfahren (Fig. 14A Seite 70)

1. Nachdem die Drehrichtung des Laufrads nach dem im Abschnitt 3.2 “Kontrolle der Drehrichtung des Laufrads” beschriebenen Verfahren kon-
trolliert wurde, sicherstellen, dass die Elektropumpe vom Stromnetz getrennt ist.

2. Den Flansch mit den mitgelieferten Schrauben am Druckstutzen der Elektromotorpumpe befestigen. Bei den Modellen mit Haken den Haken
mit den mitgelieferten Schrauben am Pumpengehause befestigen.

3. Die Kupplungsvorrichtung auf den Boden des Beckens stellen und die Position der Befestigungsbohrungen markieren.

4. Die Bohrungen mit einem Durchmesser ausfiihren, der fiir die Langlécher zur Befestigung der Kupplungsvorrichtung geeignet ist. Dann die
Kupplungsvorrichtung mit Verbundankern oder Spreizdlibeln stabil am Beckenboden befestigen. Entweder Edelstahlschrauben verwenden
oder die Schrauben und Muttern mit einem geeigneten Produkt gegen Korrosion schitzen.

5. Die Druckleitung an die Kupplungsvorrichtung anschlieBen. Es missen ein Absperrschieber und ein Kugelriickschlagventil mit freiem Kugeldur-
chgang installiert werden; hierzu ein Verbindungsrohr verwenden, dessen Lange mindestens dem 5-fachen Durchmesser des Druckstutzens
entspricht.

6. Die auf MaB geschnittenen Fiihrungsrohre in die Kupplungsvorrichtung einsetzen. Man kann Rohre aus verzinktem Eisen oder, vorzugsweise,
aus Edelstahl verwenden, die den geeigneten Durchmesser haben (siehe das technische Datenblatt).

7. Den Abstandsblgel auf die oberen Enden der Fiihrungsrohre stecken und die Position der Bohrungen fiir seine Befestigung an einer der Be-
ckenwande markieren. Mit einem Senklot oder einer Wasserwaage sicherstellen, dass die Fuihrungsrohre vollkommen senkrecht ausgerichtet
sind.

Vor dem Befestigen des Abstandsbiigels sicherstellen, dass der Kupplungsflansch vollstindig von den Fiihrungsroh-
ren gezogen werden kann, wenn die Elektromotorpumpe angehoben wird (Abb. 14B Seite 70).

8. Die Bohrungen mit einem Durchmesser ausfiihren, der fir die Langlécher zur Befestigung des Abstandsbiigels geeignet ist, und dann den
Abstandsbuigel mit Hilfe von Verbundankern oder Spreizdibeln stabil befestigen. Die Schrauben und Muttern mit einem geeigneten Korro-
sionsschutzmittel schitzen.

9. Das Becken von Schutt und Abféllen sdubern.

10.Eine angemessen ausgelegte Kette oder Rundschlinge an den Griff anschlagen und die Elektromotorpumpe so in das Becken herablassen,
dass der Flansch die Fuhrungsrohre entlang gleitet, bis er an der Kupplungsvorrichtung anliegt.

Wenn Elektromotorpumpen in der ATEX-Version installiert werden, ist beim Anheben und Absenken der Elektromotorpumpe in den
Schacht mit gréBter Vorsicht zu Werke zu gehen, da es durch die Reibung zwischen den Metallteilen zu Funkenbildung kommen kann.
11.Die Stromkabel so sichern, dass sie nicht verdrehen, reilRen oder von der Elektromotorpumpe eingesaugt werden kénnen.

12.Die Stromkabel durch einen sauberen Kanal mit glatten Wanden aus dem Becken fiihren. Darauf achten, dass die Kabel nicht geknickt, ge-
quetscht oder anderweitig beschadigt werden.

13.Den Schrumpfschlauch, der das Kabelende schiitzt, nach den Anweisungen in Abschnitt 2.2 entfernen.

14.Die Stromkabel nach dem Schaubild im Abschnitt 4.2 “Elektrischer Anschluss” an den Schaltschrank anschlieRen.

3.6 Mobile Installation (TYP S) (Abb. 15 Seite 71)

Bei der mobilen Installation (TYP S) wird die Elektromotorpumpe an einem speziellen Untergestell befestigt, das sie in der vertikalen Lage am
Beckenboden halt und die richtige Hohe des Saugstutzens garantiert.

3.6.1 Installationsverfahren (Abb. 16 Seite 71)

1. Nachdem die Drehrichtung des Laufrads nach dem im Abschnitt 3.2 “Kontrolle der Drehrichtung des Laufrads” beschriebenen Verfahren kon-
trolliert wurde, sicherstellen, dass die Elektropumpe vom Stromnetz getrennt ist.

2. Eine angemessen ausgelegte Kette oder Rundschlinge an den Griff anschlagen und die Elektromotorpumpe auf das Untergestell absenken.
Darauf achten, dass sie nicht herabfallen oder ins Schwingen geraten kann.

3. Die Elektromotorpumpe mit den mitgelieferten Schrauben am Untergestell befestigen.

4. Den Druckstutzen mit dem Standardflansch an die Rohrleitung anschlieRen. Entweder Edelstahlschrauben verwenden oder die Schrauben
und Muttern mit einem geeigneten Produkt gegen Korrosion schiitzen. Es mussen ein Absperrschieber und ein Kugelriickschlagventil mit
freiem Kugeldurchgang installiert werden; hierzu ein Verbindungsrohr verwenden, dessen Lange mindestens dem 5-fachen Durchmesser des
Druckstutzens entspricht.

Fir flexible Leitungen eine Schlauchtille mit Flansch verwenden. Vorzugsweise sollte ein Schlauch mit Verstarkungsspirale oder ein halbstar-
rer Schlauch verwendet werden, um auch bei Bégen und Richtungsdnderungen einen konstanten freien Durchgang zu gewahrleisten. Den
Schlauch mit einer Metallschelle am Anschluss sichern.

5. Eine angemessen ausgelegte Kette oder Rundschlinge an den Griff anschlagen und die Elektromotorpumpe in das Becken herablassen, bis
sie stabil auf dem Boden aufsitzt. Darauf achten, dass sie nicht herabfallen oder ins Schwingen geraten kann.

6. Die Stromkabel so sichern, dass sie nicht verdrehen, reiRen oder von der Elektromotorpumpe eingesaugt werden kénnen.

7. Die Stromkabel durch einen sauberen Kanal mit glatten Wanden aus dem Becken fiihren. Darauf achten, dass die Kabel nicht geknickt, ge-
quetscht oder anderweitig beschadigt werden.

8. Den Schrumpfschlauch, der das Kabelende schutzt, nach den Anweisungen in Abschnitt 2.2 entfernen.

9. Die Stromkabel nach dem Schaubild im Abschnitt 4.2 “Elektrischer Anschluss” an den Schaltschrank anschlie3en.
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3.7 Vertikale Installation in Trockenschacht (TYP T) (Abb. 17 Seite 72)

Fur die vertikale Aufstellung in einem Trockenschacht wird die Elektromotorpumpe auf Anfrage mit einem Saugflansch geliefert, der fir die Befe-
stigung an einem Sauganschlussbogen (KBC) vorbereitet ist.

3.7.1 Installationsverfahren (Abb. 18 Seite 72):

1. Damit die richtige H6he des Saugstutzens garantiert ist, miissen auf dem Beckenboden zwei Unterbauten errichtet werden, die aus einem fir
das Gewicht und die Beanspruchungen der Elektromotorpumpe geeigneten Material sind (Zement, Beton, Mauerwerk usw.). Die empfohlenen
Abmessungen sind im technischen Datenblatt angegeben.

2. Nachdem die Drehrichtung des Laufrads nach dem im Abschnitt 3.2 ,Kontrolle der Drehrichtung des Laufrads” beschriebenen Verfahren kon-
trolliert wurde, sicherstellen, dass die Elektropumpe vom Stromnetz getrennt ist.

3. Die Elektromotorpumpe auf dem Untergestell anordnen und mit den Befestigungsschrauben befestigen.

4. Den Flanschrohrbogen mit den Befestigungsschrauben an den Saugstutzen der Elektromotorpumpe anschlieRen. Die Elektromotorpumpe
nétigenfalls absetzen und gegen ungewollte Bewegungen sichern.

5. Eine angemessen ausgelegte Kette oder Rundschlinge am Griff anschlagen und die Elektromotorpumpe dann in das Becken herablassen und

auf dem Untergestell anordnen.

. Die Position der Befestigungsbohrungen markieren.

. Die Bohrungen mit einem Durchmesser herstellen, der fiir die Befestigungslanglécher im Untergestell geeignet ist.

8. Das Untergestell mit Verbundankern oder Spreizdiibeln stabil an den zwei Unterbauten befestigen. Entweder Edelstahlschrauben verwenden
oder die Schrauben und Muttern mit einem geeigneten Produkt gegen Korrosion schiitzen.

9. Das Ansaugrohr mit dem Flanschrohrbogen verbinden.

10.Das Druckrohr an die Elektromotorpumpe anschlieRen.Es miissen ein Absperrschieber und ein Kugelriickschlagventil mit freiem Kugeldur-
chgang installiert werden; hierzu ein Verbindungsrohr verwenden, dessen Léange mindestens dem 5-fachen Durchmesser des Druckstutzens
entspricht.

11.Das Becken von Schutt und Abfallen saubern.

12.Die Stromkabel so sichern, dass sie sich nicht verdrehen und nicht reilen kdnnen.

13.Die Stromkabel durch einen sauberen Kanal mit glatten Wanden aus dem Becken fihren. Darauf achten, dass die Kabel nicht geknickt, ge-
quetscht oder anderweitig beschadigt werden.

14.Den Schrumpfschlauch, der das Kabelende schutzt, nach den Anweisungen in Abschnitt 2.2 entfernen.

15.Die Stromkabel nach dem Schaubild im Abschnitt 4.2 ,Elektrischer Anschluss” an den Schaltschrank anschlielRen.

~N o

3.8 Horizontale Installation in Trockenschacht (TYP Z) (Abb. 19 Seite 73)

Fir den horizontalen Einbau ist die Elektromotorpumpe fiir die Befestigung an der Tragkonstruktion aus Metall vorbereitet (KBS-H).

3.8.1 Installationsverfahren (Abb. 20 Seite 73)

1. Nachdem die Drehrichtung des Laufrads nach dem im Abschnitt 3.2 “Kontrolle der Drehrichtung des Laufrads” beschriebenen Verfahren kon-

trolliert wurde, sicherstellen, dass die Elektropumpe vom Stromnetz getrennt ist.

. Die Elektromotorpumpe senkrecht auf einer ebenen und stabilen Unterlage anordnen.

. Die Befestigungsschrauben des Hebegriffs (falls vorhanden) ausschrauben und den Hebegriff entfernen. Andernfalls die Hebedsen ausschrau-

ben und entfernen.

Den oberen Bligel am Motordeckel der Elektromotorpumpe befestigen. Darauf achten, die Stromkabel nicht zu beschadigen.

. Den Abstandhalter am oberen Bligel befestigen, ohne die Befestigungsmuttern festzuziehen.

. Den unteren Biigel am Pumpengehause befestigen.

. Mit einem Senklot die Position des Abstandhalters so regulieren, dass seine Auflageplatte komplanar zur Platte des unteren Blgels ist; dann

die Muttern des Abstandhalters anziehen.

8. Die Elektromotorpumpe mit Hilfe eines geeigneten Hebezeugs (Kran, Flaschenzug) positionieren. Zum Anheben eine Kette oder Rundschlinge
verwenden, deren Tragfahigkeit dem Gewicht der Elektromotorpumpe angemessen ist. Darauf achten, dass die Elektromotorpumpe nicht ins
Schwingen gerat, wenn sie sich vom Boden I6st.

9. Das System mit Verbundankern oder Spreizdlbeln stabil am Beckenboden befestigen. Entweder Edelstahlschrauben verwenden oder die
Schrauben und Muttern mit einem geeigneten Produkt gegen Korrosion schiitzen.

10.Die Saug- und Druckleitungen anschlieRen. Es miissen ein Absperrschieber und ein Kugelriickschlagventil mit freiem Kugeldurchgang instal-
liert werden; hierzu ein Verbindungsrohr verwenden, dessen Lange mindestens dem 5-fachen Durchmesser des Druckstutzens entspricht.

11.Das Becken von Schutt und Abfallen saubern.

12.Die Stromkabel so sichern, dass sie sich nicht verdrehen und nicht reilen kdnnen.

13.Die Stromkabel durch einen sauberen Kanal mit glatten Wanden aus dem Becken fihren. Darauf achten, dass die Kabel nicht geknickt, ge-
quetscht oder anderweitig beschadigt werden.

14.Den Schrumpfschlauch, der das Kabelende schutzt, nach den Anweisungen in Abschnitt 2.2 entfernen.

15.Die Stromkabel nach dem Schaubild im Abschnitt 4.2 “Elektrischer Anschluss” an die Steuertafel anschlieRen.

w N

~o o s

3.9 Beliebige Installation (TYP X)

Die Elektromotorpumpe ist mit allen Bohrungen ver- Druckflansch | Saugflansch T
sehen, die fir die Standardinstallation mit Zubehér von P 2 ‘m’} x
Zenit erforderlich sind. e | £ °_°° 2 x ¥4 ‘g
Fur detaillierte Informationen zu den verfligbaren Bohrun- § % & K ii é =
gen siehe das technische Datenblatt. 2 & Zubehor von o o = = £
s = Zenit S S £ ] ]
= c (=23 [=2] = = <
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A DAC/KBC [ [
X B DAC/KBC/KBS [ [ [
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4. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

4.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

® Alle Arbeiten fiir den Anschluss ans Stromnetz missen von Fachpersonal in Einklang mit den geltenden Vorschriften ausgefiihrt werden.
Werden die elektrischen Anschliisse nicht fachgerecht ausgefiihrt, kann dies zu Brandgefahr, Stromschlaggefahr und Beschadigungen des
Produkts fiihren.

® Vor Ausflihrung jedweder Tatigkeit zuerst sicherstellen, dass die Elektromotorpumpe und der Schaltschrank vom Stromnetz getrennt sind und
nicht unvorhergesehenerweise unter Spannung stehen kénnen.

* Darauf achten, die nicht verwendeten Leiter in geeigneter Weise zu isolieren und innerhalb des Schaltschranks zu befestigen.

® Vor der Installation sicherstellen, dass die Netzspannung und die Netzfrequenz mit der Spannung und Frequenz, die auf dem Typenschild
angegeben sind, ibereinstimmen und dass die Stromaufnahme geringer als der maximale Strom ist, den die Anlage abgeben kann.

* Die maximale Abweichung von der Nennspannung betragt:

+10% bei im Aussetzbetrieb S3 arbeitenden Elektromotorpumpen;
+ 5% bei im Dauerbetrieb S1 arbeitenden Elektromotorpumpen.

® Max. zulassige Phasenunsymmetrie: max. 2%

* Die Sicherungen und der Schutzschalter missen in Einklang mit den Eigenschaften der Anlage ausgelegt sein.

® Zum Schutz des Motors der Elektromotorpumpe einen Motorschutzschalter verwenden, der den auf dem Typenschild angegebenen elekitri-
schen Eigenschaften angemessen ist.

® Sicherstellen, dass die thermischen Schutzeinrichtungen stets ordnungsgemaf angeschlossen sind, um die Entstehung von Gefahrensituatio-
nen zu vermeiden. Andernfalls wird die Garantie hinfallig.

® Fir die einwandfreie Funktion und die elektrische Sicherheit der Elektromotorpumpen von ZENIT wird in der vom Werk gelieferten Konfigura-
tion garantiert: Jede Anderung (z.B. das Hinzufiigen eines Kabelstiicks zum Originalkabel) kann zu einer Beeintréchtigung der Eigenschaften
der Elektromotorpumpe fiihren.

4.1.1 Kabel
® Sicherstellen, dass die Stromkabel vollkommen intakt sind und dass die Kabelenden keiner Feuchtigkeit ausgesetzt und nicht in Wasser ein-
getaucht waren.

* Die freien Kabelenden miissen an einen gepriiften Schaltschrank angeschlossen werden, dessen Schutzart der Umgebung angemessen ist,

in der er aufgestellt ist.

Die Stromkabel so sichern, dass sie sich nicht verdrehen und nicht reiBen kdnnen und nicht gequetscht werden.

Beschadigte Kabel nicht selbst auswechseln, sondern von Zenit oder einem autorisierten Kundendienstzentrum auswechseln lassen.

Die Problem in Verbindung mit einem Spannungsabfall diirfen nicht unterschatzt werden.

Im Falle der Verwendung eines Frequenzumrichters vorschriftsmaRige abgeschirmte Kabel verwenden.
Die freien Enden des Netzkabels miissen an einen Schaltschrank angeschlossen werden, der iiber die Zertifizierung fiir den
explosionsgefdahrdeten Bereich verfiigt, wenn er im Ex-Bereich aufgestellt ist.

4.1.2 Erdung

® Sicherstellen, dass eine wirksame Erdungsanlage und der FI-Schalter vorhanden sind.

® Sicherstellen, dass der Erdungsleiter ungefahr um 150 mm langer als die anderen Leiter ist, damit er sich bei Versagen der Zugentlastung als
letzter vom Schaltschrank |6st.

4.1.3 Thermischer Schutz

Die thermische Schutzeinrichtung besteht serienmaRig aus Bimetall-Warmesensoren, die in den Stator eingebaut sind. Sie schitzt den Motor

gegen Uberhitzung und schaltet sich selbsttétig wieder ein, wenn sich der Motor abgekiihlt hat.

Optional kdnnen Thermistoren PTC oder PT100 verwendet werden.

Die Kabel der thermischen Schutzeinrichtung sind mit einem Schild mit der Aufschrift “THERMISCHER SCHUTZ - THERMAL PROTECTION”

gekennzeichnet und missen an die entsprechenden Klemmen im Schaltschrank angeschlossen werden.

Der Schaltschrank muss ferner so eingerichtet sein, dass der automatische Wiederanlauf der Elektromotorpumpe verhindert wird. Der Wiederan-

lauf darf nur durch einen manuellen Eingriff eines Technikers mdéglich sein, nachdem die Stérungsursache beseitigt wurde.

Wird die thermische Schutzeinrichtungen nicht ordnungsgema angeschlossen, kann dies zur Entstehung von Gefahrensituationen fiihren.

AulRerdem wird dann die Garantie hinfallig.
Im Falle der Installation von Elektromotorpumpen mit ATEX-Zertifizierung ist es Vorschrift, dass der Schaltschrank so einge-
richtet ist, dass die Abschaltung des Motors bei Auslésung der internen thermischen Schutzeinrichtung gewabhrleistet ist und
der automatische Wiederanlauf der Elektromotorpumpe verhindert wird. Der Wiederanlauf darf nur durch einen manuellen Ein-
griff eines Technikers moglich sein.

4.1.4 Wasser-im-Ol-Sensor
Die Elektromotorpumpe ist serienmafig mit einem Doppelsensor mit einem einzigen Signal (Abb. 10 Seite 69) ausgeristet, der das Vorhanden-
sein von Wasser oder Feuchtigkeit in der Olkammer der Gleitringdichtungen und im Motor erkennt.
Der Sensor hat eine Einzelelektrode und verwendet den Erdungsleiter zum SchlieRen des Stromkreises; der Stromkreis muss von einem Trenn-
trafo gespeist werden.
Das Kabel ist mit einem Schild mit dem Buchstaben “S” gekennzeichnet und muss an die entsprechende Klemme im Schaltschrank angeschlos-
sen werden.
Auf Anfrage kann die Elektromotorpumpe mit einzelnen Sensoren zum Detektieren von Wasser oder Feuchtigkeit in der Olkammer der Glei-
tringdichtungen (S1), dem Motorraum (S2) und dem Klemmenkasten (S3) (Abb. 11 Seite 69) ausgestattet werden.
Im Falle der Installation von Elektromotorpumpen mit ATEX-Zertifizierung muss der Anschluss an den Schaltschrank iiber eine
eigensichere Schnittstelle wie eine Zenerbarriere oder eine galvanische Trennstufe erfolgen.
Wird eine Meldung ausgegeben, muss die Wartung durchgefiihrt werden.

4.2 Elektrischer Anschluss (Standardversion)

Fur den elektrischen Anschluss der Elektromotorpumpe wie folgt verfahren:

1. Dem Typenschild die erforderliche Anlaufart entnehmen (Direktanlauf oder Stern-Dreieck-Anlauf).

2. Zuerst den Erdungsleiter nach dem Anschlussplan in Abb. 21 A/B/C/D Seite 74 an die zugehdrige Klemme im Schaltschrank anschlielRen.
3. Die Phasenleiter nach dem Anschlussplan in Abb. 21 A/B/C/D Seite 74 an die zugehdrigen Klemmen im Schaltschrank anschlief3en.

4. Die Leiter der Uberwachungseinrichtungen an die zugehérigen Klemmen im Schaltschrank anschlieRen.
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4.3 Elektrischer Anschluss von nicht standardméaBigen Sensoren und Schutzeinrichtungen
Siehe die der Maschine beiliegenden spezifischen Unterlagen.

5. INBETRIEBNAHME

5.1 Aligemeine Sicherheitshinweise

® Alle Arbeiten miissen von kompetenten Fachkraften ausgefiihrt werden.

* Die Elektromotorpumpe darf nur mit den installierten und funktionsfahigen Sicherheitsvorrichtungen betrieben werden.

® Gegenstande und Personen missen sich in einem Sicherheitsabstand zu den installierten Maschinen befinden. Der Kontakt von Personen und
Tieren mit der Flussigkeit, in die die Maschinen eingetaucht sind, ist zu verhindern.

* Vor dem AnschlielRen der Elektromotorpumpe an den Schaltschrank sicherstellen, dass sich das Laufrad frei drehen kann.

® Nach dem in Abschnitt 3.2 “Kontrolle der Drehrichtung des Laufrads” beschriebenen Verfahren priifen, dass die Drehrichtung des Laufrads
stimmt.

5.2 Ingangsetzen der Elektromotorpumpe

Nach Abschluss der Installation sollte die Anlage abgenommen werden, um sicherzustellen, dass sie einwandfrei funktioniert.

Mit einem Strommesser kontrollieren, dass die Stromaufnahme der installierten Elektromotorpumpen innerhalb der auf dem Typenschild ange-
gebenen Grenze liegt.

Die maximal zuldassige Anzahl von Anlaufen pro Stunde ist im technischen Datenblatt angegeben und muss eingehalten
werden, um Schaden am Motor zu vermeiden.

5.3 Schalldruckpegel

Der Schalldruckpegel der in Betrieb befindlichen Elektromotorpumpe betragt weniger als 70 dB.

Allerdings kann dieser Schwellenwert bei einigen Anlagen und an einigen Arbeitspunkten auf der Leistungskennlinie tberschritten werden.

Den zulassigen Schalldruckpegel fiir die Installationsumgebung des Produkts priifen, um VerstoRe gegen lokale gesetzliche Bestimmungen zu
vermeiden.

6. WARTUNG

6.1 Vorbemerkung

Die Tauchmotorpumpen UNIQA von Zenit werden einer sorgféltigen Endkontrolle unterzogen, bevor sie in Verkehr gebracht und installiert werden.
Die Zuverlassigkeit des Produkts verdankt sich der Verwendung hochwertiger Komponenten, ist aber auch davon abhéangig, dass die vom Be-
nutzer auszufuhrenden regelmaRigen Kontrollen ordnungsgemaf ausgefihrt werden.

Die Anweisungen fiir die Kontrolle und Wartung dieser Elektromotorpumpen sind nicht als Do-it-yourself-Anweisungen zu
verstehen, sondern richten sich an Personen, die liber spezifische technische Kenntnisse verfiigen.
Eingriffe an den Elektromotorpumpen in der Ex-geschiitzten Ausfiihrung diirfen nur von der Firma Zenit oder einem ihrer auto-
risierten Kundendienstzentren und nur unter Verwendung von Originalersatzteilen vorgenommen werden.
Die Missachtung dieser Vorschrift kann die Sicherheit der Maschine beeintrachtigen und zum Erléschen der Garantie fuihren. Ein Service-Vertrag
fur die regelmafRige Wartung mit einem autorisierten Kundendienstzentrum von Zenit gewahrleistet den besten technischen Service.
Die Garantiebedingungen von Zenit sind nur gtiltig, wenn die Reparatur- und Instandsetzungsarbeiten von einem autorisierten Kundendienstzen-
trum ausgefiihrt werden.

6.2 Allgemeine Sicherheitshinweise

® Die im Handbuch “Sicherheitshinweise” angegebenen Sicherheitsvorkehrungen treffen”.

® Vor Beginn der Reinigungs- und/oder Wartungsarbeiten muss ein Fachmann die Elektromotorpumpe vom Stromnetz trennen und sicherstel-
len, dass sie nicht unvorhergesehenerweise anlaufen kann.

® Immer zuerst die Phasenleiter und dann den griin-gelben Erdungsleiter abklemmen.

® Zur Vermeidung von Sach- und Personenschaden sicherstellen, dass die Elektromotorpumpe nicht herabfallen oder wegrollen kann.

® Vor jedem Eingriff an der Elektromotorpumpe muss ihre ganze Oberflache griindlich mit sauberen Wasser und/oder Spezialreinigern gewa-
schen werden.

® Bei langerem Betrieb kann die Oberflache der Elektromotorpumpe sehr hei® werden: Daher muss man sie abkuhlen lassen, um Verbrennun-
gen zu vermeiden.

® Stets die am Installationsort geltenden Sicherheitsvorschriften, etwaige 6rtliche Bestimmungen und die Regeln des gesunden Menschenver-
stands beachten.

6.3 RegelmaRige Wartung

Die Haufigkeit der WartungsmaRRnahmen hangt vom Installationstyp, von der Arbeitsbelastung, der die Elektromotorpumpe unterzogen wird, und
von der Art der Flissigkeit ab, in die sie eingetaucht ist.

Anlasslich der Tatigkeiten fir die regelmaRige Wartung und immer dann, wenn die Leistung der Elektromotorpumpe nachlasst oder wenn die Vi-
brationen und der Gerauschpegel tiber das urspriingliche MaR hinausgehen, ist eine sorgfaltige Kontrolle der Verschleilteile erforderlich. Wenden
Sie sich hierzu bitte an ein autorisiertes Kundendienstzentrum.

Die Elektromotorpumpe nicht verwenden, wenn sie ein anomales Betriebsverhalten aufweist, da der pl6tzliche Bruch der drehenden Teile gefahr-
lich sein kann und zu Schaden am Motor fihren kann.

Wenn der hydraulische Teil einen Verschluss aufweisen sollte, muss er griindlich gesdubert werden.

Im Falle von Maschinen mit ATEX-Zertifizierung rit Zenit zu einer regelmiRigen Uberholung mindestens alle zwei Jahre inklusi-
ve des Austauschs der Wailzlager und der Gleitringdichtungen.

Eine halbjahrliche regelméBige Kontrolle ist in jedem Fall zur Priifung des VerschleiBzustands der Walzlager, Gleitringdichtun-
gen und sonstigen VerschleiBteile ratsam, da bei besonders ungiinstigen Installationsbedingungen oder unsachgemaRer Instal-
lation die Lebensdauer aller Komponenten beeintrachtigt werden kann.
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6.3.1 Ersatzteile

Anfragen zu und/oder Bestellungen von Ersatzteilen, die ausschlieRlich fir die Ex-geschiitzten Elektromotorpumpen mit ATEX-Zertifizierung
verwendet werden, werden von Zenit zuriickgewiesen, da die Uberholung und Reparatur dieser Modelle nur von der Firma Zenit selbst oder von
einem ihrer autorisierten Kundendienstzentren durchgefiihrt werden dirfen.

6.3.2 Reinigung

Wenn die Elektromotorpumpe fiir gelegentliche Anwendungen verwendet wird, muss die Hydraulik nach jedem Gebrauch gewaschen werden,
damit sich keine Verkrustungen bilden. Hierzu die Maschine einige Pumpzyklen mit sauberem Wasser ausfihren lassen.

Es ist auch darauf zu achten, dass sich auf den Schwimmerschaltern keine Ablagerungen bilden, um die Einhaltung der Start- und Stopp-Schwel-
len zu gewahrleisten.

6.3.3 Walzlager
Die Walzlager haben Kugeln oder Rollen (je nach den Abmessungen der elektromechanischen Baugruppe). Sie sind alle fir eine Lebensdauer
von 50000 Stunden unter normalen Betriebsbedingungen ausgelegt.

6.3.4 Gleitringdichtungen

Die Dauer des sicheren Betriebs betragt 20000 Stunden unter normalen Betriebsbedingungen und 7000 Stunden unter anomalen Betriebsbedin-
gungen (bei Trockenlauf oder im Falle von mit Schutt belasteten Flissigkeiten); danach missen sie ausgewechselt werden.

7. LEITFADEN ZUR PROBLEMLOSUNG

FEHLFUNKTION MOGLICHE URSACHE LOSUNG
Der Motor dreht sich nicht. Versorgungsspannung fehlt. Die Netzanschlussleitung kontrollieren.
Falsche Versorgungsspannung. Fir eine Spannungsversorgung mit der auf dem
Typenschild angegebenen Spannung sorgen.
Falsche Anlaufart. Die Anlaufart Gberprifen.
Auslésung des LS-Schalters und/oder der | Die Einstellung des LS-Schalters und/oder den
Sicherungen. Bemessungsstrom der installierten Sicherungen
Uberpriifen.
Laufrad blockiert. Ursache der Blockierung suchen und beseitigen.
Auslésung des thermischen Schutzes. Abwarten, bis sich der Motor abgekuihit hat.
Die Elektromotorpumpe arbeitet zwar, Riickschlagventil blockiert. Ventil sdubern und auf Funktion prifen.
:l?;::gt verringerter oder keiner Forder- Leitung blockiert. Die Blockierung auffinden und entfernen.
Laufrad, Ventil oder Leitung blockiert. Die Blockierung auffinden und entfernen.
Flissigkeitsstand zu niedrig. Die Elektromotorpumpe sofort ausschalten und ein
System fir die Flllstanduberwachung installieren.
Falsche Drehrichtung. Zwei Phasen vertauschen.
Auslésung des thermischen Schutzes. Laufrad blockiert. Ursache der Blockierung suchen und beseitigen.
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Manual de primera instalacion— Traduccion de las instrucciones originales

Las iméagenes tnicamente tienen fines indicativos y podrian no ser iguales al producto real. Los datos indicados podrian diferir del producto real. Zenit se reserva la
facultad de introducir modificaciones en el producto sin aviso previo.
Para mayor informacién, consulte el sitio web www.zenit.com.
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Para instalar el producto correctamente y utilizarlo de forma segura, lea atentamente este manual y guardelo con cuidado en un lugar
limpio y facilmente accesible para futuras consultas.

El uso impropio del producto puede provocar dafios graves a cosas y a personas, causar un funcionamiento anémalo e invalidar la
garantia.

1. INFORMACION GENERAL

1.1 Identificacién del fabricante
ZENIT ltalia s.r.l. - via dell'Industria, 11 - 41018 San Cesario sul Panaro (MO) - Italia

1.2 Significado de los simbolos utilizados en el manual
Peligro para la seguridad de los operadores y la proteccion de la electrobomba
Presencia de riesgos de tipo eléctrico

Presencia de superficies muy calientes con peligro de quemaduras

Informacion acerca de los modelos dotados de certificacion antideflagrante ATEX (-Ex), cuyo incumplimiento pue-
de provocar explosiones

Informacion importante que merece especial atenciéon

1.3 Seguridad
El anexo «Advertencias de seguridad» adjunto a este manual contiene la informacién principal sobre la seguridad del producto y del usuario.

1.4 Formacion del personal encargado de la instalacién y el mantenimiento

El personal encargado de la instalacién y el mantenimiento del producto debe disponer de la formacién necesaria acerca de los riesgos no elimi-
nables relacionados con los aparatos eléctricos que funcionan en contacto con liquidos biolégicos.

Ademas, debe ser capaz de leer y comprender el contenido de la documentacion técnica adjunta al producto, especialmente los esquemas
eléctricos de conexion.

1.5 Riesgos residuales

El producto ha sido disefiado y fabricado con el fin de garantizar un uso seguro y fiable. No obstante, dado que se destina al uso con liquidos
peligrosos para la salud, los encargados de la instalacion y el mantenimiento deberan prestar la maxima atencién y utilizar siempre dispositivos
de proteccion individual de conformidad con la ley.

Al realizar cualquier tipo de actividad en el producto, es importante impedir toda caida accidental de la electrobomba, asi como no subestimar los
peligros de quemadura, choque eléctrico, ahogamiento, asfixia o envenenamiento a causa de la inhalacion de gases toxicos.

Para reducir los riesgos relacionados con las descargas atmosféricas, el usuario debera instalar las medidas oportunas de protec-
cion contra rayos.

Cualquier accién que modifique los componentes de la electrobomba puede provocar una situacién de PELIGRO de EXPLOSION.
Las electrobombas DEBEN utilizarse SOLO en ambientes compatibles con las caracteristicas indicadas en la placa.

Durante las operaciones de desplazamiento, instalacion o desinstalacion, la electrobomba debe desconectarse del cuadro eléctrico.

1.6 Descripcion del producto / Usos previstos

Zenit UNIQA es una gama de electrobombas sumergibles con motor de alta eficiencia energética.

Estos productos se destinan al uso en instalaciones de depuracion y estaciones de elevacién en instalaciones civiles, industriales y municipales.
Son idéneos para elevar y desplazar lodos, materia fecal y aguas limpias, residuales y cargadas de cuerpos solidos o fibrosos.

No se pueden utilizar con liquidos para uso alimentario ni en atmoésferas potencialmente explosivas (a excepcion de los modelos con certificacion
antideflagrante).

Las electrobombas ATEX, identificadas con el simbolo «Ex», han sido certificadas (segin el modo de proteccién antideflagrante indi-
cado en la placa) para funcionar en pozos, depositos y, en la versién DRY, en camaras en seco con presencia de GASES Y POLVOS
EXPLOSIVOS y, en cualquier caso, en ambientes clasificados como zona 1 0 21; es responsabilidad del usuario definir un programa
de inspeccién adecuado con el fin de evitar que la capa de polvo depositado sobre la superficie de la electrobomba supere los

50 mm de grosor.
Pueden utilizarse para el drenaje, el desplazamiento y la elevacion de aguas negras del alcantarillado y de fosas sépticas en ambientes

con PRESENCIA DE GASES Y POLVOS EXPLOSIVOS (-EX); la elevacion de liquidos que contienen particulas sélidas y filamentosas;
aguas de drenaje y depuracion en los procesos civiles e industriales en atmoésferas que contienen gases del grupo Il A o 1l B (por lo ge-
neral, gases de hidrocarburos) o atmésferas que contienen mezclas de polvos combustibles.

La homologacion -EX pierde su validez en caso de intervenciones o reparaciones realizadas por personal o talleres
no autorizados. Por tanto, la electrobomba no podra seguir utilizandose en zonas con peligro de explosion. Se debera retirar
la placa -EX.
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1.7 Cobertura de la garantia

Zenit se compromete a reparar o sustituir el producto cuando las averias o desperfectos se deban a defectos de disefio, manufactura o montaje
y siempre que se le comuniquen a Zenit durante el periodo de garantia. La garantia no cubre las averias o desperfectos debidos a:

* desgaste normal;

» desplazamiento, instalacion o uso no conformes;

* uso con sistemas de control que no estén conectados correctamente;

* intervenciones realizadas por personal no cualificado;

* uso de recambios no originales.

Toda modificacion aportada al producto sin la autorizacién del fabricante puede causar situaciones de peligro y provocar
una reduccién del rendimiento y la invalidacion de la garantia.

Unicamente Zenit o uno de sus centros de asistencia autorizados pueden realizar operaciones en las electrobombas en versién
-EX, y para ello utilizaran exclusivamente recambios originales. El incumplimiento de esta disposicion implica la pérdida de la
certificacion ATEX de la maquina y la invalidacién de la garantia.

1.8 Datos técnicos
Las caracteristicas y los datos técnicos del producto se indican en la ficha técnica.

1.8.1 Limites de uso

Deben respetarse los siguientes limites de uso para obtener un uso correcto:

* Temperatura ambiente

La temperatura del liquido bombeado debe ser inferior al valor Tamb max indicado en la placa de datos.

¢ Nivel minimo de liquido

El nivel minimo de liquido en el interior del depdsito nunca debe caer por debajo de la tapa del motor, a fin de garantizar la refrigeraciéon adecuada
de la maquina (Fig. 1A pag 69).

Nota: Si se instalan modelos con camisa de refrigeracion o modelos en los que esta permitido el funcionamiento en seco, el nivel minimo de
liquido puede caer por debajo de la tapa del motor, pero siempre debe permanecer como minimo por encima del cuerpo de la bomba, para evitar
que se formen remolinos y que entre aire (Fig. 1B pag 69). Conviene comprobar siempre el correcto funcionamiento de la electrobomba en las
condiciones de nivel minimo.

Segun el tipo especifico de instalacién, puede que sea necesario tomar otras medidas para garantizar que la electrobomba tenga las condiciones
de funcionamiento correctas en aspiracion.

jAtencion! Para garantizar la conformidad ATEX declarada, se debe disponer de un sistema de control del nivel con rearme
manual obligatorio, mediante el uso de flotadores, sondas de nivel o, alternativamente, con funcionamiento vigilado (persona
presente).

La electrobomba en versién -EX se puede utilizar con un convertidor de frecuencia (inverter), con la condicién obligatoria de
que las protecciones térmicas internas del motor estén conectadas correctamente al cuadro eléctrico (o, si el cuadro no fuese
idéneo, conectadas fuera de la zona de riesgo).

1.9 Placa de datos de la electrobomba
Hay dos placas metdlicas aplicadas a la electrobomba: una placa principal (Fig. 26 pag 78) que indica los datos caracteristicos del producto y,

para los modelos en versién -EX, una placa secundaria (Fig. 27 pag 78) que especifica la idoneidad para su uso en atmdsferas potencialmente
explosivas, es decir, la conformidad con la Directiva 94/9/CE (ATEX).

Significado del marcado ATEX (atmoésfera potencialmente explosiva)

C E €x) 12GExdbk IIB T4

0000 §x) 112D Ex th llIC T135°C

El simbolo cumple con las disposiciones del anexo X de la Directiva 94/9/CE e indica que el producto cumple con los requisitos esen-
C € ciales de salud y seguridad (RESS) de dicha directiva.
0000 Numero identificativo del organismo que realiza el control de la fabricacion
Simbolo especifico de la Directiva ATEX 94/9/CE, tal como aparece en el anexo Il de dicha directiva
I} Grupo al que pertenece el aparato en cuestion. El grupo Il se refiere a aparatos para usos DISTINTOS a la mineria.

2 Categoria del aparato que se certifica (productos disefiados para funcionar en la zona 1)

G Las atmésferas explosivas admisibles en torno a los aparatos pueden tener forma de gases, vapores o nieblas.

Ex Simbolo Ex para los aparatos eléctricos destinados al uso en atmdsferas potencialmente explosivas, exigido por la norma técnica.

db El modo de proteccion de equipos eléctricos utilizado en el aparato es la proteccion por envolvente antideflagrante - equipos eléctri-
cos idoneos para zonas 1.

k El modo de proteccion mecanica utilizado en el aparato es el modo de proteccion por inmersion en liquido

1B Clase de gases para los que es idéneo el aparato

T4 La temperatura superficial maxima de los aparatos (T4=135 °C)

D Las atmésferas explosivas admisibles en torno a los aparatos pueden tener forma de polvo.

tb Proteccion de equipos eléctricos con proteccion para polvos — equipos eléctricos idéneos para zonas 21

nc Clase de polvos para los que es idoneo el aparato (polvos combustibles)

T135°C Indica la temperatura superficial maxima
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1.10 Descripcion del nombre del producto

Tipo de producto

ZUGV 100 A15/2 AW 160 X A

P20 ® @ PO O® ® O

@ Denominacién del producto

Diametro de boca de salida en mm

ZU = Zenit UNIQA

@ Material de fabricacion

G = Fundicién
B = Bronce
X = Acero inoxidable

@ Tipo de rotor

Versién de producto

OC = de canales abierto

CC = de canales cerrado

V = vortex

GR = Trituradora

HP = Gran altura de elevacion

CP = De canales con sistema de corte

Variante hidraulica
Potencia en kW
Polos del motor
Variante del motor

Funcionamiento
D = en seco (Dry)

Tipo de instalacion

PO OCEARE®

AA BA 104Y 5T1 EX NN

® ® 6 ®© © 6 ®

@ Material de fabricaciéon

- sistema hidraulico
- eje motor

y tratamiento superficial

@ Accesorios eléctricos

1.11 Etiquetas adhesivas aplicadas al producto
Fig. 2a pag 69 - Etiqueta adhesiva de identificacion de las superficies que presentan riesgo de sobrecalentamiento
Fig. 2b pag 69 - Etiqueta adhesiva de identificacién del sentido de giro correcto del rotor (visto desde arriba)
Fig. 3a pag 69 - Etiqueta adhesiva plateada. Reproduce la placa de datos aplicada al producto, debe aplicarse en el espacio correspondiente

de este manual y es preciso consultarla para cualquier solicitud o informacién que se necesite.

Fig. 3b pag 69 - Etiqueta adhesiva aplicada al embalaje del producto

1.12 Identificacion del modelo

@3 Longitud del cable (m)
@ Tensién de alimentacion
@ Frecuencia/ n.° de fases

@ Variante especial / certificacion

Personalizacion del cliente

W = sumergido (Wet)
Diametro nominal del rotor (en mm)

Tipo de perforacion para instalacion/accesorios

Para identificar un modelo segun los accesorios disponibles y los tipos de instalacion permitidos, Zenit utiliza la sigla referida a los motores con
potencia P2 y los polos, que aparece en la siguiente tabla:

Version WET (W) Version DRY (D)
Tipo P2 (KW) - Version AW P2 (KW) - Version HW P2 (KW) - Version AD P2 (KW) - Version HD
42+ 5502
Moss  |3/4 5.5/2 + 7.5/2 - -
1.5/6 = 1.8/6
7.5/2+ 1112 .
MOSL | 4/4 + 5.5/ P 42 (No Ex) -
2.2/6 + = 3/6 Sl4 = 1.
7.5/2 + 1172
7.5/4 . 2 912 + 1312
mios |72 7.5/4 + 9/4 44+ 7.5/ e
152 +18.5/2 18.5/2 + 2212 1572+ 18.5/2 18.5/2 + 2212
MioL  |9/4 182 9/4 182
5.5/6 5.5/6
22/2 + 3012 25/2 + 372 2212 + 3012 25/2 + 30/2 (37/2 No Ex)
M12N [ 11/4 + 15/4 13/4 + 18.5/4 11/4 = 15/4 13/4 + 18.5/4
7.5/6 + 11/6 96 + 13/6 7.5/6 + 11/6 9/6 + 13/6
3712 » 4512 22/4 + 37/4 3712 » 4512 22/4 + 37/4
M13N  [18.5/4 = 30/4 2 3 18.5/4 + 30/4 2 3
15/6 + 18.5/6 -5/6 + 15/6 + 18.5/6 -5/6 +
37/4 + 45/4 37/4 + 45/4
M1SN [ 22/6 + 37/6 - 2216 + 37/6 -
15/8 + 18.5/8 15/8 + 18.5/8
55/4 + 75/4 55/4 + 75/4
MA7N  |45/6 + 55/6 45/6 + 65/6 45/6 + 55/6 45/6 = 65/6
22/8 + 30/8 22/8 + 30/8
90/4 + 110/4 90/4 + 110/4
M21S  |75/6 + 90/6 - 75/6 + 90/6 -
37/8 + 55/8 37/8 + 55/8
132/4 + 160/4 132/4 + 145/4 (160/6 No Ex)
M21L | 110/6 = 132/6 185/4 (No Ex) 110/6 + 132/6 -
65/8 65/8
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2. TRANSPORTE Y ALMACENAMIENTO

2.1 Control visual

Compruebe visualmente que el embalaje no esté dafiado. Si el producto esta dafiado de forma significativa, indiquelo en los documentos de
transporte. Si falta algun articulo, péngase en contacto con Zenit (o su distribuidor) o con la empresa transportista.

Retire el material de embalaje y deséchelo de conformidad con la normativa vigente. Tenga cuidado de no hacerse dafio con herramientas cor-
tantes y de no dafiar el producto, especialmente los cables eléctricos.

Inspeccione el producto para asegurarse de que no haya piezas dafadas o que faltan.

Compruebe que los datos que aparecen en la placa coinciden con los del producto solicitado.

2.2 Proteccion de los cables eléctricos

Los extremos de los cables eléctricos estan protegidos mediante una funda termorretractil que impide la entrada de liquidos o humedad.

Esta proteccidon no garantiza la estanqueidad y solo protege el cable contra salpicaduras de agua o similares (IP44).

Por lo tanto, no se debe sumergir los extremos de los cables en ningun liquido, ni siquiera con las protecciones montadas, y la funda no debe
retirarse hasta justo antes de realizar la conexién de la electrobomba.

Si el lugar de almacenamiento se inunda ocasionalmente, tenga cuidado de colocar los extremos de los cables por encima del nivel mas alto que
puede alcanzar la inundacion.

Para retirar la funda termorretractil, siga este procedimiento (Fig. 4 pag 69):

1. corte el extremo de la funda termorretractil en sentido transversal;

2. realice un corte longitudinal en la funda, con cuidado de no dafiar los conductores en su interior;

3. abra los bordes de la funda hasta que los conductores estén a la vista y retire la funda del cable.

2.3 Desplazamiento y elevacion
La maquina debe elevarse y desplazarse mediante una cadena o una correa fijada al pufio superior, utilizando un medio mecanico idéneo (grua,
polipasto, etc.).
Antes de elevarla, tome nota del peso del producto (indicado en la placa de datos) y utilice correas, cadenas y ganchos certificados que tengan
la capacidad adecuada.
Compruebe que la electrobomba esté enganchada de forma segura y que no pueda caerse, rodar u oscilar.
El pufio superior ha sido disefiado para garantizar que la electrobomba permanezca equilibrada durante la elevacion; sin embargo, la maquina
puede oscilar al separarse del suelo (Fig. 5 pag 69).
Se recomienda no permanecer en las inmediaciones de la electrobomba durante su desplazamiento.
Lleve siempre los dispositivos de proteccién individual.

No utilice NUNCA los cables eléctricos de alimentacion ni de sefales para mover el producto.
En el interior de la zona de riesgo, realice las operaciones de desplazamiento con cuidado evitando que la electrobomba roce o
choque con otras piezas metalicas ya que podrian producirse chispas, con el consiguiente peligro de explosion.

2.4 Almacenamiento

Durante el periodo de almacenamiento, la electrobomba debe guardarse en un lugar idéneo, lejos del alcance de los nifios o personas no re-
sponsables, protegida de forma adecuada contra las caidas accidentales y la humedad, las vibraciones, el polvo y las temperaturas extremas
(inferiores a 20 °C/-4 °F y superiores a +60 °C/140 °F).

Si la electrobomba se congela, no use llamas para derretir el hielo; sumérjala en el liquido en el que se va a instalar hasta que se descongele.
Los modelos con camisa de refrigeracién utilizan como refrigerante una mezcla de agua y propilenglicol al 30 %, que mantiene inalteradas sus
caracteristicas hasta una temperatura de -13 °C (9 °F). A temperaturas mas bajas, la viscosidad de la mezcla aumenta, pero sin llegar a solidifi-
carse completamente, por lo que puede utilizarse sin que se dafie el producto.

Sin embargo, es aconsejable comprobar el estado de la mezcla de refrigerante y del aceite de la camara de los cierres mecanicos antes de utilizar

el producto, si ha estado expuesto a bajas temperaturas.
m De vez en cuando (por lo menos una vez cada dos meses), gire el rotor a través de la boca de salida o de aspiracién para
evitar que los cierres mecanicos se peguen unos a otros.

3. INSTALACION

3.1 Advertencias generales

Delimite la zona de trabajo con protecciones adecuadas y utilice los dispositivos de proteccion individual.

La electrobomba se debe introducir en el depdsito mediante una correa o una cadena de capacidad adecuada, enganchada en el puiio.

Compruebe la integridad del cable eléctrico y de las guarniciones y asegurese de que el rotor gire libremente.

Las dimensiones del depdsito en el que se instala la electrobomba deben:

- permitir que los reguladores de nivel de flotador se muevan libremente (si estan instalados);

- evitar que el nimero de ciclos de encendido/apagado de la electrobomba supere el valor permitido (indicado en la ficha técnica).

® Para evitar problemas de cavitacion debidos a la aspiracion de aire, asegurese de que los liquidos no entren en el depdsito cerca de la elec-
trobomba o que su flujo se dirija hacia ella.

* Verifiqgue que el nivel minimo de liquido sea correcto con respecto al punto de trabajo, a fin de obtener un funcionamiento regular y una refri-
geracion adecuada de la electrobomba.

* Asegurese de que la electrobomba no trabaje fuera de su curva caracteristica.

* No instale la electrobomba en zonas con riesgo de explosion (a excepcién de los modelos con certificacion antideflagrante).

La descarga de las cargas electrostaticas acumuladas en componentes aislados puede provocar explosiones. Las electrobom-
bas -EX no presentan componentes aislados que pueden cargarse de electricidad estatica y todas estan equipadas con un
tornillo de conexion a la red equipotencial de tierra (Fig. 6 pag 69).

Todo componente adicional instalado en la zona de riesgo debe conectarse a la red de tierra, de conformidad con la norma EN
11271, ap. 6.4.7.

Compruebe que todos los componentes adicionales instalados en la zona de riesgo sean idéneos para el uso en atmésferas
potencialmente explosivas.
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3.2 Comprobacion del sentido de giro del rotor

Antes de efectuar la conexion eléctrica definitiva, un técnico cualificado debe comprobar que el rotor gire en el sentido correcto.

La electrobomba lleva una etiqueta adhesiva que indica el sentido de giro que debe tener el rotor (flecha verde) y la direccion del golpe de retro-
ceso (flecha roja) cuando la electrobomba se ve desde arriba (Fig. 2b pag 69).

Todas las operaciones siguientes deben realizarse en un lugar seguro, donde no exista una atmésfera potencialmente explosi-
va. Si esto no es posible, habra que realizar el control mediante un dispositivo de control de secuencia de las fases instalado
en el interior del cuadro eléctrico.

Siga este procedimiento:

1. Observe las precauciones previstas en el manual «Advertencias para la seguridad».

2. Coloque la electrobomba en vertical, apoyandola en los pies de soporte o en el basamento.

3. Fije la electrobomba con una cadena o una correa de tamafo adecuado, enganchada al pufio superior para evitar posibles caidas acciden-
tales causadas por el golpe de retroceso.

El golpe de retroceso puede ser muy fuerte. No permanezca en las inmediaciones de la electrobomba durante el procedi-
miento.

4. Conecte de forma provisional el conductor amarillo-verde a la toma de tierra y, a continuacion, los cables de alimentacion al telerruptor.

5. Aleje a las personas y los objetos de la electrobomba a una distancia de 2 metros como minimo.

6. Accione el interruptor de marcha, alimente la electrobomba durante unos segundos y, a continuacion, pulse el interruptor de parada para
interrumpir la alimentacion.

7. Compruebe que el sentido de giro sea correcto.

Si el rotor gira en sentido contrario, invierta la conexion de dos de las tres fases de alimentacion de la electrobomba en el cuadro y vuelva a
comprobarlo, repitiendo el procedimiento descrito.

Una vez hallada la conexién que le corresponde al sentido de giro correcto, MARQUE la secuencia exacta de conexion de los cables al cuadro,
DESCONECTE los cables de alimentacién de la electrobomba y realice la instalacion definitiva.

Si hay varias electrobombas conectadas a un solo cuadro eléctrico, el control del sentido de giro debe realizarse por se-
parado para cada unidad instalada.

3.3 Instalacién del sistema de control mediante flotadores (Fig. 7 pag 69)

Los flotadores permiten comprobar el arranque y la parada de una o varias electrobombas segun el nivel de liquido que se alcanza en el deposito.
Ademas, se pueden conectar a dispositivos de alarma para evitar que se produzcan condiciones anémalas (rebosamiento o funcionamiento en
S€eco).

Deben instalarse lejos de remolinos o caidas de agua.

Si se producen fuertes turbulencias, es recomendable fijar los flotadores a una vara rigida colocada en el interior del pozo.

Asegurese de que no haya objetos que puedan obstaculizar el movimiento de los flotadores, que los cables no interfieran entre si y que no puedan
enredarse o engancharse en salientes del interior del deposito.

Los flotadores deben estar instalados de forma que se garantice el nivel minimo correcto del liquido (véase el apartado 1.8.1).

Si la instalacion de las electrobombas ATEX prevé un sistema de control del nivel mediante interruptores de flotador, estos
deberan ser dos como minimo (marcha y parada) y, si se instalan en la zona de riesgo, deberan estar certificados para el uso
en atmosferas potencialmente explosivas. En este ultimo caso, la conexién al cuadro eléctrico se debe realizar utilizando una
interfaz de seguridad intrinseca como las barreras Zener o las barreras de separacién galvanica.

Asegurese de que la conmutacion de parado a marcha se produzca Unica y exclusivamente cuando ambos flotadores se encuentran en
la posicion representada en la Fig. 8 pag 69.

Asegurese de que la conmutacion de marcha a parado se produzca Unica y exclusivamente cuando ambos flotadores se encuentran en
la posicion representada en la Fig. 9 pag 69.

Las conexiones eléctricas de los flotadores deben realizarse de forma que garanticen la parada de la electrobomba en caso de funcio-
namiento incorrecto del flotador.

3.4 Tipos de instalacion permitidos Perforacion brida | Perforacion brida @ %
de salida de aspiracion 4 g T
g2 | 5 g | s | §|2.] &
o |2 g e |2 3] 2|83 ¢
So|ge| £ |g=(s2| £ | 5 88| §
(=] - Qo © o - Qo o 4 o
~® | o ‘T % | 0w 't 8 o ®
Tipo de Accesorio w 2 c | 2 < T | €
instalacion Zenit < [ < » a o
P DAC-V / DAC-H ® | O o (0]
S KBS ® | O o O (0)
T KBC ® | O o*
z KBS-H { (o) (] (@] ( @® Estandar
X - [ ) (@] (@) (@] (@) (@] O Opcional

* Perforacion posible para accesorios que no son de Zenit.
Para saber mas acerca del tipo de perforacion, consulte la ficha técnica del producto.

Las electrobombas en version WET se realizan para funcionar en servicio S1 sumergido. Para el uso en version DRY con funcionamiento inter-
mitente periddico, pdngase en contacto con Zenit.

Las electrobombas en versién DRY estan disefiadas para funcionar en servicio S1 en seco.
Los modelos de tipo M08S y MO8L se fabrican sin camisa de refrigeracion pero con motor frio, mientras que todos los demas estan dotados de
camisa PATENTADA con sistema de refrigeracion de circuito cerrado.
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3.5 Instalacién con dispositivo de acoplamiento de fondo DAC (TIPO P) (Fig. 12 pag 70)

Este tipo de instalacion permite extraer la electrobomba del depdsito y volver a colocarla de forma rapida, sin necesidad de hacer operaciones
en el sistema.

3.5.1 Componentes del sistema (Fig. 13 pag 70):

1a. Dispositivo de acoplamiento DAC V (salida vertical)

1b. Dispositivo de acoplamiento DAC H (salida horizontal)

2. Brida o gancho de acoplamiento (cambia segun el modelo de electrobomba)
3. Tornillos

4. Tubos guia (no incluidos)

5. Elemento fijador separador

3.5.2 Procedimiento de instalaciéon (Fig. 14A pag 70)

1. Asegurese de que la electrobomba esté desconectada de la red de alimentacién y que el sentido de giro del rotor sea correcto, siguiendo el
procedimiento descrito en el apartado 3.2 «Comprobacién del sentido de giro del rotor».

2. Fije la brida en la boca de salida de la electrobomba, mediante los tornillos incluidos. Para los modelos con gancho, fije el gancho al cuerpo
de la bomba mediante los tornillos incluidos.

3. Coloque el dispositivo de acoplamiento en el fondo del depdsito y marque la posicion de los orificios de fijacion.

4. Realice orificios de diametro adecuado para las ranuras de fijacién del dispositivo de acoplamiento y fijelo de forma estable en el fondo del
depésito mediante tacos quimicos o de expansion. Utilice tornillos de acero inoxidable o proteja los tornillos y las tuercas con un producto
idoneo para prevenir la corrosion.

5. Conecte el tubo de salida al dispositivo de acoplamiento. Se recomienda instalar una compuerta de interceptacion y una valvula de retencion
de bola de paso libre total, utilizando un tubo de unién que mida de largo al menos 5 veces el diametro de la boca de salida.

6. Acople los tubos guia cortados a medida en el dispositivo de acoplamiento. Puede utilizar tubos de hierro galvanizado o, preferiblemente, de
acero inoxidable que tengan el diametro adecuado (véase la ficha técnica).

7. Acople el elemento fijador separador en el extremo superior de los tubos guia y marque la posicién de los orificios para fijarlo a una de las
paredes del depdsito. Asegurese de que los tubos guia estén perfectamente verticales, utilizando una plomada o un nivel de burbuja.

Antes de fijar el elemento fijador separador, asegurese de que, al elevar la electrobomba, la brida de acoplamiento pue-
da extraerse completamente de los tubos guia (Fig. 14B pag 70).

8. Realice orificios de diametro adecuado para las ranuras de fijacion del elemento fijador separador y fijelo de forma estable mediante tacos
quimicos o de expansion. Proteja los tornillos y las tuercas con un producto idéneo para prevenir la corrosion.

9. Limpie todo residuo y sedimento del deposito.

10.Fije en el puiio una cadena o correa de capacidad adecuada e introduzca la electrobomba en el depdsito deslizando la brida a lo largo de los
tubos guia hasta que se una con el dispositivo de acoplamiento.
Si instala electrobombas en version ATEX, preste la maxima atencion al elevar o bajar la electrobomba dentro del pozo, ya que el
roce de las piezas metalicas puede provocar chispas.

11.Fije los cables eléctricos de forma que no se retuerzan ni sufran tirones y que no puedan ser aspirados por la electrobomba.

12.Los cables eléctricos deben salir del depdsito a través de un conducto limpio y libre de asperezas. Evite que el cable se doble formando curvas
muy pronunciadas y que pueda aplastarse o dafarse.

13.Retire la funda termorretractil que protege los extremos del cable siguiendo las instrucciones del apartado 2.2.

14.Conecte los cables eléctricos en el cuadro eléctrico segun el esquema que aparece en el apartado 4.2 «Conexion eléctrica».

3.6 Instalacion mévil (TIPO S) (Fig. 15 pag 71)

En la instalacion movil (TIPO S), la electrobomba se fija a un basamento especifico que la mantiene en posicion vertical en el fondo del depdsito
y garantiza la altura correcta de la boca de aspiracion.

3.6.1 Procedimiento de instalacién (Fig. 16 pag 71)

1. Asegurese de que la electrobomba esté desconectada de la red de alimentacién y que el sentido de giro del rotor sea correcto, siguiendo el
procedimiento descrito en el apartado 3.2 «Comprobacién del sentido de giro del rotor».

2. Baje la electrobomba hasta el basamento utilizando una cadena o correa de capacidad adecuada, fijada al pufio. Asegurese de que no pueda
caerse ni oscilar.

3. Fije la electrobomba al basamento mediante los tornillos incluidos.

4. Conecte la boca de salida a los tubos mediante la brida unificada. Utilice tornillos de acero inoxidable o proteja los tornillos y las tuercas con
un producto idoneo para prevenir la corrosion. Se recomienda instalar una compuerta de interceptacion y una valvula de retencion de bola de
paso libre total, utilizando un tubo de unién que mida de largo al menos 5 veces el diametro de la boca de salida.

Si los tubos son de tipo flexible, utilice un racor portatubo con brida. Utilice preferiblemente un tubo con refuerzo en espiral o de tipo semirrigido
para garantizar que el paso libre permanezca constante, incluso en curvas o cambios de direccién. Fije el tubo al racor mediante una abra-
zadera metélica.

5. Introduzca la electrobomba en el depdsito hasta que se apoye de forma estable en el fondo, utilizando una cadena o correa de capacidad
adecuada, fijada al pufio. Asegurese de que la electrobomba no pueda caerse ni oscilar.

6. Fije los cables eléctricos de forma que no se retuerzan ni sufran tirones y que no puedan ser aspirados por la electrobomba.

7. Los cables eléctricos deben salir del deposito a través de un conducto limpio y libre de asperezas. Evite que el cable se doble formando curvas
muy pronunciadas y que pueda aplastarse o dafarse.

8. Retire la funda termorretractil que protege los extremos del cable siguiendo las instrucciones del apartado 2.2.

9. Conecte los cables eléctricos en el cuadro eléctrico segun el esquema que aparece en el apartado 4.2 «Conexion eléctrica».
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3.7 Instalacién vertical en camara en seco (TIPO T) (Fig. 17 pag 72)

Para la instalacién vertical en camara en seco, la electrobomba se equipa bajo pedido con una brida de aspiracién preparada para la fijacion de
un basamento curvado (KBC).

3.7.1 Procedimiento de instalacion (Fig. 18 pag 72)

1. En el fondo del depésito, realice dos soportes de material adecuado para sostener el peso y las solicitaciones de la electrobomba (cemento,
hormigén, albafiileria, etc.) con el fin de colocar la boca de aspiracion a la altura correcta. Las dimensiones recomendadas se indican en la
ficha técnica.

2. Asegurese de que la electrobomba esté desconectada de la red de alimentacién y de que el sentido de giro del rotor sea correcto, siguiendo
el procedimiento descrito en el apartado 3.2 «Comprobaciéon del sentido de giro del rotor».

3. Coloque la electrobomba en el basamento y afiancela mediante los tornillos de fijacion.

4. Conecte la curva con brida a la boca de aspiracién de la electrobomba mediante los tornillos de fijacion. Si es necesario, tumbe la electrobom-
ba y fijela para impedir que se mueva accidentalmente.

5. Fije una cadena o correa de capacidad adecuada en el puiio de la electrobomba e introduzca esta ultima en el depésito, colocando el basa-
mento sobre los soportes del fondo del depdsito.

6. Marque la posicion de los orificios de fijacion.

7. Realice orificios de diametro adecuado para las ranuras de fijacién del basamento.

8. Fije el basamento de forma estable en los dos soportes mediante tacos quimicos o de expansién. Utilice tornillos de acero inoxidable o proteja
los tornillos y las tuercas con un producto idéneo para prevenir la corrosion.

9. Conecte el tubo de aspiracion a la curva con brida.

10.Conecte el tubo de salida a la electrobomba.Se recomienda instalar una compuerta de interceptacién y una valvula de retencién de bola de
paso libre total, utilizando un tubo de unién que mida de largo al menos 5 veces el diametro de la boca de salida.

11.Limpie todo residuo y sedimento del deposito.

12.Fije los cables eléctricos de forma que no se retuerzan ni sufran tirones.

13.Los cables eléctricos deben salir del deposito a través de un conducto limpio y libre de asperezas. Evite que el cable se doble formando curvas
muy pronunciadas y que pueda aplastarse o dafiarse.

14.Retire la funda termorretractil que protege los extremos del cable siguiendo las instrucciones del apartado 2.2.

15.Conecte los cables eléctricos en el cuadro eléctrico segun el esquema que aparece en el apartado 4.2 «Conexioén eléctrica».

3.8 Instalacion horizontal en camara en seco (TIPO Z) (Fig. 19 pag 73)

Para la instalacién horizontal, la electrobomba esta preparada para fijarse a una estructura de soporte de carpinteria metalica (KBS-H).

3.8.1 Procedimiento de instalacién (Fig. 20 pag 73)
1. Asegurese de que la electrobomba esté desconectada de la red de alimentacién y que el sentido de giro del rotor sea correcto, siguiendo el
procedimiento descrito en el apartado 3.2 «Comprobacién del sentido de giro del rotor».

2. Coloque la electrobomba en vertical sobre una superficie uniforme y estable.

3. Desatornille los tornillos que bloquean el pufio de elevacion (si esta instalado) y retirelo. Alternativamente, desatornille y retire los cancamos.

4. Fije el elemento fijador superior a la tapa del motor de la electrobomba. Tenga cuidado de no dafiar los cables eléctricos.

5. Fije el separador en el elemento fijador superior sin apretar las tuercas de fijacion.

6. Fije el elemento fijador inferior al cuerpo de la bomba.

7. Utilizando una plomada, ajuste la posicién del separador de forma que su placa de apoyo se halle en el mismo plano que la del elemento
fijador inferior. Apriete las tuercas del separador.

8. Coloque la electrobomba en la posicién correcta utilizando un medio mecanico idéneo (grua, polipasto). Para elevarla, utilice una cadena o

correa de capacidad adecuada para el peso de la electrobomba. Tenga cuidado porque la electrobomba puede oscilar al separarse del suelo.

9. Fije el sistema de forma estable en el fondo del depdsito utilizando tacos quimicos o de expansion. Utilice tornillos de acero inoxidable o pro-
teja los tornillos y las tuercas con un producto idéneo para prevenir la corrosion.

10.Conecte los tubos de aspiracién y de salida. Se recomienda instalar una compuerta de interceptacion y una valvula de retencién de bola de
paso libre total, utilizando un tubo de unién que mida de largo al menos 5 veces el diametro de la boca de salida.

11.Limpie todo residuo y sedimento del depésito.

12.Fije los cables eléctricos de forma que no se retuerzan ni sufran tirones.

13.Los cables eléctricos deben salir del depdsito a través de un conducto limpio y libre de asperezas. Evite que el cable se doble formando curvas
muy pronunciadas y que pueda aplastarse o dafiarse.

14.Retire la funda termorretractil que protege los extremos del cable siguiendo las instrucciones del apartado 2.2.

15.Conecte los cables eléctricos en el cuadro eléctrico segun el esquema que aparece en el apartado 4.2 «Conexion eléctrica».

3.9 Instalacién no predefinida (TIPO X)

La electrobomba dispone de todos los orificios necesarios para la instalacion estandar con accesorios de Zenit.
Para conocer con mayor detalle los orificios disponibles, consulte la ficha técnica.
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4. CONEXIONES ELECTRICAS

4.1 Advertencias generales
® Todas las operaciones de conexion a la red eléctrica deben realizarse por personal cualificado, de conformidad con la normativa vigente. Las
conexiones eléctricas que no se realizan correctamente pueden provocar incendios, riesgo de choque eléctrico y dafios al producto.
® Antes de realizar toda operacion, asegurese de que la electrobomba y el cuadro eléctrico estén aislados de la red y que no puedan ponerse
bajo tension de forma accidental.
® Asegurese de que los conductores no utilizados estén aislados de forma apropiada y fijados en el interior del cuadro eléctrico.
* Antes de instalar el equipo, asegurese de que la tensién y la frecuencia de la linea de alimentacién coincidan con las que se indica en la placa
de datos y que la absorcién sea inferior a la corriente maxima que puede proporcionar el sistema.
® La maxima variacion que se permite en el valor de la tensién nominal de la placa es:
+10 % para electrobombas en servicio intermitente S3;
+5% para electrobombas en servicio continuo S1.
® Desequilibrio de tensién permitido entre fases: max. 2%
* Los fusibles y los interruptores de proteccion deben tener una capacidad compatible con las caracteristicas de la instalacion.
® Para proteger el motor de la electrobomba, utilice un interruptor de sobrecarga adecuado para las caracteristicas eléctricas indicadas en la
placa de datos.
® Asegurese de que las protecciones térmicas siempre estén conectadas correctamente: si la proteccion térmica no esta conectada, se produce
una situacion de peligro, ademas de invalidarse la garantia.
® Elfuncionamiento y la seguridad eléctrica de las electrobombas de ZENIT estan garantizados en la configuracion de fabrica: toda modificacién
(p. €j., ahadir un trozo de cable al original) puede degradar las caracteristicas de la electrobomba.

4.1.1 Cables
® Asegurese de que los cables eléctricos no presenten ningun dafio y que los extremos no estén expuestos a la humedad o sumergidos en agua.
® Los terminales libres del cable deben estar conectados a un cuadro eléctrico homologado que disponga de un grado de aislamiento idoneo
para el entorno en el que se instala.
Fije los cables eléctricos de forma que no se retuerzan, sufran tirones o se aplasten.
Si el cable esta dafiado, no lo sustituya: pongase en contacto con Zenit o un centro de asistencia autorizado.
No subestime los problemas relacionados con las caidas de tension.
Si se usa con un convertidor de frecuencia, utilice cables apantallados de conformidad con la normativa vigente.
Los terminales libres del cable de alimentacion deben estar conectados a un cuadro eléctrico certificado para atmésferas po-
tencialmente explosivas, si esta instalado en la zona de riesgo.

4.1.2 Puesta a tierra

® Asegurese de disponer de una instalacion de puesta a tierra y un interruptor diferencial eficaces.

® Asegurese de que el conductor de tierra mida unos 150 mm mas que los demas conductores, de forma que sea el tltimo en desconectarse
del cuadro en caso de producirse un tirén accidental.

4.1.3 Proteccién térmica

La proteccion térmica esta fabricada, de serie, con sensores de temperatura bimetalicos integrados en el estator. Permite proteger el motor contra

sobrecalentamientos y se restablece automaticamente una vez que el motor se ha enfriado.

Como opcidn, es posible utilizar termistores PTC o PT100.

Los cables de la proteccion térmica estan marcados con una etiqueta que lleva escrito «<PROTECCION TERMICA - THERMAL PROTECTION»

y deben conectarse a los bornes correspondientes en el cuadro eléctrico.

Ademas, el cuadro eléctrico debe estar configurado para evitar el rearranque automatico de la electrobomba, el cual debe producirse solo me-

diante la intervencién manual del operador, tras eliminar las causas de la anomalia.

Si la proteccién térmica no esta conectada, se produce una situacion de peligro, ademas de invalidarse la garantia.
Si se instalan electrobombas certificadas ATEX, es obligatorio que la configuracion del cuadro eléctrico garantice la parada del
motor en caso de activacion de la proteccion térmica interna y evite el rearranque automatico de la electrobomba, el cual debe
producirse solo mediante la intervencion manual del operador.

4.1.4 Sonda de humedad
La electrobomba esta equipada de serie con una sonda doble de una sola sefial (Fig. 10 pag 69) capaz de detectar la presencia de agua o hu-
medad en la cdmara de aceite de los cierres mecanicos y en el motor.
La sonda es de un solo electrodo y utiliza el conductor de puesta a tierra para cerrar el circuito; el circuito se debe alimentar a través de un tran-
sformador de aislamiento.
El cable estd marcado con una etiqueta que lleva la letra «S» y debe conectarse al borne correspondiente en el cuadro eléctrico.
Bajo pedido, la electrobomba se puede equipar con sondas simples para la deteccion de agua o humedad en el interior de la camara de aceite
de los cierres mecanicos (S1), el compartimento del motor (S2) y el compartimento de la placa de bornes (S3) (Fig. 11 pag 69).
Si se instalan electrobombas certificadas ATEX, la conexion al cuadro eléctrico se debe realizar utilizando una interfaz de segu-
ridad intrinseca como las barreras Zener o las barreras de separacion galvanica.
En caso de producirse una seial, realice una operacion de mantenimiento.

4.2 - Conexion eléctrica (version estandar)

Para realizar la conexién eléctrica de la electrobomba, siga este procedimiento:

1. Consulte la placa de datos para averiguar el tipo de conexion eléctrica necesaria (arranque directo o Y/D).

2. Conecte en primer lugar el conductor de tierra con el borne correspondiente del cuadro eléctrico, siguiendo el esquema de conexién que
aparece en la fig. 21 A/B/C/D pag 74.

3. Conecte los conductores de potencia con los bornes correspondientes del cuadro eléctrico, siguiendo el esquema de conexién que aparece
en la fig. 21 A/B/C/D pag 74.

4. Conecte los conductores de los dispositivos de control a los bornes del cuadro correspondiente.

4.3 - Conexion eléctrica de sensores y protecciones diferentes de la versién estandar
Consulte la documentacién especifica entregada con la maquina.
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5. PUESTA EN SERVICIO

5.1 Advertencias generales

®* Todas las operaciones deben ser ejecutadas por personal técnico competente.

® La electrobomba siempre se debe utilizar con los dispositivos de seguridad instalados y en estado eficiente.

® Mantenga los objetos y las personas a distancia de seguridad de las maquinas instaladas e impida que las personas y los animales entren en
contacto con el liquido en el que estan sumergidas.

® Antes de conectar la electrobomba al cuadro eléctrico, compruebe que el rotor gire libremente.

® Asegurese de que el rotor gire correctamente, siguiendo el procedimiento descrito en el apartado 3.2 «Comprobacién del sentido de giro del
rotor».

5.2 Arranque de la electrobomba
Una vez terminada la instalacién, es oportuno realizar una puesta a punto del sistema para verificar que funciona perfectamente.
Utilizando un amperimetro, compruebe que la absorcion de las electrobombas instaladas respete el limite indicado en la placa de datos.

El nimero maximo de arranques por hora permitidos se indica en la ficha técnica y debe respetarse para evitar que se
darie el motor.

5.3 Nivel de presioén acustica

El nivel de presion acustica de la electrobomba es inferior a 70 dB.

Sin embargo, en algunas instalaciones y en algunos puntos de trabajo en la curva de prestaciones, se puede superar este limite.
Compruebe cudl es el nivel de presion acustica permitido en el entorno en que se instala el producto, para no incumplir ninguna norma local.

6. MANTENIMIENTO

6.1 Preambulo

Las electrobombas sumergibles Zenit UNIQA se someten a un control final exhaustivo antes de su comercializacion e instalacion.

La fiabilidad del producto la determina el uso de componentes de alta calidad, pero también depende de los controles periédicos que debe realizar
el usuario.

Las instrucciones relacionadas con el control y el mantenimiento de estas electrobombas no deben considerarse como
intervenciones de tipo «hagalo usted mismo», sino que requieren conocimientos técnicos especificos.
Unicamente Zenit o uno de sus centros de asistencia autorizados pueden realizar operaciones en las electrobombas en
version -EX, y para ello utilizaran exclusivamente recambios originales.

El incumplimiento de esta disposicion puede implicar la invalidacion de la garantia y poner el peligro la seguridad de la maquina. Un contrato de
asistencia y mantenimiento programado con un centro de asistencia autorizado de Zenit garantiza el mejor servicio técnico.

Las condiciones de garantia de Zenit son validas solamente si las reparaciones y el mantenimiento extraordinario los realiza un centro de asi-
stencia autorizado.

6.2 Advertencias generales
® Observe las precauciones previstas en el manual «Advertencias para la seguridad».
Antes de efectuar operaciones de limpieza o mantenimiento, un técnico competente debe aislar la electrobomba, interrumpiendo la alimenta-
cion y asegurandose de que la electrobomba no pueda ponerse en marcha accidentalmente.
Siempre deben desconectarse primero los conductores de las fases y después el conductor de tierra amarillo-verde.
Asegurese de que la electrobomba no pueda caerse ni rodar, para que no dafie los objetos o a las personas.
Antes de realizar cualquier operacion en la electrobomba, lave su superficie con abundante agua limpia y/o detergentes especificos.
Tras un uso prolongado, la superficie de la electrobomba puede calentarse mucho: deje que se enfrie adecuadamente para evitar quemadu-
ras.
® Observe siempre las normas de seguridad vigentes en el lugar donde se instala, cualquier norma local y lo que dicte el sentido comun.

6.3 Mantenimiento ordinario

La frecuencia con la que se realizan las operaciones de mantenimiento depende del tipo de instalacion, la carga de trabajo a la que se somete la
electrobomba y el tipo de liquido en el que esta sumergida.

Durante el mantenimiento programado o toda vez que las prestaciones de la electrobomba disminuyan o que las vibraciones y el ruido aumenten
(con respecto a los valores originales), habra que realizar un control de las piezas sometidas a desgaste; para ello, péngase en contacto con un
centro de asistencia autorizado.

No utilice la electrobomba en condiciones anémalas, para evitar que una rotura imprevista de las piezas giratorias cause situaciones de peligro
o darfie el motor.

Si la parte hidraulica esta obstruida, limpiela a fondo.

Para las maquinas que cuentan con el certificado ATEX, Zenit recomienda realizar a intervalos maximos de dos afios el manteni-
miento programado de reacondicionamiento de la electrobomba, que incluye el cambio de los cojinetes y los cierres mecanicos.
Ademas, aconseja realizar un control periodico semestral para comprobar el estado de desgaste de los cojinetes, los cierres
mecanicos y otras piezas que se desgastan con el uso, dado que las condiciones de instalacion especialmente duras o incor-
rectas afectan a la duracion de todos los componentes de la maquina.

6.3.1 Recambios

Zenit ltalia S.r.l. no tramitara las solicitudes y los pedidos de recambios utilizados en bombas antideflagrantes certificadas ATEX, ya que las revi-
siones o reparaciones de estos modelos solamente las pueden realizar Zenit Italia S.r.l. o uno de sus centros de asistencia autorizados.
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6.3.2 Limpieza

Si la electrobomba se utiliza en aplicaciones ocasionales, tras cada uso es necesario lavar la parte hidraulica para evitar que se formen incrusta-
ciones. Para ello, haga que la maquina realice varios ciclos de bombeo de agua limpia.

También es recomendable evitar la formacion de depdsitos en los flotadores, para respetar los umbrales de arranque y parada.

6.3.3 Cojinetes
Los cojinetes son de tipo rodante, de bolas y de rodillos, segun el tamafio del conjunto electromecanico. Todos tienen una capacidad de duraciéon
de 50 000 horas en condiciones normales de funcionamiento.

6.3.4 Cierres mecanicos

La duracién de funcionamiento seguro prevista para los cierres mecanicos es de 20 000 de uso en condiciones normales y de 7000 horas en
condiciones de funcionamiento anémalo (en seco o con liquidos cargados de residuos); a continuacion, es necesario cambiarlos.

7. GUIA DE SOLUCION DE PROBLEMAS

DEFECTOS CAUSA POSIBLE SOLUCION

El motor no gira falta tension compruebe la linea de alimentacion
tensién de alimentacion incorrecta ponga la tensién en los niveles indicados en la placa
tipo de arranque incorrecto compruebe el tipo de arranque
activacion del interruptor automatico y/o de | compruebe la calibracion del interruptor automatico
los fusibles ylo que los fusibles instalados sean correctos
rotor bloqueado averigue la causa del bloqueo y eliminela
proteccion térmica activada espere a que se enfrie el motor

La electrobomba funciona, pero el cau- valvula de retencion bloqueada limpie la valvula y compruebe que funcione

dal es reducido o inexistente tubo obstruido identifique la obstruccion y retirela
rotor, valvula o tubos obstruidos identifique la obstruccion y retirela
nivel del liquido demasiado bajo apague inmediatamente la electrobomba e instale

un sistema de control del nivel

sentido de giro incorrecto Invierta las fases.

Activacion de la proteccion térmica rotor bloqueado averigie la causa del bloqueo y eliminela

57



www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10

PyKOBOACTBO N0 NOATOTOBKe K yCTaHoBKe — MepeBoz OpurmHanbHbIX MHCTPYKLiA

N306paxeHuUs A61510MCSA NuWb MOMLKO MpubnuaumernsHbIMU U MO2YM He COOMmeemcmeosams peasnbHoMy eHewHeMy sudy usdenus. [lpueedeHHblie 30ecb 0aHHbIe
Moeym omnuyamscsi om ghakmuyeckux. Komnarusi Zenit ocmaensiem 3a coboli npaso Ha 8HeceHue uaMeHeHul 8 npodykyuto 6e3 kakoeo-ubo npedsapumerbHO20
y8edoMIIeHUs.

HAns nonyyeHusi dononHumensHol uHghopmayuu nocemume calim www.zenit.com.

COOEPXAHUE

1. OBLUNME CBELEHWIS ...ttt ettt ettt ekt et e ek et e s bt e e at e et e e o2 bt e ehe e ea et e ek e e ea b e e es e e e ab e e eae e e b e e embeeebeeembeeeaeeemteeanbeenbeeanseannes 59
1.1 VNOEHTUMDUKALNA NMPOMBBOOMTEIIN .oeeeeeiiiniieeeeeeeatueeteeasaassssaeeseassaassssseaaasaaaassseseeeeesaasssassaeeesaasssssseeassesasssssseesesaassssnneesesssnnssnes 59
1.2 3HayeHne CMBOIIOB, UCTIONb3YEMbBIX B STOM PYKOBOCTBE ......eeiueeauueerueeaseaaseeaseeaueeasesanseanseaanseesnessnseeasseaseesnseansessnsesnsessnnes 59
1.3 TexHuka 6e3onacHocTU
1.4 MNoaroToBKka MOHTAXHUKOB U OBCITYXKMUBAKOLLIMX CTIELIMAIIMCTOB .....eeueieueteutiaaseeateasueeaseeaaseanseaasseesaeesnseesseeanseessseasessnseansesssnes 59
1.5 OCTATOUHDBIN PUCK ....uuvvieeutieeeetteeeeeteeeeeteeeesuseeeaesseeeassseeeaasseeaasssseasseseasseseaanseeeasseeesasseeeansseeeanseeeasseeeansseeesnnseeesasseesasseeeesseaeanes
1.6 Onucaxue npogykummn / Cchepa HasHaveHust ...
1.7 T@PAHTUMHDBIE YCIIOBUST ....eiieiuiiieiauiteeeauteeeaateeeeateeeeaateeeaate e e e see e e aase e e e nbe e e 2 s bt e e easbe e e oase e e o s be e e £k b e e e 2ab bt e e aabb e e e eaneeeeanneeeenbneeeanbneeennee
1.8 TEXHUUECKME [AHHDBIE .....ccceeeeieeiiieiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e aae e e e eastaae s e aesses b aesbaas s st b sessssssesssssssas s aaaasaassaaaaaaaaeasaeas
1.8.1 OrpaHunyeHns no akcnnyataumm
1.9 MacnopTHasa TABNNUKE SFTEKTPOHACOCA .......eeeeeurereeeureeeaiureeeaisaeeeaiseesaasseeeaasseseaasseeeassseeaasseeesasseesssseeesasseesassseeaasseesasseesasseenases
1.10 PaclumdPOBKA HANMEHOBAHMS NBMEITMSI. ...ceeeeeeueereereeeeeasuuuteeeaesesaansneseeeaeaaassseseseeesaasssssseaseesaasssseseeesaesssssneaeeesaasssanaasesssnnssnns
1.11 CamMoknesiLmecs 3TUKETKMN, NPUKNEEHHbIE K 3AENUIO ..
1.12 OTNPEAEIIEHNE MOLEITM ....eeeitieeeeetieeeeateee e ettt e eateeeeateeeaaaseeesasseseaasseseanseeeasseeeasseeesasseeeasseeeaasseeeasseeeaasseeesanseeesssseeasseeeasseasanes
2. MEPEBOBKA U XPAHEHNIE ...ttt ettt ettt e et e e he e e £t e et et e bee e R et ea s e e eabe e bt e e mb e e eaeeembeeseeenbeeeneeanneeanbeenbeeannean
2.1 BusyarnbHbI KOHTPOMb
2.2 3aLUNTA STTEKTPOTPOBOIOB ....eeeivtieeitreeeiseeeaiuseeeaasseeeaasseasasssasassssaaaassseaasssseassssaassesesassesessssseansessaansssssasssesssseessnsseesassneesassens
2.3 PABMELLEHUE M TIOIBEM ....eieeeieeeieeeeieaieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee et e e e e e aa s e e e e e e e s s e sssassssssessssssessassssnssanssnnssnssnnnsnnns
2.4 XpaHeHune
T O 17 (@] 2] ¢ NSRRI
3.1 OOLUME MPELYTIPEMKIEHMS ... ueieueieiuteeateeaueeeaueeateaaseeaseeaaeeaaseeasseaaseaasseaseeaaseaaseeaaseeaaeeeaseeemseaabeeaaseeseeeaseaseeanbeeaaeeanseeanseenseeaseean
3.2 lNpoBepka HanpaBneH1s BpaLleHns KpblnbYyaTKu
3.3 YcTaHoBKa CUCTEMbI MOMIABKOBOTO KOHTPOMIS YPOBHST....c..tieutiteuttateeanteesueeanseeauseaseaasseasesamseaaseeanseesaseanseeanseaseessseasnessnseanseenn
3.4 [LONYCTUMBIE TUMBI YCTAHOBKM .......eeeutteeeiutteeaautteeateeeeauteeesaateeeeaateeeaseeeeaase e e e anbe e e easbe e e oasee e e oabe e e e nbe e e easbe e e nanb e e e aabbeeeamneeeeanneeeenneas
3.5 YcTaHoBKa ¢ coeamHuTenbHbIM ycTporicTBoMm DAC (TUMA "P") .
R T I o] Y L T =Ty e Tox =Y Y 1 RS PEPP PP
3.5.2 TTPOLIEAYPA YOTAHOBKM . ....c..veeeeueteeeautteeeeateeeeauteeeaabe e e e abe e e e aate e e e aate e e e aee e e eabe £ e £ aabe e e e st e e a4 as b e e e 4o be e e e nbe e e e asbe e e eaeb e e e eabb e e e annbeeeannneeenneas
3.6 HectaunoHapHasi yctaHoBka (TUMA "S") ..
3.6.1 Mpoueaypa YCTAHOBKM ........eeerveeeaiiieeiiieeeaieeens
3.7 BepTukanbHast yctaHoBKa B CYXOM KAMEPE (TUITTA "T™) ottt ettt et et e et et e e b e snneeneean
3.7.1 lMNMpoueaypa BepTMKanbHON YyCTaHOBKM
3.8 NopusoHTanbHas yctaHoBKa B CYXOM KAMEPE (TUITTA "ZM) ...t ettt e sneeenee s
3.8.1 MpoueaypPa FOPUBOHTANTBHOM YCTAHOBKM .......eieiuteieiauteeeautteaaseeeaaseeeaaabeeeaasteeeaasbeeaaaseeeeasbeeeasbeeesanbeeesasseeeaabeeeeasneeeasneeenanneas
3.9 HenpeponpepeneHHas yctaHoska (TUMA "X") .
4. QNEKTPUYECKOE MOIKITHOUEHUIE ... ..ottt ettt ettt e bt eebe e e a et e sae e e st e es e e e bt e eh et e beeemseebeeenbeeebeeambeeaseeanbeeaneeanns
4.1 OBLUNE MPELAYTIPEIKIEHUIS ....enteeieeantieauetateeauteaateaasseaaseeaaseeaseeaseeaaeeaaseeaaseaseeaaseeaseeaaseeaseeaabeeameeaaseeaabeambeeemneeaneeemneaaseeenbeesneeannes
4.1.1 MpoBoga
4.1.2 BABEMITEHUE .....eeieeeeiieeeteee e e teee ettt e e et e e e ettt e e e aeeeeaabe e e e steeeesseeeeaseeeeasseseesseeeaasseeeeasseeeasseeeeasseeeesseeeansseeeaanaeeeaaneeeeatneeeaaseeeeane
4.1.3 Tennosas 3awuTa
4.1.4 [JaTynk BNaXHOCTU

4.2 3neKTpnyeckoe NoAKMIOHEHNE (CTAHAAPTHOE MUCTIONTHEHME) ....oueiuvirrieieeiteeiteateeeeenteeaeenteseeentesaseaesae e tesaeeeesbeesnesteeanenteeanenee e
4.3 OnekTpuyeckoe NoAKMIoYeHe AaTUMKOB U 3aLUUTHBIX CPEACTB, OTIINYAIOLLMXCSA OT CTAHAAPTHBIX ..veviereeerireeerieeeenieeeene 67
5. BBO[ B SKCIMNYATAUUIO
5.1 OOLUME MPELYTIPEMKIEHMS ..c.ueieuteeeuteeateeaueeaateeauteaateeanseeaseeanseaasseaseaasseaaseeaaseaseeaaseesaeeaaseeasseaaseeasseeseeeaseaseeanbeeaaeeanseesneeenseeaseean
5.2 BAMYCK BITEKTPOHACOCE .....veeueeeuteeauteaateaauetasseeaateaaseeanseeaseeanseaasseaseaasseaseeaaseaseeaaseesheeaaseeasseeabeeasseesseesabeanseeenbeeaaeeanseeaneeenseeaseean

5.3 YpoBeHb 3ByKOBOIO AaBMeHNs ..

B. OBCTIVHKUBAHUIE ... .ottt ettt e oottt e e et e e e et e e e e teeeeeateeeeeaseeeeaaseeeesseeeeaabeeeeaateeeesseeeenseeeeaasesseanbeeesanbeeesnsseeeanneeeeannnas
(SR I =Toa Y313 T TSP PR P PPR
6.2 Obwwe npegynpexaeHus
6.3 TTNTAHOBOE OBCITYIKMBAHIIE ......eueieiiientieiteeatieeuteeateeauteeaueeaneeeaseeeabea et e e easeesmeeaaseeeabeebeeem b e e emeeembeeas e e eabeeeaseamseeambeebeeanseenneesnseeaseean
(SR IR =T 1 F= Lol S (R =T OSSR U PR UP PSR
6.3.2 Ynctka
B.3.3 TTOLLLIMITHUKI  «.eeeeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e e e e e e e e e e e e s s e e e e e e s e e sseasassssessesssnssessssnssanssanssnnsnnnsnnns
B.3.4 CABHUKM ..t e ettt e et e ettt e e e ettt e e e ete e e e et e e e easeeeeaaseeeeasseeeeaseeeeeasseeeaseeeanseeeeanteeeeanbeeeenbeeeenneeeeanbneeeanbeeeeaateeeaanreeeanreeeanreas

7. MOUCK N YCTPAHEHUE HEUCTIPABHOCTEW ...ttt ettt ettt et n et et en e 68

58



www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10

)

ZENIT PyKOEOﬂ,CTBO N0 NOAroTOBKE K YCTAHOBKE — I'Iepeeog OpuUrHanbHbIX MHCprKLl'I/IVI

[na npaBUNbLHOW YCTAaHOBKM M 6e3onacHoOW 3aKcnsyaTauMyM nocTaBnsieMoro usaenusi NpouvMTanTe BHUMaTENbHO 3TO PYKOBOACTBO U
6epexHO XpaHUTe ero B NIerkoAOCTYNMHOM M YACTOM MecTe AnA Gyaylien cnpaBky B criyyae Heo6XoAMMOCTY.

Akcnnyarauus U3genusa He NO Ha3HAYeHUIO MOXET HAHECTU Cepbe3HbIi yliep6 NasM U UMYLLECTBY, BbI3BaTb HEMCNPABHOCTU B pa-
60Te U OTMEHUTb AeCTBUE FrapaHTUK.

1. OBLLUME CBEOEHUA

1.1 UgeHTudmkauua nponssogurens
ZENIT ltalia s.r.l. - via dell'Industria, 11 - 41018 S.Cesario sul Panaro (MO) - Italia

1.2 3HayeHNe CMMBONOB, UCNOSMb3yeMbIX B 3TOM PyKOBOACTBE
OnacHocTb ANnst 340pOBbA PabOTHUKOB U COXPAHHOCTU 3MIeKTpoHacoca
MpucyTcTBYeT ONacHOCTb 3NEKTPMYECKOro xapakrepa

MpucyTcTBUE ropsiumx NOBEPXHOCTEN, ONACHOCTb OXOroB

CBefieHus1, OTHOCSLMECS K MOAENsIM ¢ cepTudmkaTomM B3pbiBosawmiieHHocTn ATEX (-Ex), HecobniogeHue koTo-
pbIX MOXET BbI3BaTb B3pbIB

m BaxHas uHopmauums, koTopoi Heo6xoaMMO yAenuTb 0CO6EHHOE BHUMaHKE

1.3 TexHukKa 6Ge3onacHoCcTH
OcHoBHble cBefieHus anst obecneveHns 6e3onacHOCTV M3aenuin U nonb3oBaTens npueoasitcst B Gpowtope "MpeaynpexaeHus no TexHuke 6es-
onacHocTu", npunararoLiencs K HacTosiLLeMy pyKOBOACTBY.

1.4 MNoagroToBKa MOHTaXXHUKOB U 06CNYXMWBaKOLWMX CNeLuanucToB

Heobx0aMMO 03HaKOMWTb MOHTaXXHWKOB 3TOTO U3AeNVs U CneumnanmMcToB, 0BCNYXUBAKOLWMX €ro, C HeYCTpaHsieMbIMU pUCKaMu, CBSI3aHHLIMM C
anekTpoobopynoBaHWeM, paboTaroLLMM B KOHTaKTe C GUOMOrMYECKUMM KUOKOCTSMU.

Kpome Toro, oHu fomkHbl 6bITb B COCTOSIHUM NPOYMTaTh M NMOHATH COAEPXKaHUe TEXHUYECKOW AOKYMEHTaLUMK, npunaraemoi K u3genuio, B 4acT-
HOCTW, 3NeKTpUYeckme cxemMbl MOAKMIOYEHUSI.

1.5 OcTaTou4HbIN pUCK

W3pnenune 6bino paspabotaHo n n3rotoBneHo Ans obecneyeHns 6e3onacHon M HaQEXHOW aKcnyaTaumn. Tem He MeHee, MOCKOMNbKY u3genve
npegHasHaveHo Anst paboTbl C XMAKOCTAMM, ONacHbIMWU Ans 300POBbS, MOHTaXHWKM 3TOrO M3Zenust U cneumanucTbl, obcnyxuBatowme ero,
[OIMKHbI AENCTBOBATh KpaiiHe BHUMaTeNbHO U BCeraa nofb3oBaTbCs CPEACTBaMU MHAMBUAYANbHOW 3allmThl, COOTBETCTBYIOLMMUN OECTBYO-
LM cTaHaapTam.

Mpw BbINONHEHUM NOOBLIX ONepaumii Ha U3genun Mbl peKoMeHayeM NpeaoTBpaTUTL Moboe HeNPOM3BONbHOE NafeHNe ANeKTpoHacoca 1 He npe-
HebperaTb ONaCHOCTbIO OXOroOB, yAapa 3N1eKTPUHECKUM TOKOM, BO3MOXHOCTBIO YTOHYTb, 3a0XHYTbCS UMW OTPaBUTLCS NPY BAbIXaHUM TOKCUYHBIX
rasos.

[ns cHWXeHWs pucka MopakeHWsi MOMHUEN NoNb3oBaTeNlb OOMKEH NPUHUMAaTbL HEOOXOAMMbIE U afeKBaTHbIE Mepbl Mo 0TBOAY
MOJSTHUA.

JTIOBOE peiicTBue, n3ameHsiolwee KOMMOHEHTbI anekTpoHacoca, MoxeT BbiaBaTe BSPbIBOOIMACHYHO cutyaumtio.
OnekTpoHacockl JOJPKHbI akcnnyaTtuposatecs TOJIBKO B cpepgax, COBMECTUMbIX C XapakTEpUCTVKaMU, yKa3aHHbIMU Ha X MacrnopTHoW Ta-
6nnuke.

Bo BpeMsA BbINONMHEHNA onepau,mﬁ pasmMeLleHns, yCTaHOBKU UMK AeMOHTaXa 3J1eKTPOHACOC A0S KeH ObITb OTCOedNHEH OT Wu1Ta NUTaHnA.

1.6 Onucanue npogykuum / Chepa HasHaueHuUs

Zenit UNIQA - 3To nuHelka NorpyxHbIX 3NeKTpoHacocoB, 060pyAoBaHHbIX ABUraTernieM ¢ BbICOKON aHepreTnyeckon adheKTUBHOCTBIO.

OTv nsgenvs npegHas3HavaoTCs ANs UCMONb30BaHUSI B OYUCTHBIX CUCTEMaX, MOABEMHBIX CTaHUMAX B rPaxa4aHCKMX, MPOMBILLNEHHBIX M MYHULW-

nanbHbIX 06bekTax.

OHM NpurogHbl 4Ns nogbemMa v nepekayky Wwnama, dekarnbHbIX CTOKOB, YCTON BOAbI, CTOKOB, BKIOYasi cogepaline TBepable U BONOKHUCTbIE

npumecw.

OHM He MOryT Mcnonb3oBaThCs Ansl PaboTbl C NULLEBBLIMU XUAKOCTSIMU 1 B NMOTEHUMANbLHO B3pbIBOOMNAacHOW atMocdepe (kKpome cepTudnLmpo-

BaHHbIX B3PbIBO3aLUULLEHHbIX MOAENew).
OnektpoHacockl ATEX, o603Ha4yeHHble MapkupoBkol -EX, cepTuduLimpoBaHbl N0 METOAY B3pbIBO3aALUMLLEHHOCTM, YKa3aHHOMY Ha Ta-
6nuyke, ans paboTbl B kornoguax, pesepsyapax u, B Moaudgukaumm DRY, B cyxux kamepax, rae npucytcteytoT B3PbIBOOIMACHBLIE
FA3bl U Mblfb, unu B ntobom cnyyae B NOMELLEHMSIX, KNAacCUPULIMPOBaHHbIX Kak B3pblBOOMAaCHbIE 30HbI knaccoB 1 unu 21. Monb3o-
BarTenb 06si3aH COCTaBNATL afleKBaTHYIO NPOrpamMMy ocMoTpa Ans NpefoTBpalleHUs Toro, YTo6bl ToNWMHA CNOA NbIIN Ha NO-

BEPXHOCTM 3MEeKTPpoHacoca npeBbiwana 50 Mm.
3T Hacocbl MOryT UCMONb30BaTLCS Afst APeHaxa, NnepekaymMBaHusl N NogbemMa CTOKOB M3 KaHanusauum U CENTUYECKMX M B cpeaax,

rae npucytcteytoT BBPbIBOOIACHbIE T'A3bIl U MblJ1b (-EX); ons nogbema Xuakocten, cogepXalumx TBepable U BONOKHUCTbIE Ya-
CTWL; ANS APEeHaXHbIX, OYULLAEMbIX 1 MPOMbIBOYHBIX BOZ, B FPaXAAHCKMX Y MPOMBILLNEHHbIX NpoLeccax, BbiNonHaembIx B atmocdepe,
rae cogepxatcs rasel rpynn 11 A n/unu 1l B (kak npaBuno, yrnesogopogHble rasbl) u/vnv B aTmocdepe Co CMeCSMU roproYen nbinu.

m Ceptudmkaums -EX Tepsiet cuny B pe3ynbTaTte paboT Ui peMOHTa, BbINOJIHEHHbIX B HEYNMOJIHOMOYEHHbIX LieHTpax
WUNM HeYNONTHOMOYEHHbIMU cneyuanucTamMu. B aTux cnyyasix anekTpoHacoc 6onbLie HeNb3si 6yAeT UCMONb30BaTh BO B3PbIBO-
onacHbIX 30Hax. Tabnuuka -EX gomxkHa 6bITb CHATA.
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1.7 MapaHTUitHbIE ycnoBus

KomnaHnusa Zenit 0653yeTcs OTPEMOHTUMPOBATL MW 3aMEeHUTb M3Aenne, HeMCNPaBHOCTb KOTOPOrO Bbi3BaHa AedeKTamy NPoeKTMpoBaHus, obpa-
60TKM Unn cbopkm, ecnu o Takmx Aedektax byaet coobLieHo komnaHum Zenit B Te4eHne rapaHTUIMHOIO cpoka. MapaHTus He pacnpocTpaHseTcs
Ha HEeMCNpPaBHOCTU, BbI3BaHHbIE:

*  0BbIYHBIM U3HOCOM;

* pasMeLleHneM, YCTaHOBKOW W 9KCMyaTaunei, BbIMOMHEHHbIMW HE B COOTBETCTBUM C UHCTPYKLIMSIMU;

* 9KCMMyaTaumew ¢ HenpaBWNbHO NOAKMIOYEHHBIMU CUCTEMaMM YNpaBNeHus;

+ paboTamu, BbINONMHEHHBIMU HEKBANU(ULIMPOBAHHBIM NEPCOHANoM;

*  UCnonb3oBaHWeM HedVPMEHHBIX 3anacHbIX YacTew.

m Jo60oe n3mMeHeHne, BHeCEHHOe B usgenue 6e3 paspeLieHnsa N3IrotoBuTens, MoOXeT co3faBaTb onacHble CUTyauuu, Bbi3bl-
BaTb yXyAlWeHUe XapakTepucTtumk, Kpome Toro, oHo oTMeHsieT nencTeue rapaHTuu.

Io6ble paboTbl Ha aneKkTpoHacocax B MCNonHeHun -EX AOMKHbI BbINOMHATLCA KOMMaHuein Zenit unm ynosiHOMOYEHHbLIM el
CEePBUCHbLIM LLEHTPOM C UCMOSb30BaHWEM FULLb TOSNLKO (hMPMEHHbIX 3anacHbIX YacTel. HecobnioaeHune atoro Tpe6oBaHus Bbli-
3biBaeT OTMeHy cepTudukata ATEX Ha o6opyaoBaHMe U NpeKpaLieHne AeNCTBUS rapaHTUMm.

1.8 TexHM4eckue AaHHble
XapakTepuCTUKN N TEXHUYECKNE JaHHbIE N3OENUS NPUBOASTCS B €r0 TEXHUYECKUX XapaKTepucTmKax.

1.8.1 OrpaHuyeHus nNo aKkcnnyarauuu

[ns npaBMnNbHOro MCMonb30BaHUS U3aenus Heobxoaumo cobniofaTh crneaytolime orpaHUYEHNUs MO AKCMyaTaumm:

* Temnepamypa okpyxaroujel cpeobl

TemnepaTypa nepekaunBaemMon XUAKOCTM OOMKHa ObITb HXE 3HaYeHUst Tamb max (Makc. TeMnepaTypa OKpyxaroLLlen cpeabl), ykazaHHOro Ha
nacrnopTHou Tabnumuke.

* MuHuManbHbIl ypoeeHb udKkocmu

[na obecneyeHns Hagnexallero oxnaxaeHust U3genus MUHUMarnbHbI YPOBEHb XXUOKOCTU B pe3epByape He AOIMKEH HU B KOEM cryyae ony-
cKaTbCs HUXe Kpbllwku Asuratens (puc. 1A cTp. 69).

MpumeyaHue: Ecnu yctaHaBnmBatoTCs MoAenu ¢ pybaLlkon oxnaxaeHusl, Unu anst KoTopblx JonyckaeTcs paboTa BCyXyt, MUHUMArbHbIA ypo-
BEHb XWUAKOCTU MOXET OMyCKaTbCsl HUXE KPbILLKWA ABUraTensl, HoO OH JOJKeH B NoboM cryyae ocTaBaTbCsi Bbile KOpMyca Hacoca Afsi npefoT-
BpaLLEeHNsi 3aBUXPEHUIA C BbITEKaIOLLMM M3 HUX BcackiBaHueM Bo3ayxa (Puc. 1B cTp. 69); pekomeHayeTcs Bceraa npoBepsTb UCpaBHYyo paboTy
3MeKTpPoHacoca B YCNOBUAX MUHMMArbHOMO YPOBHSI XXUOKOCTY.

B 3aBMCMMOCTU OT KOHKPETHbIX YCIIOBUIA YCTAHOBKU MOXET BO3HUKHYTb HEOOXOAMMOCTb NPUHATUSI AONOSNHUTENbHBLIX Mep Ans obecneyeHus npa-
BWINbHbIX YCINOBUI paboTbl 3NeKTpoHacoca Npu BcachbiBaHWK.

BHumaHue: ans o6ecne4yeHUss COOTBETCTBUA 3asiBNIeHHbIM TpeSOBaHMﬂM ctaHpapTta Atex cnepyeT npenoycMoTpeTb CUCTEMY
ynpasneHusi ypoBHeM obszaTenbHoO ¢ PYy4HbIM B3BeAeHUeM nNpu nomMoLln nonnaBkoB, 4aTYUKOB YPOBHSA UIMU, B KaYecTBe alb-
TepHaTuBbI, C pa60Toﬁ B NPUCYTCTBUU Osc.ﬂy)KVIBaIOI.I.I,eI'O nepcoHana.

3neKTp0Hacoc B ucnonHeHmm -EX moxet ucnonb3soBartbcs ¢ npeo6pasoBaTeneM 4YacToThbl (MHBepTOpOM) npu obsizaTenbHOM
yCnoBuu, 4TO TensoBble 3allnuTbl BHYTPU ABUraTena npaBuibHO NOoAKMKO4YeHbl K WWUTY ynpaBrieHna (BO3MO)KHO BHe npepenos
onacHom 30HbI B cny4yae mcnonb3oBaHUA He B3PbiBO3aLlULEHHbIX LI.I,MTOB).

1.9 NMacnopTHas Tabnu4yka anekTpoHacoca

Ha anekTpoHacoc ycTaHOBMEHbl ABE MeTannuyeckne Tabnuuku: ocHoBHas Tabnuyka (puc. 26 cTp. 78), roe NpuBOOSTCS XapaKTepPUCTUKU
n3genusi, U Ha MoAensix B ucnonHeHum -EX - pononHutensHas Tabnuyka (puc. 27 ctp. 78), ykasbiBatoLlas NpurogHoCTb Ans 3Kchnyatauum B
noTeHLManbHO B3pblBOONACHON aTMocdepe, To ecTb, COoTBETCTBME cTaHaapTy 94/9/EC (ATEX).

TonkoBaHue mapkupoBku ATEX (noTeHuManbHO B3pbiBOoonacHasi atmocdepa)

C E & 12GExdb k IIB T4

0000 &x 112D Ex tb lliC T135°C

C € YKa3aHHbIi CUMBOS COOTBETCTBYET npunoxeHuto X k gupektmee 94/9/EC, n ykasblBaeT Ha TO, YTO U3genme CoOOTBETCTBYET OCHOB-
HbIM TPe6GOBaHMAM TEXHMKM 6E30MacHOCTU M OXpaHbl 30POBbS 3TON AUPEKTUBSI
0000 MaeHTudMKaLMOHHbIV HOMEpP OpraHM3aLmm, OCyLLECTBNSAOLWEN KOHTPOb NMPON3BOACTBA

@ CwumBon, ycTaHoBneHHbIN anpektueon ATEX 94/9/EC, copnepxalymincs B npunoxernuu |l k aupektuese

Il pynna, k KoTopol oTHocuTCs AaHHoe usgenue. B rpynny Il Bxogut obopynosarue, HE ncnonb3yemoe B ropHo-Ao6bIBatoLLEN Npo-
MbILLNEHHOCTU

2 Kateropusi cepTudnumpoBaHHoro nsaenus (Npoaykumus, npegHasHadyeHHasi ons akcnnyarauuy B 3oHe 1)

G B3pbiBoonacHast atmoccepa, B KOTOPOW paspeluaeTcs aKChnyaTaums U3genusi, MoxeT 6biTb B BUAe rasa, napoB unu TymaHa.

Ex Cumson Ex ans anektpoobopynoBaHusi, npeAHasHaveHHoro Ans akcnmyatauuy B NoTEHUManbHO B3pbiBOONacHon cpeae, Tpebye-
MbIA TEXHUHECKUMUN HOpMamm

db cnocob anekTpo3alLunThl U3aenms 3aknioyaeTcs B ero NoMeLLeHUM BO B3pbIBO3aLLMLLEHHBIN KOPMYC — anekTpoobopyaoBaHue Ans
npMMeHeHnsi B 30He 1.

k cnocob MexaHU4ecKo 3almThl U3AeNUs 3aKNiovaeTcs B NOrPY>XeHUN B 3aLLUUTHYIO XUAKOCTb

1B Knacc rasa, Ans KOToporo NoAxXoA4uT usgenve

T4 MakcuMManbHasi TemnepaTypa nosepxHocTu nagenus (T4=135°C)

D B3pbiBoonacHasi atmoccepa, B KOTOPOW paspellaeTcs aKChnyaTaums U3Aenumsi, MoxeT 6biTb B BUAE Mbinu.

tb 3awmTa anekTpoobopyaoBaHUS Nblne3almUTHLIM KOPMyCoM — 31eKTpoobopyaoBaHWe, Noaxoasiiee Ans 30Hb! 21

Hnc Knacc nbinu, gns kKoToporo nogxoauT usgenue (roptoyas nbinb)

T135°C ykasblBaeT MakCMMarnbHYyl0 TemnepaTypy NOBEPXHOCTU
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1.10 PacwucpoBka HauMmeHoOBaHUA nsaenusa

ZUGV 100 A15/2 AW 160 X A

Tvun uspgenusa

@ OnameTp HANOPHOM ropsIOBUHbI B MM
BapuaHT ruapaBnuyeckon yacTtu

@ MowHocTb B KBT

@ Montockl gBUratens

BapuaHT gBurarens

@ Pa6orta

D = cyxas (Dry)

W = norpyxHas (Wet)
HomuHanbHbIM AnameTp KpbinbYaTKu (B MM)
@ Tvn ycTaHOBKM

@ Tun cBepneHus ANs ycTaHOBKU/akceccyapoB

@ HanmeHoBaHue nsgenus
ZU = Zenit UNIQA

@ MaTepuan usrotoBneHus
G =YyryH
B = bpoHsa
X = HepxxaBetoLyas ctanb
@ Tun KpbINbYaTKn
OC = c kaHanamu, oTKpbITas
CC = ¢ kaHanamu, 3akpbiTas
V = vortex
GR = Vamenbuntens
HP = Bbicokuii Hanop
CP = C kaHanamu ¢ cuctemon pesku

AA BA 104Y 5T1 EX NN
B ® 6 ® O

@ MaTepunan usrotoenexus
- rmapaBnuyeckas 4actb
- Ban gsurartens
1 noBepXHOCTHasA obpaboTka

@ AnekTpuyeckue akceccyapbl

WUcnonHeHue uspgenus

@ AnvHa nposopa (m)

@ HanpsxeHue nutaHus

@ YacroTal/kon. ¢a3

@ CneunanbHoe ucnonHeHune/ceptTudmrKkaTbl
WHomnBuayanbHoe 0603HaYeHne KINMeHTa

1.11 Camokneswmecs 3TUKETKU, MPUKNEeHHble K u3aenuio

Puc. 2a ctp. 69 - Camoknesiascs aTukeTka, 0603HavatoLasi neperpeBatoLLnecsi NOBEPXHOCTU

Puc. 2b cTp. 69 - Camoknesascsa aTUkeTka Arns onpeAeneHusl NpaBuibHOro HanpaBeHUsl BpalleHns KpbiribyaTku (BUA CBEPXY)

Puc. 3a ctp. 69 - Cepebpucras camoknesiLascs aTukeTka. Bocnpomssogut nacnopTHyro Tabnnyky, yCTaHOBIIEHHYIO HA n3genve, Heobxoanmo
HaKIneuTb B COOTBETCTBYHOLLEM MECTE HAaCTOSILLEro PyKOBOACTBA, CCbINasiCb Ha Hee Mpu 3arnpoce Nto6oi MHopMaLMn UK YCryru.

Puc. 3b cTp. 69 - Camoknesilascs aTukeTka, HakneeHHas Ha ynakoBKy M3genuvs

1.12 OnpepeneHne moaenu
[ns onpegeneHns KOMMeKTauum 1 paspeLleHHbIX BUOOB YCTaHOBKM TOM UK MHOW MOZenu komnaHust Zenit ncnonb3yeT KoAbl, B KOTOPbIX YKa3bl-
BalOTCS ABUraTenun C MOLHOCTbI P2 1 KONMMYeCTBO NOMOCOB, CM. TabnuLy HUXe.

MNOrPY>XHOE ncnonxexue (W) CYXOE ncnonHeHnue (D)
Tun P2 (kBT) - UIcnonHeHue AW P2 (kBT) - UcnonHeHue HW P2 (kBT) - UIcnonHeHue AD P2 (xBT) - UcnonHeHue HD
4/2 = 5.5/2
M08S 3/4 5.5/2 + 7.5/2 - -
1.5/6 + 1.8/6
7.5/2 +11/2 .
MOSL | 4/4 + 5.5/ o213, 4/2 (HeT Ex) -
2.2/6 =+ 3/6 DO
7.5/2 +11/2
7.5/4 . < 9/2 +13/2
M10S 4/6 7.5/4 + 9/4 ﬂg +7.5/4 5.5/4 + 94
15/2 + 18.5/2 18.5/2 = 22/2 15/2 + 18.5/2 18.5/2 = 22/2
M10L 9/4 11/4 9/4 11/4
5.5/6 5.5/6
22/2 +30/2 25/2 = 37/2 22/2 + 30/2 25/2 + 30/2 (37/2 HeT Ex)
M12N 11/4 + 15/4 13/4 + 18.5/4 11/4 + 15/4 13/4 + 18.5/4
7.5/6 = 11/6 9/6 + 13/6 7.5/6 = 11/6 9/6 + 13/6
3712 = 45/2 224 = 37/4 3712 = 4512 2214 = 37/4
M13N 18.5/4 + 30/4 18.5/6 = 22/6 18.5/4 + 30/4 18.5/6 = 22/6
15/6 + 18.5/6 R 15/6 + 18.5/6 R
37/4 = 45/4 37/4 + 45/4
M15N 22/6 + 37/6 - 22/6 + 37/6 -
15/8 + 18.5/8 15/8 + 18.5/8
55/4 + 75/4 55/4 + 75/4
M17N 45/6 + 55/6 45/6 + 65/6 45/6 + 55/6 45/6 + 65/6
22/8 + 30/8 22/8 + 30/8
90/4 + 110/4 90/4 + 110/4
M21S 75/6 + 90/6 - 75/6 + 90/6 -
37/8 = 55/8 37/8 = 55/8
132/4 = 160/4 132/4 + 145/4 (160/6 HeT Ex)
M21L 110/6 + 132/6 185/4 (HeT Ex) 110/6 + 132/6 -
65/8 65/8
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2. NEPEBO3KA U XPAHEHUE

2.1 BusyanbHbI KOHTPOrb

OcmoTpurTe ynakoBKy U ybeamTech, YTO OHa He noBpexaeHa. 3apuKcupyinTe B TPAHCMOPTHBIX AOKYMEHTaX BO3MOXHbIE 3aMETHbIE MOBPEXAEHUS
napenus. Mpu obHapyxeHnn HegocTayum obpaTuteck B KOMMaHuio Zenit (Mnu K ee AMCTPUOBLIOTOPY) NN K 9KCNEAUTOPY.

Ypanute ynakoBOYHble Matepuansl U yTUIM3NPYWUTE NX B COOTBETCTBUM C AENCTBYOLLMMU NpaBunamu. MNpu NCnonb3oBaHnM OCTPbIX MHCTPYMEH-
TOB 06paTNTE BHUMaHWeE, YTOObI HE MOPaHNTBLCA U He MOBPeANTb U3fenve, oco6eHHO anekTpuyeckre NpoBoaa.

OcmoTpuTe usgenve Ha npegMeT NOBPeXAeHHbIX UM HeJOCTaloLWMUX YacTen.

Y6eputech, 4TO AaHHbIE, NPMBEAEHHbIE Ha NacnopTHOW Tabnunyke, COOTBETCTBYHOT AaHHbLIM 3aKa3aHHOro U3Aenus.

2.2 3awmTa 3NeKTponpoBoAoOB

KOHLIbl 31eKTponpoBOAOB 3aluMLLEeHbl TEpMOYCaf0yHOM 000N0YKOM, He AoMycKaloLwel nonagaHnus XuakocTen unu snaru.

Ota 3awuTa He ABNAETCS repMeTUHHON Y MOXET 3aLUMTUTb MPOBOZA NKLLbL TOMbLKO OT BPbI3r BOAbI U CXOAHBIX sBrieHui (IP44).

MoaTomy, Mbl peKOMeHAYeM He MOorpy>aTb KOHLibl MPOBOAOB HW B KaKyt0 XXUAKOCTb, AaXe NPU HannyMm Ha HUX 3aliMTHbIX 060mnoyek, CHUMas ux
TONbKO HEMOCPEACTBEHHO Nepes BbINOMHEHNEM 3NEKTPUYECKOrO NMOAKITHYEHNS 3IeKTpoHacoca.

Ecnn mecTo xpaHeHus nsgenusi MoxeT OblTb 3aTOMMEHO, TO PAcNoNoXWTe KOHLbl MPOBOAOB Tak, YTOObl OHM OKas3anuch Bbille MakcMMarnbHO
BO3MOXHOTO YPOBHS 3aTONSIEHNS.

[ina ynaneHns TepmMoycafoYHon 060MoYkM BbINOMHUTE creaytowwme onepauun (puc. 4 ctp. 69):

1. OTpexbTe KOHeL, TepMoyCcafoyHOV 000M0YKN B NONEPEYHOM HanpaBrieHuu.

2. PaspexbTe 060m04Ky NpofonbHo, obpallas BHUMaHue Ha To, YTOObl He MOBPEAUTb PACNONOXEHHbIE BHYTPY MPOBOAHMKM.

3. Packpovite kpast 060ro4ku o oOHaXeHUsi NPOBOAHUKOB U CHUMUTE 060M04Ky C NpoBoaa.

2.3 PasmelueHue n nogbem
MoabeM 1 pasmeLleHne anekTpoHacoca AOMKHbI BbIMOMHATLCSA NMPU NMOMOLLY LIENW UMM PEMHS, 3aKPENEHHOro 3a BEPXHIO PYYKY, UCMOMb3ys
npurogHoe MexaHu4yeckoe CpeacTBo (kpaH, nebeaky u T.4.).
Mepen BbINONHEHWEM NOABEMA NPOBEPbLTE MACCy U3AENWs, ykadaHHY Ha NacnopTHON Tabnuyke, U UCNOMb3yNTe PEMHU, LLENWN U KPHOKM C COOT-
BETCTBYHLLMMW XapaKTepUCTUKaMu 1 ceptTudmkaTamm.
Y6enuTech, UTO ANEKTPOHACOC HAAEXHO 3aLensieH U He MOXET ynacTb, NepeBepHYTLCS UM packavynBaTbCs.
BepxHsisi pyyka Gblna cnpoektupoBaHa ansi obecneyeHns paBHOBECKS 3MEeKTpoHacoca BO BPEMS NoabeMa, TEM He MeHee, B MOMEHT OTpbiBa
Hacoca OT rnona oH MOXeT HavaTb kadatbes (puc. 5 cTp. 69).
Mbl pekomeHayem OTONTK OT 3NIEeKTPOHAcoca BO BPEMS! €70 pa3MeLLeHus.
Bcerpa HapeBaliTe cpeacTBa MHAMBUAYaNbHON 3aLUThI.

m HW B KOEM CNYYAE He ucnonb3yinte nuTaloLliMe Unu cUrHanbHbie NpoBoAa AN pa3MeLleHus nsgenus.

B onacHou 30He onepawmu no pasmeLleHnIo AOMKHbI TPOBOAUTLCS C OCTOPOXHOCTLIO, M36erasi TPeHUs U CTONKHOBEHMS 3MeKTPO-
Hacoca ¢ ApyrumMM MeTannM4yeckMmu AeTansiMu, Tak Kak 3To MOXeT NPMBECTU K 06pa3oBaHMIO MCKP, CO3AaBasl ONacHOCTb B3pbIBa.

2.4 XpaHeHue

Bo Bpemsi xpaHeHuWsi aneKkTpoHacoc HeobxoauMo ybpaTb B Hafnexalliee MecTo, HeJoCTyNnHoe Ans AeTel UMM NOCTOPOHHMX MUL, OH AOMKEH
ObITb AOMKHLIM 0O6pasoM obesonaceH OT CryyalHbIX NageHW 1 3allyLieH OT nonagaHust Bnarv v nbinu, oT BUGpaLMmn 1 oT 3KCTpeMarnbHbIX
Temnepatyp (Huxe -20°C u Bbiwe +60°C).

B cnyyae 3amep3aHunsi Hacoca He UCMoNb3yWTe Nams Afs ero Pa3MopaxunBaHUsi, a MOrpy3nTe ero B XUOKOCTb, B KOTOPYHO OH ByaeT yCTaHOBIEH,
roka OH He OTTaeT.

Mopgenu c oxnaxgarowlein pyballkoit UCNonb3yT B KayecTBe oxnaxaatoLent xuakoctn 30% cmech Boabl U NPONUMEHTNUKONS, KOTopasi coxpa-
HSIET HEM3MEHHBIMU CBOW XapaKTepucTuku o Temnepatypsbl -13°C. lMpu 6onee HU3KMX TeMnepaTypax CMeCb CTaHOBUTCSt Gornee BSI3KOW, HO He
3aCTblBaeT MOMHOCTLIO, MO3TOMY OHa MOXET UCMOoNb30BaTbCA 6e3 NoBpeXaAeHUs N3aenus.

TeMm He MeHee, Mbl peKOMeHAyeM NPOBEPSITb COCTOSIHUE OXIaXAatoLLeln XMOKOCTU 1 Macna B Kamepe carnbHWUKOB nepes Havyanom aKkcnyaTaumum
n3penus, ecnv oHO HaXOAWIOCh NpY HU3KOWM TemnepaType.

m Bpems oT BpeMeHu (He pexxe O4HOro pa3sa B 2 MecsiLa) BpaljanTe KpbiJib4aTKy Yepe3 HanopHoe Ui 3abopHoe oTBepcTue
AN npeAoTBpaLleHus NPpUIMNaHusa canbHUKOB APYT K Apyry.

3. YCTAHOBKA

3.1 O6wme npepgynpexaeHus

OropoauTte pabouyto 30Hy afekBaTHbIMU OrPaXKAEHWSIMM U UCNONb3YITE CPeacTBa MHAVBUAYaNbHOW 3aLLUTbI.

OnekTpoHacoc Heo6XoaAMMO ONyCTUTL B pe3epByap Npu NOMOLLY PEMHS MW LieNU COOTBETCTBYIOLLMX Pa3MepPOB, 3aKpENnneHHO 3a pyYKy.

MpoBepbTe LENOCTHOCTb 3MEKTPUYECKOrO NPOBOAA U YNINOTHEHWI, y6eanTech B TOM, YTO KpbinibyaTka cBOGOAHO BpallaeTcs.

Pa3smepbl peaepByapa yCTaHOBKM 3neKTpoHacoca A0SKHbI GbITb TakoBbl, YTOObI:

- MONMaBKOBbIE PErynaTopbl YPOBHS, MPU UX HAnNW4um, MOrnM cBo60AHO ABMraThCs;

- He JonyckaTb NPEBbILLEHUS KONMYECTBa LMKIOB Mycka/oCTaHOBKW 3MEKTPOHACoCa, YKka3aHHOrO B TEXHUYECKMX XapaKTEPUCTHKAX.

® Bo n3bexaHue npobnem kaBuTauum, BbI3BaHHbIX BCacbiBAaHWEM BO3ayxa, ybeanTecb B TOM, UTO KMAKOCTW He NofalTcs B pedepByap BO6Mu3n
3reKTpoHacoca U HeMoCPEACTBEHHO B €ro HanpaBneHuu.

® [poBepbTe, YTO MUHUMATbHbIA YPOBEHB XUAKOCTU SIBNSETCS NPaBUMbHBLIM MO OTHOLLEHMIO K TOUKe paboTbl Ans obecneyveHus ucnpasHow paboTbl
1 HeOBXOAMMOrO OXMNax/AEHNs dNeKTpoHacoca.

* YBepuTech B TOM, YTO 3neKTpoHacoc paboTaeT B npefenax rpaduka pabounx xapakTepucTyk.

® He yctaHaBnuBaiTe 31eKTPOHACOC BO B3pbIBOOMACHbLIX MecTax (KpoMe MoAeneit ¢ cepTUdrUKaToOM B3pbIBO3ALLMLLEHHOCTH).

Pa3psia anekTpocTaTu4ecKkoro 3apsjaa, CKONUBLLErocsi Ha U30NMPOBaHHbIX AeTansiX, MOXeT cTaTb NPUYMHOM B3pbiBa. B anek-
TpoHacocax -EX oTcyTcTBYOT nsonvpoBaHHbIe AeTanu, CnocoGHble HakannuBaTb 3neKTpocTaTudeckun 3apsag. Kpome Toro,
BCe OHU 060opyAoBaHblI BUHTOM AJSi NOAKIIOYEHUA K paBHONOTEHLUMaNnbHOW ceTy 3asemneHus (puc. 6 cTp. 69).

Bo3MOXHbIe AONONHUTENbHbIE 3NIEMEHTbI, YCTAaHOBIEHHbIE B ONACHOW 30He, AOJIKHbI ObITb NOAKIOYEHbI K 3a3eMMNEHUIO0 B CO-
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oTtBeTcTBUM co ctaHaapTom EN 1127-1, nyHkT 6.4.7.
MpoBepsanTe, NpeaHa3Ha4YeH NN KaXAabl U3 YCTaHOBNEHHbIX B ONACHOW 30He 31ieMeHTOB AN IKCnnyaTauum B NoTeHUManbHO
B3pbIiBOONacHou aTtmocdepe.

3.2 NMpoBepka HanpaBneHUsA BpaLwleHUs KpbliibY4aTKu

Mepen BbINOMHEHMEM OKOHYATENbHOIO 3NEKTPUYECKOTO MOOKMIOYEHNS KBaNMULMPOBAHHbIA CreumanucT OOMKEH MPOBEPUTL HanpaBreHue
BpaLLEHNs KPbINbYaTKu.

Ha anekTpoHacoce npukneeHa aTUKeTKa, yKa3bliBatolLLasi HanpaBrneHne BpaLleHns KpbinbyYaTku (3eNeHas cTpernka) U HanpasneHue otgayu (kpac-
Hasl cTperka), CMOTps Ha anekTpoHacoc cBepxy (puc. 2b cTp. 69).

Bce onucaHHble HUXe onepauun AOMKHbI BbINOMHATHCA B 6e3onacHomMm mecTe, B OTCYTCTBUU NOTEeHUUaNbHO B3pblBOOnaCHOﬁ
aTmoccepbl; ecnm 3To HeBO3MOXHO, Heo6xoAuMMo OCyLecCTBUTb NPoOBepKYy C UCNoJib30OBaHNEM yCTpOﬁCTBa npoBepKu nocne-
poBaTenbHocTH a3, YCTaHOBJI€EHHOroO B 3JIeKTPU4YECKOM LyuTe.

OencTeyiiTe crneayowmm obpasom:

1. BbinonHuTe Mepbl NpegoCcTOPOXHOCTU, NPedyCMOTpPeHHbIE B pykoBoacTBe “MpeaynpexaeHust no TexHuke 6esonacHoctu’;

2. YcTaHOBUTE 3MEeKTPOHACOC BEPTUKANbHO Ha OMOPHbIX HOXKaX UMM OCHOBAHMWM.

3. 3auenuTe Uenb UM peMeHb NOAXOASILLMX Pa3MepOoB 3a BEPXHIO PYUKYy BO M3GeXaHWEe HEOXWMOAHHOIO NaAeHusl, KOTOPOe MOXET NPOU3onUTH

B pe3ynbTtaTte otaauvun.
m OTpava MoxeT GbITb O4YeHb cunbHou. Bo BpemMs BbiMOJIHEHUs aTon npoueanypbl He cronte PAAOM C 3J1IEKTPOHACcoOCOM.
4. BpeMeHHO NOAKMoUUTE XEeNTo-3eNeHbIN NPOBOAHMK K 3a3EMIIEHUI0 CUCTEMBI, 3aTEM MPOBOAHWUKW 3NEKTPONUTAHNS K ANCTaHUMOHHOMY BbIKIToHaTeso.
5. OcBoboaunTe 30HY BOKpYr Hacoca o1 nogen n npeamMeTos B pagunyce He MeHee 2 meTpoB.
6. BknounTe BbIKMOYaTEND 3anycka, nogavTe NUTaHWe Ha ANeKTPOHACOC Ha HECKOMbKO CeKyH[, nocre 4ero oTKn4nTe NnTaHne nNpu NOMOLLN BbiKNKYa-
Tensa OCTaHOBKW.
7. Y6eguTteco, 4TO HanpaslieHMe BpalleHNA ABNAeTCA NpaBUNbHbIM.

Ecnu HanpaBneHve BpalyeHusi 06paTHOE, TO MOMEHSINTE MecTamMu NOAKMIYEHNE ABYX U3 Tpex a3 NuTaHus ArekTpoHacoca v nonpobyinTe elle
pas, BbINOMHsAS 3aHOBO ONUCaHHYH Npoueaypy.

Onpegenve nogknioyeHne anst npaBunbHoro HanpaeneHusi BpaweHus, OBO3HAUBLTE npaBurbHbI NOPSAOK NMOAKMHOYEHNUS MPOBOAOB K LLUTY,
nocne yero OTKITKOYUTE npoBoaa nuTaHUsi anekTpoHacoca W BbINOMHUTE OKOHYaTENbHY YCTaHOBKY.

m Ecnu HecKonbKO 3M1eKTPOHAacoOCOB NOAKIIOYEHbI K OOQHOMY M TOMY Xe 3NIeKTpUu4eCKomMy LUTYy, Heo6XoAMMO BbINOMHATb
npoBepKy HanpaBrieHUA BpalweHUs oTAaesibHO AN KaXaoro ycraHoOBrieHHOro usaenus.

3.3 YcTtaHOBKa cucTeMbl NONNaBKOBOro KOHTPONs YpPoBHS (puc. 7 cTp. 69)

MonnaBkoBble BbIKNOYATENW NO3BOMSIOT YNPaBsATh 3aMyCKOM U OCTAHOBKOW OHOIO M HECKOMbKMX 3M1EKTPOHACOCOB B 3aBUCMMOCTU OT YPOBHS
KMOKOCTU, MMELOLLLEroCs B pe3epByape.

Kpome Toro, oHu MoryT 6bITb NOAKMIOYEHbI K YCTPOCTBAM aBapuUnHOW CUrHanu3aumm Ans npegoTBpaLleHnst BO3HUKHOBEHWSI aHOMarbHbIX YCIo-
BUI (Nepenve unu paboTa BCyxyto).

MonnaBkoBble BbIKMOYaTENM OOMKHbLI YCTaHABNMBATLCS BAANM OT BO3MOXHbIX BOAOBOPOTOB MW MECT NageHUst BOAbI.

Mpy HanWuMM cnnbHo TypBYNEHTHOCTU PEKOMEHAYETCS 3aKPENUTL MOMMAaBKM Ha XXECTKOM LTaHre BHYTPU koroaua.

Y6egutech B OTCYTCTBUM NPEAMETOB, KOTOPbIE MOTYT NPEnsATCTBOBATbL ABMXKEHMIO NonnaBkoB. Kpome Toro, nx kabenu He JomKHbl MeLaTb Apyr
Opyry, a Takke 3aKkpy4MBaTbCs UMW 3acTpeBaTh B BbICTyNax B pe3epsyape.

MonnaBkoBble BbIKMOYATENW AOMKHbI yCTaHaBNUBATLCA Takum 06pa3om, 4Tobbl obecneunBaTb NpaBuUnbHbIA MUHUMATbHBIA YPOBEHb XXUOKOCTU
(cmoTpu nyHkT 1.8.1).

Ecnu ycraHoBka anektpoHacocoB ATEX npepycmaTtpuBaeT cuctemy ynpaBrieHUS YPOBHEM Npu MOMOLLM MONMAaBKOBbIX Bbl-
KroyaTenen, ux AOMKHO ObITb He MeHee 2 (NyCcK U ocTaHOBKa). B cnyyae ux yctaHoBKU B ONacHOW 30He, OHU AOMXHbI ObITb
cepTucdmunpoBaHbl AN paboTbl B NOTeHUManbHO B3pbliBoonacHou atMocdepe. B aToMm nocnegHem cnyvyae nogknioyeHue K
3NEeKTPOLYUTY yNpaBneHUsi AOMKHO OCYLIeCTBNATLCA C NPMMeHeHueM uHTepdeinca BHyTpeHHel 6e3onacHocTu Tuna 6apbep
3eHepa unu 6apbep ¢ rafibBaHU4eCKOWN Pa3BA3KOWN.

Y6egutecb B TOM, YTO NEPEKITOYEHVE C OCTAHOBKM Ha MYCK MPOMCXOAMT TOMBbKO U UCKIYMTENBbHO Toraa, korga oba nonnaska Haxo-
OATCA B NOMOXEHUN, ykazaHHOM Ha puc. 8 cTp. 69.

Y6eautecb B TOM, HYTO NEPEKIIOYEHME C MyCKAa Ha OCTAHOBKY MPOVCXOAWT TOMBKO U UCKMKYUTENBHO TOrAa, korga oba nonnaska Haxo-
OATCA B NOMOXEHUN, ykazaHHOM Ha puc. 9 cTp. 69.

OneKTpuyeckoe NoAKINoYeHEe NOMNaBKkoB AOMKHO ObiTh BbINOMHEHO Takum obpa3oMm, 4Tobbl 06ecneynTb OCTaHOBKY 3neKTpoHacoca B
cry4ae HeucrnpaBHOCTW NonnaBka.

3.4 flonycTUMble TUMNbI YCTAaHOBKMU CBepneHue CBepnieHue
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OnekTpoHacockl B ucrnonHeHun WET BbinonHeHb! Ans norpyxHoi paboTel B pexume S1. [1ns BO3MOXHOIo MCNonb30BaHWUsi BCyXyto C nepuoauye-
ckoW nonepemMeHHol paboTon obpaTuTeck B koMnaHuio Zenit.

OnekTpoHacockl B ncnonHeHn DRY pa3paboTtaHbl Ans cyxoi paboTbl B pexume S1.

Mopenu Tuna M08S M‘MOBL M3roToBneHbl 6e3 pybaLlkn oxnaxaeHusl, Ho C XONoAHbIM ABUraTenem, B TO BPEMS Kak BCE OCTarbHble OCHALLEHbI
SAMATEHTOBAHHOW pybalukoi ¢ cMcTeMOl OXNaxaeHu sl ¢ 3aKpbITbiM KOHTYPOM.

3.5 YcTaHOBKa ¢ AOHHbLIM coeauHUTenNbHbIM ycTponcTtBom DAC (TUMA "P") (puc. 12 cTp. 70)

OTOT TN yCTaHOBKM MO3BONSET GbICTPO M3BMEYL IMIEKTPOHACOC U3 pe3epByapa U CHOBA YCTaHOBUTL €ro Ha MeCTO 6e3 BbINOMHEHNS Kakux-nmbo
OEenCTBMIN Ha YCTaHOBKE.

3.5.1 KomnoHeHTbI cuctemsl (puc. 13 ctp. 70):

1a. CoeguHutensHoe yctporncteo DAC V (C BepTuKanbHbIM HanopHbIM OTBEPCTUEM)

1b. CoegnHutensHoe yctponctso DAC H (C ropnsoHTanbHbIM HanopHbIM OTBEPCTUEM)

2. CoeauHuUTenbHbIN hnaHew Unn Kprok (MEHsIeTCsl B 3aBMCUMOCTM OT MOAENW 3feKTpoHacoca)
3. BuHTbI

4. Hanpasnsiowme TpyGbl (HEe BXOOST B KOMMIEKT NMOCTaBKM)

5. PacnopHbIit KpOHWTENH

3.5.2 MNMpoueaypa yctaHoBku (puc. 14A ctp. 70)

1. Y6eautech, YTO NEKTPOHACOC OTCOEAMHEH OT CETU MUTaHUS K YTO KpblnbyaTka BpamaeTCﬂ B NpaBWibHOM HanpasfieHMn B COOTBETCTBUM C
npouenypon, onucaHHou B nyHkTe "3.2 [NpoBepka HanpaBneHus BpalleHnsi KpbirbvaTkun".

2. TpukpenuTe dnaHew K HAaNOPHOMY OTBEPCTUIO 3FIEKTPOHACOCA, UCMONb3YS BUHTbLI, BXOASLLME B KOMMIEKT NOCTaBkW. [ns Mogenem ¢ Kplokom
NPUKPENUTE KPIOK K KOPMYCY Hacoca Mpu NOMOLLM BUHTOB, BXOASLLUMX B KOMMIEKT NOCTABKW.

3. YcraHoBUTE COeanHUTENbHOE YCTPOMCTBO Ha AHO pe3epByapa M OTMETbTE MONOXEHNE KPeneXxHblX OTBEPCTUN.

4. TMpocBepnuTe 0TBEPCTUA HEOGXOAMMOTO AVaMeTpa, yUnTbIBas KpenexHble Npopesn COeANHNTENBHOrO YCTPOWCTBA, NOCHE YEro OKOHYaTernbLHo 3a-
KpenuTe ero Ha fiHe pe3epByapa npv nomoLum Aobenen unv XMMn4eckux aHkepoB. VIcnonb3ayiiTe Kpenex U3 HepxasetoLLelt cTany unu 3amutnTe
BVHTbI U ravikv aHTUKOPPO3UMHBIM CPEACTBOM.

5. TMNogkntounTte HanopHy Tpyby k CoeaAMHUTENBHOMY YCTPOWCTBY. Mbl PEKOMEHAYEM YCTAHOBUTL OTCEKAKOLLYHO 3a[BMXKKY W LLAPOBOW CTOMOPHBIA
KnanaH co cBOBOAHBIM MHTErpanbHbLIM NPOCBETOM, UCMOSb3Yst COeAMHUTENbHYIO TPYOY, ANMHA KOTOPOW COCTaBnsieT He MeHee 5 AnameTpoB Ha-
NMOPHOrO OTBEPCTHS.

6. CMOHTMpYITE OTpe3aHHble MO pa3mepy HanpasnsoLLme TpyObl Ha CoeAMHUTENBHOE YCTPOMUCTBO. MOXHO 1CMONb30BaTh TPYOb! U3 OLIMHKOBAHHOIO
Xernesa unu npeanoyTUTenbHee - U3 HepXxasetoLLen cTanu Heobxoarmoro anameTpa (CMOTPY TEXHUYECKUE XapaKTePUCTUKN).

7. YcTaHOBUTE PacrnopHbIi KPOHLITENH HA BEPXHUIA KOHEL, HanpaBnsioLWmMX TpYO 1 OTMETLTE NONIOXKEHUE KPENEXKHBIX OTBEPCTUI HA OAHON U3 CTEHOK
pesepByapa. Y6eanTech, YTo HanpasnsioLime Tpybbl pacnonoXeHbl CTPOro BEPTUKaIbHO, UCMOMNb3Ys OTBEC UMW XUAKOCTHBIN YPOBEHD.

Mepepn 3akpenneHneM pacrnopHOro KpoHLWTenHa ybeantTecb B TOM, YTO, MOAHMMASA 3NIEKTPOHACOC, MOXHO MOMHOCTLIO CHATh

coeaguHUTEnNbHbIV ¢hnaHey ¢ HanpaBnswWwmx Tpyo (puc. 14B cTp. 70).

8. lNpoceepnuTe oTBEpPCTUS HEOOXOAUMOrO AnameTpa, yunTbiBas KpenexHble Npopesn pacropHOro KPOHLLTEHa, NOCIe Yero OKoHYaTerbHO 3akpe-
nMTe ero Npu NomoLLy Arbenen nnm XMMMYeCcKUX aHKepoB. 3alLMTUTe BUHTLI U raikv CpeacTBOM, NPeAoTBpaLlaloLLMM KOPPO3UIo.

9. Ouuctute pesepByap OT Mycopa 1 OCTaBLUMXCS OTXOZO0B.

10.3auennte uenb U pemeHb HeO6XOANMMBIX Pa3MEPOB 3a PYYKy M OMYCTUTE SMEKTPOHACOC B pe3epByap, cmellas dnaHew, no HanpasnsoLwmm
Tpy6am BMnoTb A0 CTLIKOBKM C COEANHUTENBHBLIM YCTPOVWCTBOM.
B cnyvae yctaHoBKM anekTpoHacocoB B ucnonHeHnn ATEX 6yabTe 0co6eHHO BHUMaTeNbHbI NPU NogbeMe UNN ONyCKaHUWU 3NeKTpo-
Hacoca B Konopel, TaK Kak TpeHue MeTannmyecknx Yactem Apyr ¢ ApYrom MoxeT o6pa3oBbIiBaTh UCKpPbI.

11.3akpenuTe anekTpuyeckme NpoBoAa Tak, YToObl OHM HE NePeKPyYMBanNCh N He TAHYMUCH, @ Takke He BCACbIBAIMCh 3MEKTPOHACOCOM.

12.BbinycTuTe aneKkTpuyeckne NpoBoAa U3 pesepsyapa, MPONOXMB VX MO YNCTOMY ¥ POBHOMY KaHany. He gomyckante KpyTbiX MOBOPOTOB 3M1EeKTpU-
YeCcKoro NpoBoAa, ero pasaaBnMBaHNS U NMOBPEXAEHNS.

13.CHuMMTE TepMOycaAo4HY0 060MOYKY, 3alMLLAtoLLY0 KOHEL, NPOBO/AA, BbIMOMHAS MHCTPYKLMK MyHKTa 2.2.

14.TopknounTe anekTpuyeckre NpoBoaa K LUTY ynpaBreHus B COOTBETCTBUM CO CXEMOW, YKa3aHHOW B NMyHKTe 4.2 "OnekTpuyeckoe NoakmnoveHue".

3.6 HectauuoHapHas yctaHoBka (TUMNA "S") (puc. 15 ctp. 71)

B HecTaunoHapHoi yctaHoBke (TUMA "S") anekTpoHacoc ycTaHaBnnBaeTcs Ha crneumanbHy NOACTaBKY, AepXKalllyto ero B BEpTUKanbHOM Mo-
TNOXeHUW Ha AiHe pe3epByapa 1 06ecnevnBaloLLyIo HyXXHYI0 BbICOTY BCaCbIBalOLLIE FTOPIOBUHBI.

3.6.1 Mpoueaypa yctaHoBku (puc. 16 ctp. 71)

1. Y6eanTech, YTO 3NEKTPOHACOC OTCOEAMHEH OT CETU NUTAHUS U YTO KpbinbyaTka BpallaeTcs B NpaBWIbHOM HanpasieHun B COOTBETCTBUM C MNpO-
Leaypon, onucaHHon B nyHkTe "3.2 NpoBepka HanpaBneHus BpaLleHns KpbibyaTku'.

2. OnycTuTe aneKTpoHacoc Ha NoACTaBKY, UCMONb3ys Lienb UM peMeHb HeOOXOAMMBIX Pa3MepoB, 3aLenneHHbIN 3a pyyky. Y6eamTech, 4TO anekTpo-
Hacoc He MOXeT ynacTb U/Unu packaumBaTbCs.

3. 3akpenuTe anekTpoHacoc 3a NOACTaBKY NMPW MOMOLLM BXOASLLMX B KOMMIEKT BUHTOB.

4. CoeauvHUTE HanopHoe OTBEPCTUE C TPYOOI NOCPeacTBOM YHUGMLUMPOBaHHOTO chraHua. Micnonbayinte kpenex U3 HepxaBetoLlei ctanu unu 3a-
LUMTUTE BUHTBI W Faikv aHTUKOPPO3UIAHBIM CPeacTBOM. Mbl pekoMeHAyeM YCTaHOBUTL OTCEKatoLLy0 3afiBUXKY W LLIAPOBOW CTOMOPHbLIN KnanaH
€0 cBOBOAHBIM MHTErpanbHbLIM NPOCBETOM, UCTONb3Yst COEANHUTENBHYIO TPYDOY, ANMHA KOTOPOI COCTaBnsieT He MeHee 5 AMameTpOB HaNoOpHOro
OTBEPCTUS.

Ecnu npumeHsitotcst rubkue Tpybbl, TO Heo6xoaMMO Mcnonb3oBaTh hnaHueBbIi WTyLep. [ns obecneyeHns NOCTosHCTBa CBOBGOAHOrO npoceeTa
[axe B COOTBETCTBMM C NOBOPOTaAMU MMM U3MEHEHWUSIMW HaMpPaBneHus, NPeAnoYTUTENbHEE UCMONb30BaHNWe TPYObl CO cnMpanbHbIM YCUneHnem
1nu nonyxecrtkoro Tuna. Mpukpenute Tpyby K cCOeAMHEHMIO NPY MOMOLLIM METanIM4YecKoro XxomyTa.

5. OnycTuTe anekTpoHacoc B pe3epByap, Noka OH He BCTaHET YCTOMYMBO Ha AHO, MCNOMb3YS Lienb U peMeHb HeOOXOAMMbIX pa3MepoB, 3aLensneH-
HbIl 3@ pyyKy. Y6eauTech, YTO SIEKTPOHACOC HE MOXET YNacTb U/UNKU packayvMBaThbCS.

6. 3akpenuTe anekTpu4eck1e NPoBOAaA Tak, YTOObI OHW He NepeKpyUMBanMCh U He TAHYMUCh, a Takke He BCaChbiBanMCh 311eKTPOHACOCOM.

7. BbInycTuTte anekTpuyecke NnpoBoaa U3 pesepByapa, MPOMoXMB UX N0 YUCTOMY U POBHOMY kaHany. He gonyckaiite KpyTbix NOBOPOTOB anekTpuye-
CKOro nNpoBofa, ero pa3aaBnvBaHUs U NOBPEXAEHNS.

8. CHuMUTE TepMoycafo4Hyo 060M0uKy, 3aLUMLLAIOLLY0 KOHEL, NPOBOAA, BbIMOSHSS UHCTPYKLUMM NyHKTa 2.2.

9. TMoakniounTe anekTpuyeckme NpoBoAa K LWTY yNpaBneHusi B COOTBETCTBUM CO CXEMOW, yKa3aHHON B MyHKTe 4.2 "OnekTpnyeckoe NoakmoyeHune".
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3.7 BepTukanbHas yctaHoBKa B cyxou kamepe (TUMNA "T") (puc. 17 cTp. 72)

B cnyyae BepTuKanbHON YCTAHOBKM B CyXOW kamepe, No 3akasy, 3MeKTPOHacocC NOCTaBNAeTCs C BCachlBaloLWMM dnaHLuem, NoAroToBeHHbIM Ans
KpenneHus noacrasku ¢ koneHom (KBC).

3.7.1 NMpouenypa ycraHoBKku (puc. 18 cTp. 72):

1. M3roToBbTe Ha AHe BaHHbI Ba CynnopTa U3 MpUrogHoOro matepuana, KoTopbin 6yaeT BblAEpXKUBaTb BEC M Harpy3ku anekTpoHacoca (LeMeHT,
6eToH, KameHHas knagka u T.4.), YTobbl 4OBUTECS NPaBUIBLHON BbICOTbI BCachIBalOLLEN roproBuHbl. PekoMeHaoBaHHble pa3Mepbl MPUBOASATCS B
TEXHNYECKMX XapaKTepucTuKax;

2. YbeguTech, YTO 3NIEKTPOHACOC OTCOEAVHEH OT CETU MUTaHWS U YTO KpblfibYaTka BpallaeTcs B MPaBUMbHOM HamnpaBneHny B COOTBETCTBUM C Npo-
Liefypon, onucaHHow B nyHkTe 3.2 «[poBepka HanpaBneHust BpaLLleHus KpbinbyaTku”;

3. Pa3mecTute aneKkTpoHacoc Ha OCHOBaHWUW 1 3aKpenuTe ero KpenexHoiMu 6ontamu;

4. MopkniounTe hraHLEeBOe KOMEHO K BCacbIBaloLLel rOpfoBMHE aneKTpoHacoca KpenexHeiMm 6ontamu. B cnyyae HeobxoamMmMocTu MonoxuTe Hacoc
1 3aKkpenuTe ero, 4Tobbl NPeAOTBPaTUTL CryYalHble ABUXEHNS;

5. 3auenuTe uenb UMM peMeHb COOTBETCTBYIOLLMX Pa3MepoB 3a Py4Ky afieKTpoHacoca U OnycTUTE ero B BaHHy, YCTAHOBMB Ha CYMMnopTbl Ha AHe

BaHHbI;

OTMeTbTe NOMNoXKeHNe KpenexHbIX OTBEPCTUN;

7. TMpoceepnuTe 0TBepCTHA He06X0AMMOro AMameTpa B COOTBETCTBUM C KPEMEXHbIMU MPOPEe3siMN OCHOBaHUS;

8. HapexHo npukpenute ocHoBaHWe K ABYM CynrnopTam Npy NOMOLLM XMMUYECKUX UK pacLLuMpsoLwmxcs arobenen. Micnonb3yiiTe Kpenex u3 Hepxa-
BEIOLLEN CTanv unu 3aluTuTe BUHTbLI U raiku aHTUKOPPO3UIAHBIM CPELCTBOM;

9. lMopakntounTe BcackiBatoLwyo TpyOy K dhnaHLeBoMy KONeHy;

10.MopakntounTte HanopHyto Tpyby K anekTpoHacocy.Mbl pekoMeHAyeM YCTaHOBWTb OTCEKatoLLyHo 3aBVKKY W LLIAPOBOW CTOMOPHBIV KnanaH co cBobos-
HbIM MHTErparnbHbIM NPOCBETOM, UCMOMb3Yys COeAMHUTENBHYIO TPYOY, ANMHA KOTOPOW COCTaBNSAET He MeHee 5 AnameTpOoB HaMopHOro OTBEPCTUS.

11.04mncTuTe pesepsyap OT Mycopa W OCTaBLUMXCS OTXOAOB.

12.3akpenuTe anekTpuyeckme NpoBoAa Tak, YTOObl OHW HE MepPEKPYYNBanmCh U He TAHYMWCH.

13.BbinycTnTe anekTpuyeckme NpoBoAa U3 pesepByapa, NPONoXKMB UX MO YNCTOMY U POBHOMY kaHany. He fonyckanTe KpyTbiX MOBOPOTOB 3reKTpuye-
CKOro NpoBOAa, ero pasaaBnvBaHNs U NOBPEXAEHNS.

14.CHMMUTE TEPMOYCafoUHyo 060M0oYKyY, 3aLLMLLAIoLLYI0 KOHeL, NPoBoAa, BbINOMHAA UHCTPYKLUMK MyHKTa 2.2.

15.MopakntounTe anekTpuyeckne Npoeoaa K LUTY yNpaBneHns B COOTBETCTBUM CO CXEMOW, YKa3aHHOW B NYHKTe 4.2 «OneKTpuyeckoe noaKoyeHme.

=2

3.8 NopusoHTanbHasA yctaHoBKa B cyxou kamepe (TUMA "Z") (puc. 19 cTp. 73)

[Ins BbINONHEHWS rOPU3OHTaNbLHOW YCTaHOBKU SMEKTPOHACOC NOATOTOBIEH AN KPEnneHUs K MeTannm4eckor onopHon koHeTpykumn (KBS-H).

3.8.1 Mpouenypa ycraHoBku (puc. 20 cTp. 73)
1. YBeautech, 4TO 3MIEKTPOHACOC OTCOEAMHEH OT CETU MUTAHWS U YTO KpbinbyaTka BpallaeTcs B NPaBUMbHOM HamnpasrieHuy B COOTBETCTBUK C Npo-
LiedypoW, onmcaHHov B nyHkTe "3.2 NpoBepka HanpaBneHus BpaLLeHns KpbibyaTku'.

2. YcTaHOoBMTE 3M1EKTPOHACOC BEPTUKASIBHO HA POBHYHO M MPOYHYHO MOBEPXHOCTD.

3. MNpu HanNMunM NOABEMHOM PYYKM CHUMMUTE €€ KpenexHble BUHTbI U yaanuTe ee. B kauecTBe anbTepHaTVBbl OTBUHTUTE U YaanuTe pbiM-60nTbl.

4. YcTaHOBMTE BEPXHWI KPOHLUTENH Ha KPbILIKY ABUratens anektpoHacoca. O6paTuTe BHUMaHWE Ha TO, YTODObl He MOBPeaUTb SMNEeKTpUYeckne npo-
BOAA.

5. YcTaHOBUTE pacnopHyto AeTarnb Ha BEPXHUIA KPOHLUTENH, He 3aTArMBast KpenexHble ravku.

6. YCTaHOBUTE HKHWI KPOHLUTEWH Ha KOpnyc Hacoca.

7. MNpw nomoLum oTBECA OTPEryNMPYMTE NOMOXEHUE PacNopHON AeTanu TakuMm o6pa3om, YToObl ee OnopHasi MNUTa HaXoAMNack Ha O4HOW NMOCKOCTH
C NIUTOW HWXKHETO KPOHLITENHA. 3aTAHUTE raiku pacnopHou AeTanu.

8. lMNonoxuTte anekTpoHacoC B HY>XHOE MOMOXEHME, UCMOoNb3ysl NOAXoAsLLEee NOAbEMHOE CPeACTBO (KpaH, nebeaka). Ans nogbema anekTpoHacoca
NpUMEHUTE Lienb U1 pEMEHb C pasmepamu, COOTBETCTBYHOLLMMU NogHUMaeMown macce. pu oTpbiBe 3/1eKTpoHacoca OT NoJfia OH MOXET packauu-
BaTbCA, OyabTE BHUMATENbHBI.

9. OkoHuaTenbHO 3aKpenuTe CUCTEMY Ha iHe pe3epByapa Npu NOMOLLM Abenen nnm XMMmnYecknx aHkepoB. Vcnonb3ynTte Kpenex u3 HepxkxaBetoLLew
CTanu Unu 3aWmuTUTE BUHTBI U ralikvu aHTUKOPPO3UNHBIM CPEACTBOM.

10.MoaknouunTe BCacbIBaKOLLYO U HANOPHY0 Tpy6y. Mbl pekoMeHayeM yCTaHOBUTL OTCEKAKOLLYIO 3a[BUXKKY U LLIAPOBOW CTOMOPHbLIN KnanaH co cBoboa-
HbIM UHTErpanbHbIM NPOCBETOM, UCMOSb3Ys COEANHUTENbHYIO TPYOy, ANVHA KOTOPOW COCTaBSET HE MEHee 5 AMaMeTPOB HANoOPHOro OTBEPCTHS.

11.0unctute pesepByap OT Mycopa U OCTaBLUMXCS OTXOMOB.

12.3akpenuTte anekTpuyeckme NpoBoaa Tak, YTobbl OHU HE MePEeKPYYMBANUCh N HE TAHYINCH.

13.BbInycTnTE 3NeKTpuyeckne NpoBoJa U3 pesepByapa, NPONOXUB KX MO YACTOMY M POBHOMY kaHany. He gonyckanTe KpyTbiX MOBOPOTOB 3M1eKTpUYe-
CKOro NpoBOAa, ero pa3faBfivBaHUs U NMOBPEXAEHMS.

14.CHUMUTE TEpMOYCaZo4HYH0 000MOYKY, 3aLMLLAOLLYI0 KOHEL, MPOBOAA, BbIMOMHAS UHCTPYKUMM NyHKTa 2.2.

15.MogknouunTte anekTpnyeckue nNpoBoaa K WUTY yNpaBreHns B COOTBETCTBMU CO CXEMOW, YKa3aHHOW B NyHKTe 4.2 "OneKkTpuyeckoe noaknioyeHme".

3.9 HenpeponpepeneHnHas ycrtaHoBka (TUMA "X)

OneKTpoHacoC NOArOTOBIEH AN CBEPreHUs BCex oTeep- ‘:":::e: Bcg:::ﬂm o x o]
CTUI, HEOBXOAMMBIX AN BbINOMHEHWS CTaHAAPTHOW ycTa- P f: S ";
HOBKW C UCMOMb30BaHNEM akceccyapoB Zenit. g ® o o g ez g
[HeTanbHyto NHPOPMALIMIO O BO3MOXHOCTU CBEPIIEHNS CM. <] £Es & © & © ] za 2
g So Akceccyap o S H ga T
B TEXHMYECKUX XapaKTepUCTUKaX. . sE ; S8 S8 z 5Xx >
o Qg Zenit - ® < © c @ c
> 2o - Z - g m Q
o @ Z @
c o w w g o 2
= o o
A DAC/KBC [ ] [ ]
X B DAC/KBC/KBS [ ] [ ] [
C DAC/KBC/KBS/KBS-H [} [} [ [}
E DAC/KBC/KBS/FLX ° [} [ °
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4. ANEKTPNYECKOE NOAKNIOYEHUE

4.1 O6wue npegynpexneHus

® Bce onepauuy No NOAKIMOYEHUIO K 3NIEKTPOCETU AOIKHbI BbINOMHATLCS KBaNMULMPOBaHHbLIM NEPCOHANIOM C COBMOAEHNEM AENCTBYOLLNX
HOpM. HenpaBunbHO BbINOMHEHHOE 3MEKTPUYECKOE NOAKIMIOYEHNE MOXET BbI3BaTb MOXap, ONAaCHOCTb NOpPaXeHUs TOKOM U NoBpexaeHue 13-
aenus.

® T[lepen BbINONHEHMEM Kakux Gbl TO HU BbINO AeNCTBUIN yOeanTech, YTO 3NEKTPOHACOC M 3NEKTPUYECKUN LUWUT OTKIMHOYEHBI OT CETU U Ha HUX HE
MOXeT ObITb CNy4alHO NoAaHO HanpsiXeHue.

® Y6eauTecb, YTO HEMCNOMNb30BaHHbIE NPOBOAHUKM ObiNM AOMKHBIM 06pa3oM M30NMPOBaHbI U 3aKpenseHbl B 3NEKTPUYECKOM LUKTE.

® [lo yctaHoBKM ybeautech, YTOObl HamnpshkeHWe U YacToTa NMHUM SNEKTPONUTaHWUS COOTBETCTBOBaNM AaHHbIM, yKadaHHbIM Ha NacrnopTHON
Tabnuuke anekTpoHacoca, U 4Tobbl NoTpebneHne Toka BbINo HUXE MakCUMarbHOrO TOKa CeTH.

® MakcumarnbHOe OTKIMOHEHME OT 3HaYeHUs HOMUHATBHOMO MAacMOPTHOMO HaMNpPsXKEHUSI COCTaBNSET:

+10% [Ons 3NeKTPOHACOCOB, BbIMOSHSOLWMX NONEPEMEHHbIN pexuM paboTbl S3;
+ 5% [Onsi aNeKTpoHacoCoB, BbINOSHSAOLLMX NOCTOSHHBIA pexuM paboTbl S1.

® [onycTtumblin AucbanaHc dasHbix HanpsbkeHuii: make 2%

® [lpegoxpaHWTenu 1 3almUTHbIE BbIKMOYATENM A0MKHBI 06nagaTe CBOWCTBAMM, COOTBETCTBYIOLLUMMU XapaKTEPUCTUKAM CUCTEMBI.

* [ns 3awuThl ABUraTensi arieKTpoHacoca UCNomnb3ynTe 3aluMTHBIN BbIKMOYaTenb, NOAXOAALWMA AN NEKTPUYECKUX XapaKTePUCTUK, yKasaH-
HbIX Ha NacnopTHOW Tabnuyke.

® Y6eauTech, 4TO TENMoBble 3aWwuThl ObiNy BCcerga npaBuibHO NoAkmntoveHbl. OTCYTCTBMUE NOAKIOYEHWS TENMOBOW 3aLUMTbl HE TONBKO OTMEHSI-
€T AeficTBME rapaHTum, HO U MOXET co3aBaTb OnacHble YCrNoBUsI.

® Paboune xapakTepuCTUKN K 3neKTpudeckyto 6esonacHocTb anekTpoHacocoB ZENIT rapaHTMpoBaHbl B UX 3aBOACKON KOHGurypaumu. Jlioboe
n3MeHeHue (HanpumMep, yanvHeHne oupMeHHOro Nposoaa ApyrM NpoBOAOM) MOXET BbI3BaTb YXYALUEHUE XapaKTEPUCTUK 3reKTpoHacoca.

4.1.1 NMpoBoaa
® Y6eauTech, YTO 3MEKTPUYECKNE NPOBOAA HE ObInu NOBPEXAEHbI HY KOMM 06pa3oM, U UTO Ha MX KOHLIbI He Monanu H1 Bnara, HU Boaa.
® (CB0b60aHble KOHLbI MPOBOAOB AOMKHbI MOAKMHYATECSA K CEPTUULMPOBAHHOMY 3NEKTPUYECKOMY LLWUTY CO CTEMNEHbIO 3aLUThl, MOAX0ASLLEN
[ns MecTa ero yCTaHOBKM.
® 3akpenuTe anekTpuyeckne NpoBoaa Tak, YTobbl OHM ObiNy 3alUMLLEHbI OT Cry4aHOro CKpyYMBaHuWsl, pa3pbiBa U/Unu pasgaBnvBaHus.
® B cnyyae noBpexaeHusi aNeKTPMYECKOro NpoBoAa He 3aMeHsITe ero, a obpaTuTech B kKOMMaHuio Zenit nnu B yNONMHOMOYEHHBI CEPBUCHBIN
LEHTP.
®* He HepooueHMBanTe NpobneMbl, CBA3aHHbIE C NagEHNEM HaMNPSHKEHUSI.
® B cny4ae ucnonb3oBaHus ¢ npeobpasoBaTenem 4YacToTbl crieQyeT UCMOoNb30BaTh 3KpaHUPOBaHHbIE kabenu B COOTBETCTBUM C AENCTBYOLLMMU
npasunamu.
CBoGoaHble TepMUHanbl NPOBOAOB AOMKHbLI NOAKMOYATLCA K INEKTPUYECKOMY LUTY, cepTUdULMpoBaHHOMY ANA NOTEeHUMU-
anbHO B3pbIBOOMNAacHoOM aTmocdepbl, €Cru OH YCTaHOBIEH B ONMAacHOW 30He.

4.1.2 3azemneHue

® T[lpoBepbTe Hanuune 1 apdEeKTUBHOCTL CUCTEMbI 3a3eMIeHUs U AnddepeHLManbHOro Bbik4aTens.

® YGeouTech, YTO ANMHA 3a3eMNIAOLEro NPOBOAHMKA NPeBbIWaeT NpMbnnanTensHo Ha 150 MM ANMHY ocTanbHbIX NPOBOAHMKOB Tak, YTOObI OH
0TCOeaVHUNCS B MOCNEAHION ovepedb OT LWuTa B criydae crnyvaiHoro oTpblisa.

4.1.3 TennoBas 3awumra

CepuiiHasi TennoBas 3aLmTa CoCTOMT U3 BrMeTanIMyecknx TennoBbIX 4aTUMKOB, BCTPOEHHbIX B CTaTop. JTa 3aluMTa No3BonseT 3aWwnTuTb ABU-

raTtenb OT Neperpesa U oHa aBTOMaTU4YECKN BOCCTaHABIMBAETCS MOCIE OCTbIBaHWUS ABUraTens.

Mo 3aka3y MoxHO ncnonb3oBaTth TepmucTopbl PTC nnu PT100.

MpoBoaa TennoBon 3awmnTel 0603Ha4YeHbl Gupkol ¢ Hagnucbto “PROTEZIONE TERMICA - THERMAL PROTECTION”, 1 OHM AOMmKHbI NOAKI0-

4YaTbCs K COOTBETCTBYIOLLMM KIIEMMaM 3MEKTPUYECKOTO LMTa YNpaBeHus.

OneKTpoLUMT AormkeH BbITb OCHaLLEH AOMKHBIM 06pa3oM Ans NpefoTBpaLLeHs aBTOMaTUYECKOro nepesanycka anekTpoHacoca, KoTopblil 4or-

)KEH NpoNCX0oaNTb TOMNbKO B PYYHOM PEXMME C y4acTMeM onepaTopa nocre yCTpaHeHUs NPUYNH HEUCNPaBHOCTH.

OTcyTCTBUE NOOKIMIOYEHNS TEMMOBOW 3aLLUTbI HE TONMBKO OTMEHSIET AENCTBME rapaHTM, HO U MOXET co34aBaTh OnacHble YCrNoBUsI.
B cny4yae ycTaHOBKM 35eKTPOHAcocoB, cepTuduumnpoBaHHbix no ATEX, anekTpowuTt gomkeH o6A3aTenibHO ObiTb OCHaLleH
AOMKHbIM 06pa3oM Ansi o6ecneyeHUsi OCTaHOBKU ABUraTens npu cpabaTtbiBaHMU TeNNOBOW 3aWMThl M NpeAoTBpaLleHust aBTo-
MaTuyeckoro nepesanycka 3neKkTpoHacoca, KOTopbIi AOMKeH NPOMCXOAUTL TONIbKO B PyYHOM pexuMe ¢ y4acTueM oneparopa.

4.1.4 JaT4yuK BnaXxHoCTHn
OneKTpPoHacoC CepunHO KOMMMEKTYEeTCS ABOMHbLIM AATYMKOM C €AuHBbIM curHanom (puc. 10 cTp. 69) ans obHapyXeHUs HanMuusi BoAbl UNu BNaru
B MacnsiHOM KaMepe canbHUKOB 1 B ABuraterne.
Twn gaTyuka - ¢ OAMHaPHBIM 3MEKTPOAOM, B HEM UCMOMb3yeTCsl MPOBOAHMK 3a3eMreHust Ans 3amblkaHus uenu. Llenb gomkHa nutatbes vyepes
pasBsa3bliBalOLLMIA TpaHcgopmaTop.
MpoBoa 0603Ha4eH Gupkon ¢ GykBom “S”, M OH AOMKEH NOAKMYATLCS K COOTBETCTBYIOLLEN KIEMME 3NIEKTPUYECKOTO LLUTa YNpaBneHus.
Mo 3aka3y anekTpoHacoc MOXEeT 06opyaoBaTbCs OTAENbHbIMY AaT4MKaMU ANt OGHapY)XeHUs Hanuuns BoAbl B MacrsiHON kamepe CarnbHWUKOB
(S1), B MOoTOpHOM OTCeEKe (S2) 1 B oTCeke KneMMHbIx konoaok (S3) (puc. 11 cTp. 69).
B cnyvae ycTaHOBKM 3MneKTpoHacocoB, cepTuduumpoBaHHbix no ATEX, nogknioyeHue K aneKTpoWUTy ynpaBreHUs OOMKHO
OCYLLeCTBNATLCA C NPUMEHeHueM UHTepdpeiica BHyTpeHHell 6e3onacHocT Tuna 6apbep 3eHepa unu 6apbep ¢ ranbBaHuYe-
ckou pa3BsAskoi. Mpu cpabaTbiBaHMM CUTHaNU3aUuKn BbINONHUTE PaboTbl 06CNyKUBaHUSA.

4.2 dnekTpuyeckoe NoAKnYeHne (CTaHAapTHOE UCMOSNTHEHUE)

[ns BbINONHEHNS 3NEKTPUYECKOTO NOAKMHOYEHUs 3IeKTpoHacoca AeiCTByTe cneayowwmm obpasom:

1. MpoBepbTe NO NAacNOpPTHON TaBNMYKe HYXHbIA TUM SNEKTPUYECKOro NOAKMoUEeHUs (MPAMOIA 3anycK U 3Be34a/TpeyrosibHUK).

2. TMoakntounTe cHavana NpoBoA 3a3eMIeHUst K COOTBETCTBYIOLLEN KNEMME 3SIEKTPUYECKOrO LMTa B COOTBETCTBUM CO CXEMOW MOAKMI0YEHUs,
npueeaeHHon Ha puc. 21 A/B/C/D cTp. 74.

3. MopxkniounTe cunoBble NPOBOAA K COOTBETCTBYIOLLMM KNEMMaM 3NEKTPUYECKOTO LMTa B COOTBETCTBUM CO CXEMOIA NOAKIIOYEHNS], NPUBEAEH-
HoW Ha puc. 21 A/IB/C/D cTp. 74.

4. TMopkntounTe NPoBoAa YCTPOWCTB yNpaBreHus K Kinemmam COOTBETCTBYIOLLErO LmTa.
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4.3 dneKTpuyeckoe NOAKNIOYEHME [aTYMKOB U 3aLMTHLIX CPeACTB, OTINYAIOWMXCS OT CTaHAAPTHLIX
O6paluaiitech K crieumansHO 4OKYMEHTaLUMW, BXOASLWEN B KOMMIEKT Hacoca.

5. BBO[ B 3KCIJTYATALIUIO

5.1 O6wme npeaynpexaeHus

® Bce onepaunu JOMKHbI BbINOMHATECA KOMMETEHTHBIMK CrieuuanncTamm.

® OnekTpoHacoc HeobxoAnMO BCerfa MCnonb3oBaTh C YCTAHOBIEHHBIMW U UCTIPABHO paboTarLwyMm NpefoXpaHnTeNbHbIMA YCTPOUCTBaMMU.

* [epxwuTe npegmeTbl U Nnoaert Ha 6e30nacHOM PacCTOSHUM OT YCTaHOBIIEHHbIX M3AENWI, U He AOMyCKanTe KOHTaKTa foden U XMBOTHBIX C
XKMOKOCTBIO, B KOTOPYHO MOrpY>eHbl 311IEKTPOHACOCHI.

® T[lepen NoakmnoYeHWEM 3MeKTpoOHacoca K LUTY NUTaHNs MPOBepPbTE, YTO KpblibYaTka MOXeT cBO6OAHO BpalLaThbCs.

® Yb6eaguTech, YTO KpbinbyaTka BpalLlaeTcs B NpaBUbHOM HanpaBneHuu, BbIMOMHAS NpoLeAypy, onvcaHHyto B nyHkTe 3.2 “NpoBepka Hanpas-
NeHVs BpaLLeHus KpbinbyaTku®.

5.2 3anyck anekTpoHacoca
3aBepLUMB YCTaHOBKY, PEKOMEHAYeTCS MPOBECTU UCMbITaHNE cUcTeMbI M ybeantbcs B ee besynpeyHon paboTe.
Mpy nomoLLn amnepmeTpa NpoBepbTe, YTO TOK, NOTPebNseMbI yCTaHOBINEHHBIMU 3MIEKTPOHAcoCaMu, He BbIXOAWT 3a Npeaenbl, ykasaHHble Ha

NnacnopTHOW Tabnunyke.
m MakcumansHO AONYCTMMOE KONTMYECTBO 3anyCKOB B Yac NpUBeAEeHO B TEXHUUYECKUX XapaKTePUCTUKAX, U OHO [OJIKHO ObITb
cobntogeHo Bo usbexaHue NoBpeXAeHUA aBUraTens.

5.3 YpoBeHb 3BYKOBOIO AaBlieHUs

YpoBeHb 3BYKOBOro AaBreHns paboTatolero anekTpoHacoca coctasnsieT MeHee 70 aoB. Tem He MeHee, 3TOT NOPOr MOXeT ObITb NPEBLILIEH B
HEKOTOPbIX YCTaHOBKaXxX U B ONpeAeneHHbIX ToYkax Ha rpadmke paboumx xapakTepuctuk. MNpoBepbTe AOMYCTUMbIV YPOBEHb 3BYKOBOIrO AaBEHUSI
B NMOMELLEHUN, e YCTaHOBIEHO MU3aenue, YTobbl He JoNnyckaTh HapyLUEHWsI MECTHbBIX 3aKOHOB.

6. OBCNYXXUBAHUE

6.1 BctynneHue
MorpyxHble anektpoHacockl Zenit UNIQA noggepratoTcs TLwaTenbHOMY KOHEYHOMY KOHTPOM0 Nepes UX BbiNMyCKOM Ha PbIHOK U YCTAHOBKOWA.
HapexHocTb u3genusi oCHoBaHa Ha NMPUMEHEHUWN BbICOKOKAYECTBEHHbBIX KOMMOHEHTOB, HO OHA 3aBUCWT Takke U OT NepPUOANYECKOrO KOHTPOTS,

KOTOPbIN JOIMKEH NPOBOAUTL NOMb3oBaTenb.
MHCprKLIMM Nno KOHTpoOno “n 06Cﬂy)KMBaHVIIO 3TUX 3NEKTPOHACOCOB He NpeAHa3HayYeHbl ANA BbINONHEHUsA HekBanuduum-
POBaHHbIX paGOT Cco6CTBEHHbIMU cunamm, a TpeGyIOT cneunanbHbIX TEXHUYECKUX 3HAHUN.
TNMo6ble paGOTbI Ha aneKTpoHacocax B ucnonHeHuu -EX gomkHbl BbINONHATLCA komnaHuen Zenit unu YNONTHOMO4Y€HHbIM
€10 CEPBUCHbIM LIEHTPOM C UCNOMb30BaHMEM NULLIbL TONbKO (PUPMEHHbIX 3anacHbIX yacTem.

HecobntopgeHue atoro TpeGOBaHMﬂ MOXET Bbl3BaTb OTMEHY OeNCTBMSA rapaHTum 1 NOCTaBUTb NOA yrposy 6e3onacHoCTb O60py,EIOBaHVI$I. Baknto-
YeHue aorosopa o TexnomMoLum 1 nnaHoBom OGCJ‘Iy)KMBaHMM C YNOJIHOMO4Y€HHbIM CEePBUCHbLIM LLEHTPOM Zenit rapaHTMpyeT Hauny4ylyr TexHu4de-
CKYyH0 NoaaepXKKy.

[apaHTUiHbIE ycnosua Zenit gencTBUTENbHbBI NNLLB TOMBKO, €CIN PEMOHTHbIE pa6OTbI n onepaunn BHennaHOBOro O6CJ'Iy)KMBaHVI$I BbINOJIHAKOTCA
cunamun ynonHOMOYEHHOro cepBmMCHOIo LeHTpa.

6.2 O6wme npepynpexaeHus

® BbIinonHuTe Mepbl NPEAOCTOPOXHOCTM, NPeAyCMOTPEHHbIE B pykoBoacTee “[NpeaynpexaeHns no TexHnke 6esonacHocTu”.

® T[lepepn BbINOMHEHWEM OYUCTKM U/ OBCIY>KMBaHNSA KOMNETEHTHbIN CNELMAanUCT JOMMKEH OTKITIOUYNTL 3NIEKTPOHACOC, NEPEKPbIB ero nNuTaHune,
1 ybeanTbCs, YTO 3MEKTPOHACOC HE MOXET CAMOMPOU3BOIbHO BKITIOYUTLCS.

® Bcerpa oTcoeanHanTe B NepByto odepeab has3oBbie MPOBOAHMKM, a 3aTeM XenTo-3eneHblvi MPOBOA 3a3eMITEHUS.

® YbeauTech, YTO SMEKTPOHACOC HE MOXET YNacTb UMM CKaTUTLCS, HAHOCS yLepb MMYLLIECTBY UK MIOASM.

® [IpomoiiTe NOBEPXHOCTb 3MeKTPOHacoca 60MbLLNM KONIMYECTBOM YUCTOM BOABI /MK cneundunyeckmx MOKLLMX CPEACTB Nepes BbINOMHEHNEM
Kaknx-nmbo pabort.

® B pesynbraTe NpoAOIMKUTENBHOrO UCMONb30BaHUS MOBEPXHOCTb ANEKTPOHACOCa MOXET neperpesaTbcs. Bo nsbexaHne oxoroe goxantecb
ee OCTbIBaHUS.

® Bcerpa cobnogante npasuna TeXHWKM 6e3onacHocTu, AENCTBYIOLIME B MECTE YCTAHOBKW, BO3MOXHbIE MECTHbIE HOPMbI U MPUHLMMBI 06LLero
3paBoro CMbICNa.

6.3 NnaHoBoe o6cnyxuBaHune

MepunogmnyHocTb paboT 06CcnyxmnBaHUS 3aBUCUT OT TUNA YCTAaHOBKW, OT paboyven Harpy3ku aMeKTpoHacoca U OT XapaKTEPUCTUK XKMOKOCTU, B KO-
TOPYIO OH MOTPYXeEH.

Mpu BbINONHEHMM paboT MO NNaHOBOMY OOCMYXXMBaHWIO UK B N0OOM cryyae, Koraa xapakTepuCTUKM 3NekTpoHacoca yxyawartcs, unv sBubpauusi
UMW LLIYM CT@HOBSATCS BbILE M3HaYarnbHbIX, HEOBXOAMMO OCYLLECTBUTL MPOBEPKY AeTarnen, NoABEPXKEHHbIX U3HOCY. B aTuX Liensx CBSHXXUTECH C
YNONTHOMOYEHHBIM CEPBUCHBLIM LIEHTPOM.

M3berante akcnnyatauum aneKTpoHacoca B aHOMarsbHbIX YCMOBUSX C TeM, YTOObI BHE3anHas MOSioMKa Bpallalolmxcs Aetanen He cosgana
onacHom cuTyauuy Unu He NoBpeaunna asurartenb.

B cnyyasx, korga rugpaBnuyeckas cvMcTeMa 3acopeHa, OCyLLeCTBUTE ee TLaTeNbHY O4YNCTKY.

[ns anekTpoHacocoB ¢ cepTucdmkaumen ATEX komnaHus Zenit pekomeHayeT NPOBOAUTL NTAHOBbLIN KanpeMOHT He pexe OHO-
ro pasa B AiBa roga, BKo4asi 3ameHy NoALIUMHUKOB U CarlbHUKOB.

Tem He MeHee, peKOMeHAYETCA TaKke BbINOJNHATL NEPUOANYECKMIA KOHTPOSb pa3 B WIECTb MecsiueB ANA NPOBEPKM U3HOca
NOALNMNHUKOB, CaNbHMKOB U APYIrMX U3HALUMBAKOLWMNXCA AeTarnen, Tak Kak 0COGEHHO CypoBble€ UMM HemnpaBuIibHbIE YCIIOBUSA
yCTaHOBKU MOryT CKa3aTbCs Ha AONITOBEYHOCTN BCEX KOMMNOHEHTOB drieKTpoHacoca.
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6.3.1 3anacHble YacTu

3asBkM n/unu 3akasbl Ha 3an4acTu, ncnosnb3dyemMble TONbKO BO B3pPbIBO3aLUULLEHHbIX HAcocax, ceptuduumpoBaHHbix ATEX, 6y,qu OTKIOHATBLCA
KomnaHuen Zenit, NOCKONbKY PEMOHT n/vnu kanuTanbHbIA PEMOHT 3TUX MoAenen MoxeT OCYLLEeCTBNATb TOJIbKO KOMMNaHUA Zenit unu ee YNOsHo-

MOYEHHbIN CEPBUCHbIN LIEHTP.

6.3.2 Yncrtka

Ecnu anekTtpoHacoc npumMeHsieTcs B YCNoBuAX nepnogny4eckoro NCnosfib3oBaHMA, To Nocre Kaxaoro npuMeHeHunaA Heobxoaumo npomMbIBaTb rm-
Opasnnyeckne KOMMNoHeHTbl Ana npeaoTepalleHns 06pa3OBaHI/I$| oTnoxeHui. inst aToro HeobxoanMo, 4To6b! ANEKTPOHAacOC BbINOJTHUIT HECKOJS1b-

KO LIMKIOB NPOKAYKN YNCTON BOAbI.

[na obecneyeHns cobnogeHus MnoporoBbIX ypOBHeVI 3anycka n OCTaHOBKW peKoMeHOYyeTCA TakKke He OonycKaTb 06paaoBaHme OTNOXEHWUN Ha

nonnaBkKax.

6.3.3 MoawnnHukn

Bce nogwmnHukn ABNSOTCA NOALUMMHUKAMU Ka4eHWs], LUIapUKOBLIMU U POTNTMKOBLIMMW, B 3aBUCMMOCTU OT Pa3MepoB 3NEKTPOMEXaHUYECKNX KOMMO-
HeHTOB. VX pasmepbl paccuntaHbl Ha pecypc B 50000 YacoB B HOPMarbHbIX YCIOBUSAX SKCNyaTauumn.

6.3.4 CanbHUKKu

Mpepnonaraemasi HapaboTka canbHukoB cocTaBnsieT 20000 YacoB B HopMarnbHbIX yCroBusix akcnnyaTtauum n 7000 YacoB B aHOMarnbHbIX 3KC-
nryaTaumnoHHbIX YCNoBUsAX (BCYXYH Unu npu paboTe ¢ 3arps3HEHHbIMU NPUMECSIMU XXUAKOCTSMM), MOCIE YEro UX CrieqyeTt 3aMeHUTb.

7. MOUCK U YCTPAHEHUE HEUCNPABHOCTEN

HEUCMPABHOCTH

BO3MOXHAA NPUYUHA

YCTPAHEHME

[Buratenb He BpallaeTcs

OTCYTCTBME HaANpsXXeHnsA

npoBepuUTb JIMHUIO NUTaHUA

HenpasunbHOE HanpsaXxeHne nnTaHua

[OBECTU HanpsiKeHne 40 3HaYeHUI, yKasaHHbIX Ha
nacrnopTHoit Tabnuuke

HeI'IpaBI/IJ'IbHI:IIZ TN 3anycka

NpoBepUTbL TWN 3arnycka

cpabaTbiBaHe aBTOMATUYECKOrO BbIKITHO-
yartens u/unu npegoxpaHuTenen

npoBepUTb HaCTpOﬁKy AaBTOMaTN4eCKOoro BblKIo4a-
Tens nvnm NpaBUIIbHOCTb XapakTepUCTUK yCTaHOB-
NEeHHbIX I'Ipe,ElOXpaHI/ITeJ'IeIﬁ

Kpblnb4aTka 3aknmHuna

onpeaenuTb U yCTPaHUTb BO3MOXHYIO NMPUYUHY
3aKNUHUBaHMS

cpaGaTuBaHme TenmnoBoOuv 3amThbI

[0XOaTbCA OCTbIBaHUA ABUraTenA

AnekTpoHacoc paboTaeT, HO CO CHU-
XKEHHOWN Unu HyneBow Npon3BoanTenb-
HOCTbO

CTOMOPHBIN KNnarnaH 3akmmHun

O4YUCTUTbL KinanaH U NpoBepUTb ero pa60Ty

3acopeHue Tpyobl

HanTW 1 yaanuTb 3acopeHne

3acopeHue KpblnbyaTku, KnanaHa unv Tpy6

HaWTU n yaoanutb 3acopeHune

CIVWLLKOM HU3KUWA YPOBEHb XNOKOCTU

HemMeOneHHO OTKMNIYUTb 3TIEKTPOHACOC U YCTaHOBUTb
CUCTEMY KOHTPOJIA YPOBHA

HenpasuibHOE HanpaBleHne BpalleHna

NOMEHSTb MecTamu asbl

CpabaTtbiBaHMe TennoBow 3almnTbl

Kpblfib4aTKa 3aknmHuna

onpeaennutb U yCTpaHUTb BO3MOXHYO NPUYNHY
3aKnnHMBaHUA

68




www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10

Fig. 1

Fig. 2a

Zenit Italia s.r.. s I
via delllndustia, 1 141018 S Cesario s P, (MO) d
it UNIQA

VERS|

| SN

T T

AL Al e[ Tewe[ o

Pl ]
P[]

W q 1% ICL[]  Classl

% Hra___m Hu[__|m EN60034-1 1

" Q| s Q] |5 Om[ |

C € MADEINITALY

[ e

Fig. 3a

©

ROTAZIONE CORRETTA
CORRECT SPIN

VISTA DALL'ALTO
VIEWED FROM ABOVE
Fig. 2b
wwwww S "gm
ee

=
s, Vo
A Ve d
. A L3
o N Rom
3 lrec v
., e [T
e T
Q. la..

CereN o003kt [ 2
Prica bt code w0
‘Sertal number Made in Italy.

€
Fig. 3b

X
Z 2
=

= ‘ —
(L) A
ON| [
OFF| = M%m

Fig. 7

69




www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10

)

ZENIT

IT Installazione con dispositivo di accoppiamento da fondo DAC (TIPO P)
EN Installation with DAC coupling device (TYPE P)

FR Installation avec dispositif d’accouplement au fond (DAC) (TYPE P)

DE Installation mit bodenbefestigtem Kupplungsfu® DAC (TYP P)

ES Instalacién con dispositivo de acoplamiento de fondo DAC (TIPO P)

'/ YcTaHOBKa C JOHHbLIM coeauHUTENbHbIM ycTporicTtBoMm DAC (TUMA «P»)
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Fig. 14 B
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IT Installazione mobile (TIPO S)

EN Mobile installation (TYPE S)

FR Installation mobile (TYPE S)

DE Mobile Installation (TYP S)

ES Instalacién movil (TIPO S)

RU HectaunonapHas ycraHoBka (TUMA «S»)

1

Fig. 15

Fig. 16
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Installazione verticale in camera a secco (TIPO T)
Vertical installation in dry chamber (TYPE T)
Installation verticale en fosses séches (TYPE T)
Vertikale Installation in Trockenschacht (TYP T)
Instalacion vertical en camara en seco (TIPO T)

BepTtukanbHasa yctaHoBka B cyxoun kamepe (TUMA «T»)

1

Fig. 17

==
F

<=
fmm |
fmm |
%
fioom |

Fig. 18
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IT Installazione orizzontale in camera a secco (TIPO Z)
EN Horizontal installation in dry chamber (TYPE 2)
FR Installation horizontale en fosses séches (TYPE Z)
DE Horizontale Installation in Trockenschacht (TYP Z)
ES Instalacion horizontal en camara en seco (TIPO 2)

RU FopusoHTanbHasA yctaHoBKa B cyxoun kamepe (TUMA «Z»)
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COLLEGAMENTI ELETTRICI
ELECTRICAL CONNECTIONS
BRANCHEMENTS ELECTRIQUES
ELEKTRISCHE VERBINDUNGEN
CONEXIONES ELECTRICAS
ANEKTPUYECKUE COEOAMHEHUA

Cavo STANDARD
STANDARD cable
Cable STANDARD
Kabel STANDARD
Cable ESTANDAR
CTAHOAPTHbIW npoBsoa

S TP TP L1 L2 L3 PE PE

3x KLIXON
Fig. 21 A
S TP TP U1 V1 W1 U2 V2 W2 PEPE
.
I —_—
| ]—_

Cavo SCHERMATO
SCREENED cable
Cable BLINDE
Kabel ABGESCHIRMT
Cable APANTALLADO
OKPAHWUPOBAHHbLIN nposoa

3x KLIXON

Fig. 21 B

S TP TP U1 V1 W1 U2 V2 W2 PEPE

EN
FR
DE
ES
RU

3x KLIXON 3x KLIXON 1
Fig.21C Fig. 21D
U1 -U2
L1-L2-L3 V1 -V2 TP S PE
W1 - W2
Alimentazione trifase Terminali motore Protezione termica Sonda di umidita Terra
Three-phase power supply Motor terminals Thermal protection Water sensor Ground
Alimentation triphasée Bornes moteur Protection thermique Sonde d’humidité Terre
Drehstromversorgung Motorklemmen Thermischer Schutz Wasser-im-Ol-Sensor Erde
Alimentacion trifasica Terminales del motor Proteccién térmica Sonda de humedad Tierra
TpexdasHoe nutaHue TepmuHanbl gBuratens Tennosas 3awuTa [aTyunk BnaxHocTu 3a3emnenve
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TARGHETTA DI IDENTIFICAZIONE
NAMEPLATE

PLAQUE SIGNALETIQUE
KENNDATENSCHILD

PLACA DE IDENTIFICACION
MACIMOPTHAA TABJIMYKA

oF
@)

-

@)

Fig. 26

. Tipo prodotto
. Anno di produzione
. Versione prodotto

Numero di serie

. Tensione e corrente (collegamento a triangolo)
. Tensione e corrente (collegamento a stella)

Frequenza

. Fattore di potenza

. Product name

Year of manufacture

. Product version

. Serial number

. Voltage and current (delta connection)
. Voltage and current (Y connection)

. Frequency

. Power factor

. Type produit
. Année de fabrication
. Version produit

Numéro de série

. Tension et courant (montage en triangle)
. Tension et courant (montage en étoile)

. Fréquence

. Facteur de puissance

. Produkttyp

Baujahr

. Produktversion

. Seriennummer

. Spannung und Strom (Dreieckschaltung)
. Spannung und Strom (Sternschaltung)

Frequenz

. Leistungsfaktor

. Tipo de producto

Afio de produccion

. Versién de producto

Numero de serie

. Tension y corriente (conexion de triangulo)
. Tension y corriente (conexién de estrella)

. Frecuencia

. Factor de potencia

Twn nsgenus

. [op BeIMycka

WcnonHenune nsgenus

. 3aBopckon Homep

HanpspkeHne 1 ToK (noakmntoyeHne TpeyronbHUKOM)
HanpsbkeHne 1 Tok (noakmioueHve 3se3n0i)
YactoTa

. KoadhdumumeHT moLyHocTm

©)
®

e [
@9

@
@

Fig. 27

9. Numero di giri/minuto

10.Temperatura ambiente massima

11.Potenza resa motore

12.Rendimento motore

13.Classe di isolamento del motore

14. Classe di protezione IEC contro le scosse elettriche
15.Grado di protezione involucro

16.Prevalenza massima e minima

9. Rpm

10.Maximum ambient temperature

11.Motor power output

12.Motor efficiency

13.Motor insulation class

14.1EC protection class against electric shock
15.Casing protection rating

16.Maximum and minimum head

9. Nombre de tours/minute

10.Température ambiante maximale
11.Puissance de sortie utile moteur
12.Rendement moteur

13.Classe du moteur

14.

15.Degré de protection carcasse
16.Hauteur d'élévation maximale et minimale

9. Umdrehungen/Minute

10.Maximale Umgebungstemperatur
11.Nutzleistung Motor
12.Wirkungsgrad Motor
13.Isolationsklasse des Motors

14.

15.Schutzart Gehause

16.Maximale und minimale Férderhhe

9. Numero de r.p.m.
10.Temperatura ambiente maxima
11.Potencia del motor
12.Rendimiento del motor

13.Clase de aislamiento del motor
14.

15.Grado de proteccion de la carcasa
16.Altura maxima y minima

9. KonuyecTtso 06/MUH

10.MakcumanbHas Temn. OKpyKaroLen cpeabl
11.MowHocTb asuratens

12.KNM gsuratens

13.Knacc nsonsauuu asurartens

14.

15.CreneHb 3awmThl Kopnyca
16.MakcumanbHbIi 1 MUHYMATTBbHBIN Hanop

17 .Portata minima e massima
18.Normative di riferimento motore
19.Tipo di servizio

20.Diametro nominale girante
21.Profondita massima di immersione
22.Peso

23.Stringa di marcatura ATEX

24.Nr. certificato ATEX

17 .Minimum and maximum flow-rate
18.Motor reference standards
19.Duty type

20.Nominal diameter of impeller
21.Maximum immersion depth
22.Weight

23.Model -EX

24.ATEX certification number

17 .Débit minimal et maximal
18.Normes de référence moteur
19.Type de service

20.Diamétre nominal roue
21.Profondeur d'immersion maximale
22.Poids

23.Marquage ATEX

24.N° certification ATEX

17 .Minimale und maximale Férderleistung
18.Bezugsnormen Motor

19.Betriebsart

20.Nenndurchmesser des Laufrads
21.Maximale Tauchtiefe

22.Gewicht

23.ATEX-Zeichenfolge

24.Nr. des ATEX-Zertifikats

17.Caudal minimo y maximo
18.Normativas de referencia para el motor
19.Tipo de servicio

20.Diametro nominal del rotor
21.Profundidad maxima de inmersion
22.Peso

23.Frase de marcado ATEX

24.N.° de certificacion ATEX

17. MuHnmarisHas 1 MakcuMasbHast NPOU3BOANTENBHOCTL
18.Hopwmbl ons cnpasok no gsuraTernto
19.HasnaveHue

20.HomMvHanbHBbIN AnaMeTp KpbiibyaTku
21.MakcumarnbHas riy6uHa norpyxeHus

22.Bec

23.Mapkuposka ATEX

24.N. ceptudpmkara ATEX
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'l | COMPONENTI PRINCIPALI

=1 | MAIN COMPONENTS

=:{  COMPOSANTS PRINCIPAUX

5= | HAUPTKOMPONENTEN

=51 COMPONENTES PRINCIPALES

'/ OCHOBHbIE COCTABHbIE YACTH

Modelli senza camicia di raffreddamento
Models without cooling jacket
Modeéles sans chemise de refroidissement
Modelle ohne Kiihimantel
Modelos sin camisa de refrigeracion
Mopgenu 6e3 pybaluku oxnaxaeHus

2 2
3 3
4
5
7
9 S EEN G
10
12
®\‘\‘
16,
6
17
° @)
19 20)
j 20)
2 ¢
21
2.
23
2.
2
2!
28
J

19,

Modelli con camicia di raffreddamento
Models with cooling jacket
Modéles avec chemise de refroidissement
Modelle mit Kiihimantel
Modelos con camisa de refrigeracion
Mopenwu c py6alukon oxnaxaeHus

La sagoma del prodotto € puramente indicativa
The product’s outline is purely illustrative
Le gabarit du produit est purement indicatif

Der abgebildete Umriss entspricht nicht unbedingt dem tatséchlichen Produkt.

El perfil del producto solo tiene valor indicativo

KOHnyp u3denus s6nSemcs nuib MosbKo an/6nu3umeanb/M



www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10

)

ZENIT
9 supporto cuscinetto superiore 19 supporto intermedio
10 cuscinetto superiore 20 tenuta meccanica
1 maniglia 11 tappo 21 camera olio
2 cavo 12 carcassa motore 22 Dpiatto pompa
3 pressacavo 13 albero con rotore 23 boccola (solo modelli ZUG OC)
4  coperchio motore 14 camicia di raffreddamento 24 corpo pompa
5 vano morsettiera 15 statore 25 flangia di mandata
6 sonda 16 cuscinetto inferiore 26 girante
7 morsettiera 17 supporto cuscinetto inferiore 27 vite fissaggio girante
8 anello ritenuta camicia di raffreddamento 18 girante sistema di raffreddamento 28 flangia di aspirazione
9 upper bearing support 19 intermediate support
10 upper bearing 20 mechanical seal
1 handle 11 nut 21 oil chamber
2 cable 12 motor case 22 pump plate
3 cable gland 13 shaft with rotor 23 bush (ZUG OC models only)
4  motor cover 14 cooling jacket 24 pump body
5 terminal case 15 stator 25 discharge flange
6 probe 16 lower bearing 26 impeller
7 terminal 17 lower bearing support 27 impeller fixing screw
8 cooling jacket fixing ring 18 cooling system impeller 28 suction flange
9 support roulement supérieur 19 support intermédiaire
10 roulement supérieur 20 garniture mécanique
1 poignée 11 bouchon 21 chambre d'huile
2 cable 12 carcasse moteur 22 disque pompe
3 presse-étoupe 13 arbre rotor 23 bague (uniquement modeles ZUG OC)
4  couvercle moteur 14 chemise de refroidissement 24 corps de pompe
5 compartiment de la plaque a bornes 15 stator 25 Dbride de refoulement
6 sonde 16 roulement inférieur 26 roue
7 plaque a bornes 17 support roulement inférieur 27 vis de fixation roue
8 bague de retenue chemise de refroidissement 18 roue systeme de refroidissement 28 bride d'aspiration
9 Lager oberes Walzlager 19 Zwischenhalterung
10 oberes Walzlager 20 Gleitringdichtung
1 Griff 11 Verschluss 21 Olkammer
2 Kabel 12 Motorgehause 22 Pumpenplatte
3 Kabeleinfiihrung 13 Welle mit Rotor 23 Buchse (nur bei den modellen ZUG OC)
4  Motordeckel 14 Kuhlmantel 24 Pumpengehause
5 Klemmenkasten 15 Stator 25 Druckflansch
6 Sensor 16 unteres Walzlager 26 Laufrad
7 Klemmenleiste 17 Lager unteres Walzlager 27 Befestigungsschraube Laufrad
8 SchlieRring Kiihimantel 18 Laufrad Kihlsystem 28 Saugflansch
9 soporte del cojinete superior 19 soporte intermedio
10 cojinete superior 20 cierre mecanico
1 pufio 11 tapdn 21 camara de aceite
2 cable 12 carcasa del motor 22 plato de la bomba
3 prensacable 13 eje con rotor 23 casquillo (solo modelos ZUG OC)
4 tapa del motor 14 camisa de refrigeracion 24 cuerpo de la bomba
5 compartimento de placa de bornes 15 estator 25 brida de salida
6 sonda 16 cojinete inferior 26 rotor
7 placa de bornes 17 soporte del cojinete inferior 27 tornillo de fijacion del rotor
8 anillo de retencion de camisa de refrigeracion 18 rotor del sistema de refrigeracion 28 brida de aspiracion
9 onopa BepXHero NoALnmnH1Ka 19 npomexyToyHas onopa
10 BepxHWUI NOALIMMHUK 20 canbHUK
1  pyuka 11 npobka 21 kamepa C Macrnom
2 npoeopj 12 kopnyc asuratens 22 nnacTuHa Hacoca
3 kabenbHas mydTa 13 Ban c potopom 23 Btynka (Tonbko ans mogenen ZUG OC)
4  Kpbllka gBuratens 14 pybalika oxnaxageHus 24 kopnyc Hacoca
5  OTCeK KNeMMHOW Konoaku 15 craTop 25 HanopHbI dnaHew
6 patuuk 16  HWKHUI NOALLIMMHUK 26 «kpbinbyaTka
7 KnemmHas Konopka 17 onopa HWKHEro NOALUMMHMKA 27 KpeneXHbI BUHT KpbIlbYaTKu
8  ynnoTHWUTeNbHOe KosbLOo pyballku OXNaxaeHWs 18 KpblnbYyaTKka CUCTEMbI OXNaXaeHUs 28 BcacbiBaloLmMii pnaHey,
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Notes

78



www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10



